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Introdução 

Obrigado por escolher os inversores de frequência vetorial de alta performance da Provolt modelo 

PI550A1. PI550A1 é uma nova geração de inversores comercializada pela PROVOLT, que pode ser usado 

para controlar motores de indução AC assíncronos, utiliza sistema de controle DSP, fortalecendo a 

confiança no produto e adaptabilidade ambiental, com funções mais completas e para mais aplicações. Mais 

flexível e performance mais estável. Ideal para controles diversos de motores industriais.  

Esse manual contém as precauções relevantes na instalação, operação, parametrização, diagnósticos 

anormais, manutenção de rotina e uso com segurança. A fim de garantir a correta instalação e operação do 

inversor de frequência, por favor leia atentamente este manual antes de instalar o equipamento.  

A empresa reserva o direito de promover melhorias continuamente no produto e sua documentação 

sem aviso prévio.  

Para exemplos de aplicações diversas, solicite:  

Guia de configuração do inversor para aplicações diversas: Inversor de frequência 

PI550A1 

 

Para a versão mais atual da empresa dos manuais dos produtos, por favor entre em contato com nossa 

assistência técnica (47) 3036-9666 ou assistec@provolt.com.br. 

 

 

 

 
 

mailto:assistec@provolt.com.br
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1. Instruções na placa de identificação 

 

1.1 Designação do modelo 

 

2. Dimensional 
A

B H1

D1

D
W

H

E

d

   
Dimensional 0.75~4kW G3  

   （suporta montagem em trilho）     Dimensional 5.5～11kW G3;          Dimensional 15～22kW G3                  

Modelo 

Potência 

de saída 

(kW) 

Dimensõess(mm) Instalação(mm) 

Posição de 

instalação do 

trilho(mm) 
Peso 

(kg) 

H H1 W D D1 A B d E 

Desenho dimensional e dimensão de instalação de 220VAC monofásico 
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PI550A1 0R4G1 0.4 
163 185 90 146 154 65 174 5 72.5 1.6 

PI550A1 0R7G1 0.75 

PI550A1 1R5G1 1.5 
163 185 90 166 174 65 174 5 72.5 1.8 

PI550A1 2R2G1 2.2 

PI550A1 004G1 4 238 260 120 182 190 90 250 5 / 2.7 

PI550A1 5R5G1 5.5 
290 / 170 193 201 155 276 5 / 5.8 

PI550A1 7R5G1 7.5 

A carga é um motor monofásico, disponível apenas para PI550A1 G1S 

PI550A1 0R4G1S 0.4 
163 185 90 146 154 65 174 5 72.5 1.6 

PI550A1 0R7G1S 0.75 

PI550A1 1R5G1S 1.5 
163 185 90 166 174 65 174 5 72.5 1.8 

PI550A1 2R2G1S 2.2 

PI550A1 004G1S 4 238 260 120 182 190 90 250 5 / 2.7 

PI550A1 5R5G1S 5.5 
290 / 170 193 201 155 276 5 / 5.8 

PI550A1 7R5G1S 7.5 

Desenho dimensional e dimensão de instalação de 220VAC trifásico 

PI550A1 0R4G2 0.4 

163 185 90 146 154 65 174 5 72.5 1.6 PI550A1 0R7G2 0.75 

PI550A1 1R5G2 1.5 

PI550A1 2R2G2 2.2 163 185 90 166 174 65 174 5 72.5 1.8 

PI550A1 004G2 4 
238 260 120 182 190 90 250 5 / 2.7 

PI550A1 5R5G2 5.5 

PI550A1 7R5G2 7.5 
290 / 170 193 201 155 276 5 / 5.8 

PI550A1 011G2 11 

Desenho dimensional e dimensão de instalação de 380VAC trifásico 

PI550A1 0R7G3 0.75 

163 185 90 146 154 65 174 5 72.5 1.6 PI550A1 1R5G3 1.5 

PI550A1 2R2G3 2.2 

PI550A1 004G3 4 163 185 90 166 174 65 174 5 72.5 1.8 

PI550A1 5R5G3 5.5 

238 260 120 182 190 90 250 5 / 2.7 
PI550A1 7R5G3 7.5 

PI550A1 011F3 11 

PI550A1 011G3 11 

PI550A1 015F3 15 

290 / 170 193 201 155 276 5 / 5.8 
PI550A1 015G3/018F3 15/18.5 

PI550A1 018G3/ 022F3 18.5/22 

PI550A1 022G3 22 

Desenho dimensional e dimensão de instalação de 480VAC trifásico 

PI550A1 0R7G4 0.75 

163 185 90 146 154 65 174 5 72.5 1.6 PI550A1 1R5G4 1.5 

PI550A1 2R2G4 2.2 

PI550A1 004G4 4 163 185 90 166 174 65 174 5 72.5 1.8 

PI550A1 5R5G4 5.5 

238 260 120 182 190 90 250 5 / 2.7 
PI550A1 7R5G4 7.5 

PI550A1 011F4 11 

PI550A1 011G4 11 

PI550A1 015F4 15 

290 / 170 193 201 155 276 5 / 5.8 
PI550A1 015G4/018F4 15/18.5 

PI550A1 018G4/022F4 18.5/22 

PI550A1 022G4 22 

3. Descrição da IHM 

3.1 Indicações da IHM 

Código 
 

Nome 

Status  
RUN 

Led indicador de funcionamento 

*ON: o inversor está em operação 

*OFF: o inversor está parado  

LOCAL/ Led indicador de comando  
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REMOTE Esse é o indicador para operação do teclado, 

 operação terminal e operação remota 

(Controle de comunicação) 

*ON: status de operação pela borneira 

*OFF: status de funcionamento da IHM  

*Piscando: operação pela IHM 

FWD/REV 

Led de operação direta/reversa 

*ON: status operação direta (horário) 

*OFF: status operação reverso (anti horário)  

TUNE/TC 

Autoaprendizagem do motor/controle de torque/indicador de falha 

*Piscando lentamente: status de ajuste do motor/autosintonia  

*Piscando rápido: estado de falha 

Indicador de 

combinação 

de unidades 

HzAV 

 

Hz Unidade de frequência 

A Unidade de corrente   

V Unidade de tensão  

RPM Unidade de velocidade 

% percentual 

3.2 Descrição das teclas da IHM 
Sinal Nome Função 

 

Tecla seleção de 

parâmetro/Retorno 

* Entra no status modificado do menu principal 

* Retorna da modificação do parâmetro funcional 

* Retorna submenu ou menu funcional para menu de status 

 
Tecla Shift 

* Escolha o parâmetro exibido sequencialmente na interface de 

operação ou parada; escolha a posição modificada do parâmetro ao 

modificar o parâmetro 

 
Tecla incremento 

* Aumento do número do parâmetro ou função, definido pelo parâmetro 

F6.18. 

 
Tecla decremento 

*  Diminuição do número do parâmetro ou função, definido pelo 

parâmetro F6.19. 

 
Tecla operação * Para inciar a operação no modo de controle pela IHM 

 
Tecla Stop/Reset 

* Para interromper a operação no status de operação; para reiniciar a 

operação no status de alarme de falha. A função da tecla está sujeita ao 

parâmetro F6.00 

 
Tecla Enter  

* Entre na tela do menu passo a passo, define a confirmação do 

parâmetro. 

 

Tecla 

multifuncional 

rápida 

* Esta função especial é determinada pelo código de função F6.21. 

 

Encoder da IHM 
* F0.03 ajustado em 4, o potenciômetro da IHM ajusta a frequência de 

operação. 

4. Especificações padrão 
Itens Especificações 

Entrada 

Tensão nominal 

CA monofásico 220V(-15%)~240V(+10%) 

CA trifásico 220V(-15%)~240V(+10%) 

CA trifásico 380V(-15%)~440V(+10%) 

CA trifásico 480V(-10%)~480V(+10%) 

Frequência de entrada  50Hz/60Hz 

Faixas operação  
Tensão:±10%  

Menos de 3% da taxa de desequilíbrio de tensão 

3% 

Frequência:±5%; Distorção satisfaz o padrão IEC61800-2; 

Controle 

Sistema de controle Inversor de controle vetorial de alto desempenho baseado em DSP 

Método de controle Controle V/F, controle vetorial W/O PG 

Função de aumento 

automático de torque 

Realiza controle de baixa frequência (1 Hz) e maior torque de saída 

no modo de controle V/F 

Controle de 

aceleração/desacel. 

Modo direto ou curva S. Quatro tempos disponíveis, intervalo de 

tempo de 0,0 a 6500,0 segundos 

Modo curva V/F  Linear, raiz quadrada/m-ésima potência, curva V/F personalizada 

Capacidade de Tipo G: corrente nominal 150%-1min., corrente nominal 180%-2seg. 
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sobrecarga Tipo F: corrente nominal 120%-1min., corrente nominal 150%-2seg. 

Frequência máxima 1. Controle vetorial:0 a 300Hz; 2. Controle V/F:0 a 3200Hz 

Frequência da 

portadora 

0.5 a 16kHz; ajusta automaticamente a frequência portadora de 

acordo com as características da carga. 

Resolução de 

frequência de entrada 

Configuração digital: 0,01 Hz Configuração analógica: frequência 

máxima*0,025% 

Torque inicial 
Tipo G: 0.5Hz/150% (Controle vetorial W/O PG) 

Tipo F: 0.5Hz/100% (Controle vetorial W/O PG) 

Faixa de velocidade 1:100 (Controle vetorial W/O PG)  

Precisão velocidade 

constante 
Controle vetorial W/O PG: ≤ ± 0.5% (velocidade síncrona nominal) 

Resposta de torque ≤ 40ms (Controle vetorial W/O PG) 

Torque boost Aumento automát. torque; aumento torque manual (0.1%~30.0%) 

Frenagem CC 
Frequência de frenagem CC: 0.0Hz~frequência máx., tempo de 

frenagem: 0.0~100.0 seg., valor corrente de frenagem: 0.0%~100.0% 

Controle JOG 
Faixa frequência JOG: 0.00Hz a frequência máxima; 

Tempo aceleração /desaceleração 0.0s~6500.0s 

PID embutido 
Sistema de controle de circuito fechado fácil de realizar para o 

controle do processo 

Regulação automática 

de tensão (AVR) 

Mantem automaticamente uma tensão de saída constante quando a 

tensão da rede elétrica alterar 

Personalização 

Autoinspeção de 

periféricos após ligar 

Após ser ligado, o equipamento periférico realizará testes de 

segurança, como aterramento, curto-circuito, etc. 

Função de barramento 

CC comum 
Vários inversores podem usar um barramento CC comum (link). 

Limitação rápida de 

corrente 

O algoritmo de limitação de corrente é usado para reduzir a 

probabilidade de sobrecorrente do inversor e melhorar a capacidade 

anti-interferência de toda a unidade. 

Controle de tempo 
Função de controle de tempo: faixa de configuração de tempo 

(0m~6500m) 

Operação Consulte Capítulo 6 Diagrama de fiação 

Função de 

proteção 
Proteção do inversor 

Proteção contra sobretensão, subtensão, sobrecorrente, sobrecarga, 

superaquecimento, sobretensão stall, sobrecorrente stall, perda de fase 

(opcional), erro de comunicação, anormalidades no sinal de feedback 

PID, falha de PG e proteção contra curto-circuito à terra. 

Display 

Display 

LED IHM 

Inform. 

 operação 

Objetos de monitoramento, incluindo: frequência de operação, 

frequência definida, tensão de barramento, tensão de saída, corrente 

de saída, potência de saída, torque de saída, status do terminal de 

entrada, status do terminal de saída, valor analógico AI1/AI2, 

velocidade real de operação do motor, porcentagem do valor definido 

do PID, porcentagem do valor de feedback do PID. 

Mensagem 

de erro 

Salva no máximo 3 mensagens de erro e o tempo, tipo, tensão, 

corrente, frequência e status de trabalho podem ser consultados  

quando a falha ocorrer. 

Bloqueio de teclas e 

seleção de funções 

Bloqueia parte ou todas as teclas, defina o escopo de função de 

algumas teclas para evitar uso indevido. 

Temperatura do IGBT  Mostrar a temperatura interna do IGBT do inversor 

Comunicação RS485 485 embutido 

Ambiente 

Temperatura ambiente 
-10℃a 40℃ (Temperatura entre 40 ℃~ 50℃, usar o fator de 

redução de 10% por ℃) 

Temperatura de 

armazenamento 
-20℃~65℃ 

Umidade ambiente Umidade relativa menor que 90%, sem condensação. 

Vibração Abaixo de 5.9m/s²(= 0.6g) 

Locais de aplicação 

Interior onde não há luz solar ou gás corrosivo e explosivo e vapor de 

água, poeira, gás inflamável, névoa de óleo, vapor de água, 

gotejamento ou sal, etc. 

Altitude 

Não há necessidade de redução no uso abaixo de 1000m, usar o fator 

de redução de 1% para aumento de altitude de 100m quando acima de 

1000m, não usá-lo acima de 3000m 

Grau de proteção IP20 

Certificados do 

produto 

Segurança IEC61800-5-1 

EMC IEC61800-3 

Método de resfriamento Resfriamento por ar forçado 
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5.Diagrama de fiação 

 
Notas sobre a fiação do circuito principal 

Especificações de fiação, implemente a fiação de acordo com os regulamentos elétricos; 

(1)Não conecte CA à saída do conversor de frequência (U, V, W), caso contrário o inversor de frequência será danificado. 

(2)Fiação da fonte de alimentação, tente usar linha de isolamento e tubulação e aterrar a linha de isolamento ou tubulação. 

(3)O fio de aterramento do inversor de frequência não pode ser aterrado junto com a máquina de solda, motor de alta potência ou carga de 

alta corrente, por favor, aterre sozinho; 

(4)Aterramento  por favor aterre corretamente, resistor de aterramento menor que 10Ω; 

 

Notas sobre a fiação do circuito de controle 

(1)Separe o cabo de controle de linha do cabo do circuito principal e outros cabos de energia. 

(2)Para evitar operação incorreta causada por interferência, use cabos trançados ou com blindagem dupla, especificação 0,5 ~ 2 mm² 

(3)Certifique-se das condições permitidas de cada terminal, como fonte de alimentação, corrente máxima permitida, etc. 

(4)Os requisitos de fiação do terminal, seleção correta de acessórios, como: voltímetro, fonte de alimentação, etc. Depois de concluir a 

fiação, verifique e certifique-se de que esteja correta antes de energizar. 

(5)Depois de concluir a fiação, verifique-a corretamente e certifique-se de que não haja nenhum erro antes de energizar.  

6. Aplicação em Motor Monofásico: disponível apenas para PI550A1 G1S. 
E8.29 selecione o tipo do motor: 

0: Motor assíncrono trifásico comum,  

1: Rotação direta do motor monofásico (capacitor removido),  

2: Rotação reversa do motor monofásico (capacitor removido),  

3: Motor monofásico (sem remover capacitor). 

Descrição do motor monofásico: (o parâmetro E8.29 é para selecionar o tipo de motor, suporta motor monofásico e motor assíncrono 

trifásico comum). 

Os motores monofásicos geralmente se referem a motores assíncronos monofásicos de 220V. O estator possui enrolamentos bifásicos e o 

rotor é uma gaiola de esquilo. A distribuição dos enrolamentos bifásicos e diferentes configurações de fonte de alimentação resultarão em 

diferentes características de partida e operação. 
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Os motores monofásicos comuns são divididos em capacitores únicos e capacitores duplos. Monofásico comum geralmente consiste em 

enrolamento principal (L1), enrolamento secundário (L2), capacitor de operação (C1), capacitor de partida (C2) e chave centrífuga (K), 

conforme mostrado na Figura 1:      

 
Figura 1                                        Figura 2 

Após a retirada do capacitor de partida, a fiação interna do enrolamento do motor monofásico é ilustrada na Figura 2. 

Após a remoção do capacitor de partida e do capacitor de operação, a fiação interna do enrolamento do motor monofásico é ilustrada na 

Figura 3: 

Figura 3 

(1) Conexão inversor e motor monofásico (com capacitor de partida) 

Quando um motor monofásico está conectado ao capacitor, E8.29=3, e os terminais de saída V e W do inversor podem ser conectados em 

qualquer extremidade de ① e ②. Se você precisar alterar a direção direta e reversa do motor, conecte de acordo com a placa de identificação 

do motor. 

Nota: Se a corrente de partida for muito grande ou o motor não funcionar, verifique se as fases V e W estão conectadas, em seguida 

verifique E8.29=3 e restaure o valor de fábrica y0.00=3.  

(2) Conexão inversor e motor monofásico (sem capacitância) 

Quando o motor monofásico não está conectado ao capacitor, E8.29 = 1 ou 2, a fase W do inversor conecta ②, a fase V conecta ①, a fase U 

conecta ③, E8,29 = 1 está em rotação direta, E8.29 =2 está em rotação reversa. 

Nota: Se a corrente de partida for muito grande ou a rotação for anormal, primeiro desligue a energia para verificar se o enrolamento 

principal e o enrolamento secundário do motor estão conectados corretamente e, em seguida, verifique se W está conectado ao terminal comum, 

fase V está conectado ao enrolamento principal e U está conectado ao enrolamento secundário.  

(3) Conexão de inversor e motor trifásico comum 

E8.29 = 0, está conectado ao motor assíncrono trifásico comum e o método de uso e fiação é o mesmo das máquinas normais. 

Nota: O enrolamento principal também é chamado de enrolamento de operação e o enrolamento secundário também é chamado de 

enrolamento de partida. 

 

7. Lista de parâmetro 
Nos inversores de frequência da série PI550A1, alguns parâmetros são "reservados pelo fabricante" e seus números de série não estão 

listados na tabela de parâmetros de função, o que leva à descontinuidade de alguns números de série de parâmetros na tabela. Para os 

parâmetros não introduzidos no manual, não tente modificá-los para evitar causar erros. 

Grupo d0  Grupo função de monitoramento 

Cód. Nome do parâmetro Descrição da função 
Conf. de 

fábrica 

d0.00 Frequência de operação  Frequência de saída real 0.01Hz 

d0.01 Definir frequência Frequência definida real 0.01Hz 

d0.02 Tensão do barramento CC Valor detectado para tensão do barramento CC 0.1V 

d0.03 Tensão de saída Tensão de saída real 1V 

d0.04 Corrente de saída Valor efetivo para corrente real do motor 0.01A 
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d0.05 Potência de saída Valor calculado para potência de saída do motor 0.1kW 

d0.06 Torque de saída Porcentagem de torque de saída do motor 0.1% 

d0.07 Status entrada DI  Status entrada DI - 

d0.08 Status saída DO Status saída DO - 

d0.09 Tensão AI1 (V) Valor tensão de entrada AI1 0.01V 

d0.10 Tensão AI2 (V) Valor tensão de entrada AI2 0.01V 

d0.12 Count value Valor real da contagem de pulsos na função de contagem - 

d0.13 Valor de comprimento Comprimento real em função de comprimento fixo - 

d0.14 Velocidade de operação atual Velocidade real de funcionamento do motor - 

d0.15 Seleção PID 
Porcentagem do valor de referência quando o PID é 
executado 

% 

d0.16 Feedback PID 
Porcentagem do valor de feedback quando o PID é 
executado 

% 

d0.17 Estágio CLP Exibição do estágio quando a função CLP é executada - 

d0.18 
Frequência de entrada de 
pulso HDI (DI5)  

HDI (DI5) Exibição de frequência de entrada de pulso de 
alta velocidade, unidade: 0,01 Khz 

0.01kHz 

d0.19 Velocidade de feedback Frequência de saída real do inversor 0.01Hz 

d0.20 Tempo de execução restante 
Exibição do tempo de execução restante, é para controle de 
tempo de execução 

0.1Min 

d0.21 Velocidade linear 

Mostra a velocidade da linha da amostragem de pulso de 
alta velocidade DI5, de acordo com o número real de 
pulsos da amostra por minuto e E0.07, calcula o valor da 
velocidade da linha. 

1m/Min 

d0.22 Hora atual de inicialização Tempo total de energização atual do inversor 1Min 

d0.23 Tempo de execução atual Tempo total de operação atual do inversor 0.1Min 

d0.24 
Frequência de impulso HDI 
(DI5) 

Display de frequência de entrada de impulso de alta 
velocidade HDI (DI5), unidade: 1Hz 

1Hz 

d0.25 
Valor definido de 
comunicação 

Frequência, torque ou outros valores de comando definidos 
pela porta de comunicação 

0.01% 

d0.27 
Exibição de configuração de 
frequência mestre 

Frequência definida pela fonte de configuração de 
frequência mestre F0.03 

0.01Hz 

d0.28 
Exibição de configuração de 
frequência auxiliar 

Frequência definida pela fonte de configuração de 
frequência auxiliar F0.04 

0.01Hz 

d0.35 Status do inversor 
Exibir as informações de status em execução e em espera, 
etc. 

- 

d0.36 Tipo do inversor 
1: Tipo G: Adequado para carga de torque constante;   
2: Tipo F: Adequado para carga de torque variável 
(ventiladores, carga de bombas) 

- 

d0.37 Tensão AI1 antes da correção Valor da tensão de entrada antes da correção linear de AI1 0.01V 

d0.38 Tensão AI2 antes da correção Valor da tensão de entrada antes da correção linear de AI2 0.01V 

Grupo F0  Grupo de funções básicas 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F0.00 Modo de controle do motor 0:Controle vetorial sem PG    2:Controle V/F 2 ★ 

F0.01 
Frequência de configuração 
da IHM 

0.00Hz~F0.19 (Frequência máxima) 50.00Hz ☆ 

F0.02 
Resolução de comando de 
frequência 

1: 0.1Hz            
2: 0.01Hz 

2 ★ 

F0.03 
Configuração mestre da fonte 
de frequência 

0: Frequência de configuração da IHM (F0.01, 
UP/DOWN pode ser modificado, desligar sem 
memória) 
1: Frequência de configuração da IHM (F0.01, 
UP/DOWN pode ser modificado, desligar com 
memória) 
2: Seleção analógica AI1;    
3: Seleção analógica AI2; 
4: Configuração do potenciômetro do painel 
5: Configuração de pulso de alta velocidade 
6: Configuração de operação em várias 
velocidades 
7: Configuração simples do programa CLP 

1 ★ 
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8: Configuração de controle PID 
9: Configuração de comunicações remotas 

F0.04 
Configuração auxiliar da 
fonte de frequência 

Igual à configuração F0.03 0 ★ 

F0.05 

Seleção de objeto de 
referência para configuração 
auxiliar de fonte de 
frequência 

0. Em relação à frequência máxima; 
1. Em relação à fonte de frequência mestre 1 
2. Em relação à fonte de frequência mestre 2 

0 ☆ 

F0.06 
Faixa de configuração 
auxiliar da fonte de 
frequência 

0%~150% 100% ☆ 

F0.07 
Seleção sobreposta de 
frequência 

Dígito das unidades: Seleção da fonte de 
frequência; 
Dígito das dezenas: Relação aritmética entre 
mestre e auxiliar para fonte de frequência 

00 ☆ 

F0.08 
Frequência de deslocamento 
da fonte de frequência ao 
sobrepor 

0.00Hz~F0.19 (Frequência máxima) 0.00Hz ☆ 

F0.09 
Seleção de memória de 
desligamento para frequência 
definida digital 

0: Memória W/O;       
1: Com memória 

1 ☆ 

F0.10 Padrão UP/DOWN 
0: Frequência de operação;    
1: Definir frequência 

0 ★ 

F0.11 Seleção de fonte de comando 

0. Controle da IHM (LED off);   
1. Controle do bloco terminal (LED ligado) 
2. Controle de comando de comunicações (LED 
piscando) 
3. Controle IHM+Controle de comando de 
comunicações  
4. Controle IHM+Controle de comando de 
comunicações+Controle do bloco terminal 

0 ☆ 

F0.12 
Fonte de frequência de 
ligação para fonte de 
comando 

Dígito das unidades: seleção da fonte de 
frequência de ligação do comando do teclado 
0: Não vinculado;  
1: Frequência de configuração da IHM; 
2: Seleção AI1;     
3: Seleção AI2;        
4: Configuração do potenciômetro do painel; 
5: Configuração de pulso de alta velocidade;   
6: Configuração de múltiplas velocidades; 
7: Configuração simples de CLP;       
8: Configuração PID; 
9: Referência de comunicações 
Dígito das dezenas: seleção da fonte de 
frequência de ligação do comando do bloco 
terminal (0 a 9, igual ao dígito das unidades) 
Dígito das centenas: seleção da fonte de 
frequência de ligação do comando de 
comunicação (0 a 9, igual ao dígito das unidades) 

000 ☆ 

F0.13 Tempo de aceleração 1 0.0s a 6500s 
Depende 
do tipo 

☆ 

F0.14 Tempo de desaceleração 1 0.0s a 6500s 
Depende 
do tipo 

☆ 

F0.15 Unidade de tempo de 
aceleração/desaceleração 

0:1s;      1:0.1s;        2:0.01s 1 ★ 

F0.16 Frequência de referência de 
tempo aceler./ desaceleração 

0: F0.19 (Frequência máxima)    
1: Definir frequência;   2:100Hz 

0 ★ 

F0.17 
Ajuste de frequência 
portadora de acordo com a 
temperatura 

0: NO;       
1: YES 

0 ☆ 

F0.18 Frequência portadora 0.5kHz a 16.0kHz 
Depende 
do tipo 

☆ 

F0.19 Frequência máxima de saída 50.00Hz a 320.00Hz 50.00Hz ★ 

F0.20 Fonte de frequência de limite 
superior 

0: Configuração F0.21;  1: Configuração AI1;  
2: Configuração AI2; 
3: Configuração do potenciômetro do painel; 
4: Configuração de pulso de alta velocidade;  
5: Referência de comunicações 

0 ★ 

F0.21 Frequência limite superior F0.23 (Frequência limite inferior) a F0.19 50.00Hz ☆ 
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(Frequência máxima) 

F0.22 Deslocamento de frequência 
limite superior 

0.00Hz a F0.19 (Frequência máxima) 0.00Hz ☆ 

F0.23 Frequência limite inferior 0.00Hz a F0.21(Frequência limite inferior) 0.00Hz ☆ 

F0.24 Direção de operação 0: Mesma direção;     1: Direção oposta 0 ☆ 

F0.26 Precisão analógica de AI 0: 0.01Hz;  1: 0.05Hz;   2: 0.1Hz;  3: 0.5Hz 1 ☆ 

F0.27 Tipo GF 
1.Tipo G (Tipo de carga de torque constante) 

2.Tipo F (Tipo de carga ventiladores/bombas) 
- ● 

Grupo F1  Grupo de parâmetros do terminal de entrada 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F1.00 Seleção função terminal DI1 

0~51 

1 ★ 

F1.01 Seleção função terminal DI2 2 ★ 

F1.02 Seleção função terminal DI3 8 ★ 

F1.03 Seleção função terminal DI4 9 ★ 

F1.04 Seleção função terminal DI5 12 ★ 

F1.05 Seleção função terminal DI6 13 ★ 

As funções do terminal de entrada digital multifuncional DI1~DI6 (DI5 pode ser usado como terminal 

de entrada de pulso de alta velocidade) podem ser definidas pelo parâmetro F1.00~F1.05. As funções 

opcionais são mostradas na tabela a seguir: 

Valor 

selec. 
Função Descrição 

0 Sem função 
O terminal não usado pode ser definido como “sem função” para evitar 
operação acidental. 

1 Operação para frente (FWD) 
Terminais externos são usados para controlar o modo de operação  
FWD do inversor. 

2 Operação reversa (REV) 
Terminais externos são usados para controlar o modo de operação  
REV do inversor. 

3 Controle de operação de três 
fios 

Este terminal é usado para determinar o modo de controle de três fios  
do inversor. Para obter detalhes, consulte as instruções do código de 
função F1.10 ("modo de comando do terminal). 

4 JOG para frente (FJOG) FJOG significa Forward JOG em execução, RJOG significa Reverse  
JOG em execução. Para a frequência de funcionamento do JOG e o  
tempo de desaceleração/ac. do JOG, consulte a descrição do código  
de função F7.00, F7.01, F7.02. 

5 JOG reversp (RJOG) 

6 Terminal UP Modifique o comando de incremento/decremento de frequência quando a 
frequência for referenciada por terminal externo. Ajuste para cima/para 
baixo a frequência definida quando a configuração digital for selecionada 
como fonte de frequência. 

7 Terminal DOWN 

8 Parada livre 
A saída do inversor está bloqueada, no momento, o processo de 
estacionamento do motor não é controlado pelo inversor. Este modo é 
igual ao princípio de parada livre descrito em F3.07. 

9 Reinicialização de falha 
(RESET) 

A função utiliza terminal para reset de falhas. Tem a mesma função  
com a tecla RESET no teclado. Esta função pode ser usada para  
realizar a redefinição remota de falhas. 

10 Operação pausando 

O inversor desacelera e para, mas todos os parâmetros operacionais  
são memorizados. Como parâmetros CLP, parâmetros de frequência 
oscilante e parâmetros PID. Este sinal de terminal desaparece, o  
inversor volta ao estado anterior de funcionamento antes de  
estacionar. 

11 Entrada normalmente aberta 
de falha externa 

Quando o sinal é enviado ao inversor, o inversor relata falha  
Err.15 e executa a solução de problemas de acordo com a ação de 
proteção contra falhas (para obter detalhes, consulte o código de função 
F8.17). 

12 Terminal multivelocidade 1 
A configuração de velocidade de 16 estágios ou 16 tipos de outros 
comandos pode ser alcançada através dos 16 estados dos quatro  
terminais. Para obter detalhes, consulte a Tabela 1 

13 Terminal multivelocidade 2 
14 Terminal multivelocidade 3 
15 Terminal multivelocidade 4 

16 Terminal 1 seleção de tempo 
de aceleração/desaceleração A seleção de 4 tempos ac/desaceleração pode ser obtida através do 

4 estados dos dois terminais. Para obter detalhes, consulte a Tabela 2 
17 Terminal 2 seleção de tempo 

de aceleração/desaceleração 

18 Comutação de fonte de 
frequência 

Usado para alternar entre diferentes fontes de frequência. 
De acordo com as configurações do código de função de seleção de fonte 
de frequência (F0.07), o terminal é usado para alternar entre duas fontes 
de frequência. 

19 Seleção UP/DOWN 
(Terminal, IHM) 

Quando a referência de frequência é a frequência digital, este  
terminal é usado para limpar o valor de frequência alterado pelo  
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terminal UP/DOWN ou pela IHM UP/DOWN, para que a frequência de 
referência possa se recuperar para o valor definido em F0.01. 

20 Executa o terminal de chave 
de comando 1 

Quando a fonte de comando estiver configurada para controle  
terminal (F0.11 = 1), o terminal pode ser usado para alternar entre o 
controle do terminal e controle da IHM. Quando a fonte de comando 
estiver configurada para controle de comunicação (F0.11 = 2), o  
terminal pode ser utilizado para alternar entre controle de  
comunicação e controle da IHM. 

21 Aceleração/desaceleração 
proibida 

Certifique-se de que o inversor esteja livre de efeitos de sinais  
externos (exceto para comando de desligamento), mantenha a  
frequência de saída atual. 

22 Pausa PID 
O PID está temporariamente desabilitado, o inversor mantém a  
frequência de saída atual, não realiza mais o ajuste do PID da fonte  
de frequência. 

23 Redefinição do status do 
CLP 

Quando o CLP faz uma pausa e volta a funcionar, este terminal é  
usado para redefinir o inversor para o estado inicial do CLP simples. 

24 Pausa função wobbulate 
Quando o inversor operar na frequência central a função Wobbulate  
pausará. 

25 Entrada do contador Terminal de entrada do pulso de contagem 
26 Reinicialização do contador Limpar status do contador 

27 Entrada de contagem de 
comprimento 

Terminal de entrada da contagem de comprimento. 

28 Redefinição de comprimento Limpar comprimento 

30 
Entrada de pulso de alta 
velocidade (válido apenas 
para DI5) 

DI5 é usado como terminal de entrada de pulso. 

32 
 
Frenagem CC imediata 

Se o terminal estiver ativo, o inversor muda diretamente para o status de 
frenagem CC 
 

33 Entrada normalmente 
fechada de falha externa 

Quando o sinal de entrada normalmente fechado de falha externa é 
inserido no inversor, o inversor reportará a falha Err.15 e desligará. 

34 Habilitação de alteração de 
frequência 

Se a função estiver definida como válida, quando a frequência mudar, 
O inversor não responde às mudanças de frequência até que o estado  
Do terminal é inválido. 

35 Direção de ação do PID 
como reverso 

Se o terminal for válido, o sentido de ação do PID é oposto ao sentido 
definido por E2.03 

36 Terminal de parada externo 1 
No modo de controle da IHM, o terminal pode ser usado para parar o 
inversor, da mesma forma que a tecla STOP na IHM. 

37 Terminal 2 do interruptor de 
comando de controle 

Usado para alternar entre controle de terminal e controle de  
comunicação. Se a fonte de comando for selecionada como controle 
terminal, o sistema irá ser comutado para o modo de controle de 
comunicação quando o terminal está ativo e vice-versa. 

38 Pausa integral PID 
Quando o terminal está ativo, a função de ajuste integral do PID é  
pausada, mas os ajustes de proporção e diferencial do PID ainda são 
válidos. 

39 
Alternar entre a configuração 
mestre da fonte de frequência e 
a frequência predefinida 

Quando o terminal está ativo, a fonte de frequência A é substituída pela  
frequência predefinida (F0.01) 

40 
Alternar entre configuração 
auxiliar da fonte de frequência 
e frequência predefinida 

Quando o terminal está ativo, a fonte de frequência B é substituída pela 
frequência predefinida (F0.01) 

43 Troca de parâmetros PID 
Quando o terminal DI (E2.19 = 1) é usado para trocar os parâmetros  
PID, se o terminal é inválido, use os parâmetros PID E2.13~E2.15; se 
o terminal é válido, use os parâmetros PID E2.16~E2.18 

44 Falha personalizada 1 Quando a falha personalizada 1 e a falha personalizada 2 estão ativas, o 
inversor alarma respectivamente a falha Err.27 e a falha Err.28, e as  
trata de acordo com o modo selecionado pela ação de proteção de falha 
F8.19. 

45 Falha personalizada 2 

48 Terminal de parada externo 2 

Em qualquer modo de controle (IHM, controle de terminal, controle de 
comunicação), o terminal pode ser usado para desacelerar o inversor até  
parada, no momento em que o tempo de desaceleração é fixado para o 
tempo de desaceleração 4. 

49 Desaceleração Frenagem CC 
Se o terminal for válido, primeiro o inversor desacelera para a frequên- 
cia inicial de parada da frenagem CC e depois muda diretamente para o 
status de frenagem CC. 

50 Limpar o tempo de execução 
atual 

Se o terminal for válido, o tempo de funcionamento atual do inversor  
será apagado. 

 

F1.10 Modo de comando do terminal 
0: Dois fios tipo 1;    1: Dois fios tipo 2; 
2: Três fios tipo 1;    3: Três fios tipo 2 

0 ★ 

F1.11 
Faixa de alteração do terminal 
UP/DOWN 

0.001Hz/s~65.535Hz/s 1.000Hz/s ☆ 

F1.12 Entrada mínima para AIC1 0.00V~F1.14 0.30V ☆ 

F1.13 
Configuração correspondente 
F1.12 

-100.0%~+100.0% 0.0% ☆ 
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F1.14 Entrada máxima para AIC1 F1.12~+10.00V 10.00V ☆ 

F1.15 
Configuração correspondente 
F1.14 

-100.0%~+100.0% 100.0% ☆ 

F1.24 Seleção curva AI 

Dígito das unidades: seleção da curva AI1 
Dígito das dezenas: seleção da curva AI2 
Dígito das centenas: seleção da curva do 
potenciômetro do painel 

H.321 ☆ 

F1.25 
Seleção de configuração de 
entrada AI 

Dígito das unidades: Seleção de 
configuração para AI1 menor que a entrada 
mínima 
0: Correspondente à configuração mínima  
1: 0,0% 
Dígito das dezenas: seleção de configuração 
para AI2 menor que a entrada mínima, idem 

000 ☆ 

F1.26 Entrada mínima HDI  0.00kHz~F1.28 0.00kHz ☆ 

F1.27 F1.26 Corresponde ao definido -100.0%~+100.0% 0.0% ☆ 

F1.28 Entrada máxima HDI  F1.26~100.00kHz 50.00kHz ☆ 

F1.29 F1.28 Corresponde ao definido -100.0%~+100.0% 100.0% ☆ 

F1.30 Tempo de filtro DI  0.000s~1.000s 0.010s ☆ 

F1.31 Tempo de filtro AI1  0.00s~10.00s 0.10s ☆ 

F1.32 Tempo de filtro AI2  0.00s~10.00s 0.10s ☆ 

F1.34 Tempo de filtro HDI 0.00s~10.00s 0.00s ☆ 

F1.35 Seleção modo do terminal DI 1 

Dígito das unidades: DI1;  
0: Alto nível ativo; 1: Baixo nível ativo; 
Díg. dezenas: DI2 (igual ao díg. das un.);   
Díg. centenas: DI3 (igual ao díg. das un.); 
Algarismo milhares: DI4 (igual ao 
algarismo das un.);   
Dígito dez milhar: DI5 (igual ao díg. das 
un.) 

00000 ★ 

F1.36 Seleção modo do terminal DI 2 
Dígito das unidades: DI6; 
0: Alto nível ativo;   
1: Baixo nível alto ativo 

00000 ★ 

F1.37 Tempo de atraso DI1 0.0s~3600.0s 0.0s ★ 

F1.38 Tempo de atraso DI2 0.0s~3600.0s 0.0s ★ 

F1.39 Tempo de atraso DI3 0.0s~3600.0s 0.0s ★ 

F1.40 
Defina a repetição do terminal 
de entrada 

0: Irrepetível;    1: Repetivel 0 ★ 

F1.47 Tipo de entrada AI1, AI2  

Bits de unidades: modo de entrada AI1   
0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica 
Dezenas de bits: modo de entrada AI2   
0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica 

10 ★ 

Grupo F2  Conjunto de parâmetros do terminal de saída 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F2.02 Seleção da função de saída do relé 1 (TA1.TB1.TC1) 

0~40 

2 ☆ 

F2.04 
Seleção da função de saída SPA (terminais de saída de 
circuito aberto do coletor) 

1 ☆ 

As funções do relé e do terminal de saída SPA são descritas a seguir: 

Valor 

selec. 
Função Descrição 

0 Sem saída Saída sem ação 

1 
Operação inversor de 
frequência 

O inversor de frequência está em operação, há frequência de saída, 
(pode ser 0) há sinal de saída 

2 
Saída de falha 
(interrupção de falha) 

Quando o inversor de frequência falha e a falha para, a saída é sinal 
ON 

3 
Saída FDT1 de 
detecção de nível de 
frequência 

Consulte o código de função F7.23, F7.24  

4 Chegada de frequência Consulte o código de função F7.25 

5 
Operação em 
velocidade zero (sem 
saída quando desligado) 

Quando o inversor de frequência funciona e a frequência de saída é 
0, o sinal de saída está LIGADO. O sinal está desligado quando o 
conversor está desligado. 

6 
Alarme de previsão de 
sobrecarga do motor 

Antes da ação de proteção contra sobrecarga do motor, a saída 
recebe o sinal ON, após o valor limite do aviso de sobrecarga ser 
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excedido. Para configuração de parâmetros de sobrecarga do motor, 
consulte os códigos de função F8.02-F8.04. 

7 
Alarme de previsão de 
sobrecarga do inversor 
de frequência 

O sinal de saída é LIGADO 10 segundos antes de ocorrer a 
proteção contra sobrecarga. 

8 
Definir valor de 
contagem para chegada 

Quando o valor da contagem atinge o valor definido por E0.08, o 
sinal de saída está ON. 

9 
O valor de contagem 
designado alcançado 

Quando o valor da contagem atinge o valor definido em E0.09, o 
sinal ON é emitido. Referência da função de contagem descrição da 
função do grupo E0. 

10 
Comprimento 
alcançado 

Quando o comprimento real de detecção excede o comprimento 
definido em E0.05, o sinal de saída está LIGADO. 

11 Ciclo CLP concluído 
Quando um CLP simples completa um ciclo, ele emite um sinal de 
pulso com largura de 250ms. 

12 
Tempo de execução 
acumulada alcançado 

Quando o tempo de operação acumulativo do conversor excede o 
tempo definido em F7.21, o sinal de saída está LIGADO 

13 
Limitação de 
frequência 

Quando a frequência definida excede a frequência limite superior 
ou inferior, e a frequência de saída do inversor de frequência 
também excede a frequência limite superior ou inferior, o sinal de 
saída está LIGADO 

14 Limitação de torque 

No modo de controle de velocidade, quando o torque de saída 
atinge o valor limite do torque, o inversor de frequência fica no 
estado de proteção contra travamento e transmite o sinal ON ao 
mesmo tempo. 

15 Prontidão operacional 

Quando a fonte de alimentação do circuito principal e do circuito de 
controle do inversor de frequência está estável e o inversor de 
frequência não detecta nenhuma informação de falha e o inversor 
de frequência está no estado operacional, o sinal de saída está 
LIGADO 

16 AI1>AI2 
Quando o valor da entrada analógica AI for maior que o valor da 
entrada AI2, o sinal ON será emitido. 

17 
Chegada de frequência 
limite superior 

Quando a frequência operacional atinge a frequência limite 
superior, o sinal de saída está LIGADO. 

18 
Chegada de frequência 
de limite inferior (sem 
saída quando inativo) 

Quando a frequência operacional atinge a frequência limite inferior, 
o sinal ON é emitido. O sinal está DESLIGADO durante o tempo 
de inatividade. 

19 
Saída de estado de 
subtensão 

Quando o inversor de frequência está sob tensão, o sinal de saída 
está LIGADO. 

20 
Configurações de 
comunicação 

Consulte o protocolo de comunicação. 

23 
Operação 2 em 
velocidade zero (saída 
quando inativo) 

Quando a frequência de saída do inversor é 0, o sinal ON é emitido. 
O sinal está LIGADO quando a máquina está desligada. 

24 
O tempo de 
inicialização acumulado 
chega 

Quando o tempo acumulado de ligação do inversor de frequência 
(F6.08) excede o tempo definido em F7.20, o sinal ON é 
transmitido. 

25 
Saída FDT2 de 
detecção de nível de 
frequência 

Consulte a descrição do código de função F7.26, F7.27  

26 
Saída de chegada de 
frequência 1 

Consulte a descrição do código de função F7.28, F7.29 

27 
Saída de chegada de 
frequência 2 

Consulte a descrição do código de função F7.30, F7.31  

28 
Saída corrente chegada 
1  

Consulte a descrição do código de função F7.36, F7.37  

29 
Saída corrente chegada 
2 

Consulte a descrição do código de função F7.38, F7.39 

30 Saída cronometrada 
Quando a seleção da função de temporização (F7.42) é efetiva, o 
sinal ON é emitido após o inversor de frequência atingir o tempo de 
temporização definido. 

31 Excesso de entrada AI1 
Quando o valor da entrada analógica AI1 for maior que F7.51 
(limite superior da proteção de entrada AI1) ou menor que F7.50 
(sob proteção de entrada AI1), o sinal ON é emitido. 

33 Operação reversa Inversor em operação reversa, sinal de saída ON 
34 Estado atual zero Consulte a descrição do código de função F7.32, F7.33  

35 
Tempertara do módulo 
IGBT alcançada 

Quando a temperatura do radiador do módulo (F6.06) do inversor 
atinge a temperatura configurada do módulo (F7.40), o sinal ON é 
emitido. 

36 
Excesso de corrente de 
software 

Consulte a descrição do código de função F7.34, F7.35  

37 
Chegada de frequência 
de limite inferior 
(interrupção) 

Quando a frequência operacional atinge a frequência limite inferior, 
o sinal ON é emitido. O sinal está LIGADO no estado de 
inatividade. 

38 Saída de alarme 
Quando o inversor de frequência falha e o modo de processamento 
de falha continua funcionando, a saída de alarme do inversor de 
frequência. 
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40 
Este tempo de execução 
chega 

Quando o tempo de partida do inversor de frequência ultrapassa o 
tempo configurado em F7.45, o sinal ON é emitido. 

 

F2.07 Seleção da função de saída DA1 0~ 17 2 ☆ 

A saída analógica DA varia de 0V~10V ou de 0mA~20mA. A relação de calibração com as funções 

correspondentes é mostrada na tabela a seguir: 

Valor 

selec. 
Função Descrição 

0 Frequência de operação 0~Frequência máxima de saída 

1 Definir frequência 0~Frequência máxima de saída 
2 Corrente de saída 0~2tempos de corrente nominal do motor 
3 Torque de saída 0~2tempos de torque nominal do motor 
4 Potência de saída 0~2vezes potência nominal  

5 Voltagem de saída 
0~1.2vezes tensão de frequência nominal 
 

6 
Entrada de pulso de alta 
velocidade 

0.01kHz~100.00kHz 

7 Analógico AI1 0 a 10V / (0 a 20mA) 
8 AnalógicoAI2 0 a 10V / (0 a 20mA) 
10 Valor do comprimento 0 a Comprimento máximo definido 
11 Valor de contagem 0 a Valor máximo de contagem 

12 
Configurações de 
comunicação 

0.0% a 100.0% 

13 Torque do motor 
0 a Velocidade correspondente à frequência máxima de saída 
 

14 Corrente de saída 
0.0-100.0 A (Frequency inverter power < 55 kW);  
0.0-1000.0 A (Frequency inverter power > 55 kW) 

15 Tensão do barramento CC 0.0 a 1000.0V 

17 
Configuração da fonte de 
frequência 

0 a Frequência máxima  

 

F2.11 Tempo de atraso de saída do relé 1 0.0s a 3600.0s 0.0s ☆ 

F2.13 Tempo de atraso de saída do SPA 0.0s a 3600.0s 0.0s ☆ 

F2.15 
Seleção de status ativo do terminal 
de saída DO 

Dígitos unitários: Reserva; 

Dígito das dezenas: Relé 1 0: Lógica Positiva;          

1: Lógica Negativa 

Dígito das centenas: Reserva 

Dígito dos milhares: SPA 

Dezenas de mil dígitos: Reserva 

00000 ☆ 

F2.16 
Coeficiente de polarização zero 
DA1 

-100.0% a +100.0% 0.0% ☆ 

F2.17 Ganho DA1 -10.00 a +10.00 1.00 ☆ 

F2.23 Tipo de saída DA1 
Bits de unidades: modo de saída DA1   

0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica 
10 ★ 

Grupo F3  Grupo de parâmetros de controle de partida/parada 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F3.00 Modo de inicialização 

0: Inicialização direta 1: Reserva 

2: Início de pré-excitação (motor assíncrono 

CA) 

0 ☆ 

F3.01 

Modo de rastreamento de 

velocidade 

 

0: Da frequência de desligamento 

1: Da frequência de energia 

2: Comece com frequência máxima 

3: Gire o rastreamento de velocidade 

0 ★ 

F3.03 Frequência inicial 0.00Hz a 10.00Hz 0.00Hz ☆ 

F3.04 
Tempo de espera para frequência 

de início 
0.0s a 100.0s 

0.0s 
★ 

F3.05 Corrente de campo anterior DC 0% a 100% 0% ★ 

F3.06 Tempo de excitação DC antecipado 0.0s a 100.0s 0.0s ★ 

F3.07 Modo de parada 
0: Desaceleração estacionamento 1: Parada 

livre 
0 ☆ 

F3.08 Frequência inicial CC 0.00Hz~F0.19 (Frequência máxima) 0.00Hz ☆ 
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F3.09 Tempo de espera DC 0.0s a 100.0s 0.0s ☆ 

F3.10 Parar a corrente de frenagem CC 0% a 100% 0% ☆ 

F3.11 Parar o tempo de frenagem CC 0.0s a 100.0s 0.0s ☆ 

F3.12 Taxa de utilização de frenagem 0% a 100% 100% ☆ 

F3.13 Modo ac/desaceleração 

0: Aceleração e desaceleração linear 

1: Aceleração e desaceleração da curva A 

2: Aceleração e desaceleração da curva B 

0 ★ 

F3.14 
Proporção da seção inicial da  

curva S 
0.0% a (100.0%. a F3.15) 30.0% ★ 

F3.15 
Proporção da seção final da  

curva S 
0.0% a (100.0%. a F3.14) 30.0% ★ 

F3.16 
Corrente de circuito fechado de 

rastreamento de velocidade KP 
0 a 1000 500 ☆ 

F3.17 
Corrente de malha fechada de 

rastreamento de velocidade KI 
0 a 1000 800 ☆ 

F3.18 
Corrente de malha fechada de 

rastreamento de velocidade 
30 a 200 100 ★ 

F3.19 

Limite inferior da corrente de 

malha fechada de rastreamento 

de velocidade 

10 a 100 30 ★ 

F3.20 

Tempo de aumento de tensão em 

malha fechada de rastreamento 

de velocidade 

0.5 a 3.0s 1.1s ★ 

F3.21 Tempo de desmagnetização 0.00 a 5.00s 1.00s ★ 

Grupo F4  Grupo de parâmetros de controle V/F 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F4.00 Configuração da curva V/F 

0: Linha reta V/F;    1: Multiponto V/F; 

2:Quadrado V/F;    3:1,2 V/F quadrado;    

4:1,4 Quadrado V/F; 6;1,6 Quadrado V/F;    

8:1,8 Quadrado V/F;  

10:V/F completamente separados; 

11:Semi-separação V/F 

0 ★ 

F4.01 Aumento de torque 
0.0% (Aumento de torque automático)  

0.1 a 30% 
0.0% ★ 

F4.02 
Frequência de corte do aumento de 

torque 
0.00Hz a F0.19 (Frequência máxima) 15.00Hz ★ 

F4.03 
Ponto de frequência V/F 

multiponto 1 
0.00Hz a F4.05 0.00Hz ★ 

F4.04 Ponto de tensão V/F multiponto 1 0.0% a 100.0% 0.0% ★ 

F4.05 
Ponto de frequência V/F 

multiponto 2 
F4.03 a F4.07 0.00Hz ★ 

F4.06 Ponto de tensão V/F multiponto 2 0.0% a 100.0% 0.0% ★ 

F4.07 Multipoint V/F frequency point 3 F4.05 a b0.04(frequência nominal motor) 0.00Hz ★ 

F4.08 Ponto de tensão V/F multiponto 3 0.0% a 100.0% 0.0% ★ 

F4.09 
Coeficiente de compensação de 

escorregamento 
0.0% a 200.0% 0.0% ☆ 

F4.10 Ganho de superexcitação 0 a 200 80 ☆ 

F4.11 Ganho de supressão de oscilação 0 a 100 0 ☆ 

F4.12 Fonte de tensão de separação V/F 0 a 9 0 ☆ 

F4.13 
Configuração digital de tensão de 

separação V/F 
0V a tensão nominal do motor 0V ☆ 

F4.14 Tempo de aumento da tensão de 0.0s a 1000.0s 0.0s ☆ 
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separação V/F 

F4.15 
Tempo de desaceleração de tensão 

para separação V/F 
0.0 a 1000.0 0.0s ☆ 

F4.16 
Seleção do modo de desligamento 

por separação V/F 

0: Frequência/tensão reduzida sozinha 

para 0 

1: A frequência diminui depois que a 

tensão diminui para 0 

0 ★ 

F4.17 Modo de supressão de vibração 0 a 4 3  

F4.18 
Corrente de parada de 

sobrecorrente 

50 a 200 
150 ★ 

F4.19 
Ativação de bloqueio de 

sobrecorrente 

0: Inválido    1: Habilitar 
1 ★ 

F4.20 
Ganho de supressão de parada de 

sobrecorrente 

0 a 100 
20 ☆ 

F4.21 

Coeficiente de compensação de 

corrente de ação de bloqueio de 

sobrecorrente 

50 a 200 50 
★ 

F4.22 Tensão de parada de sobretensão 200.0 a 2000.0 - ★ 

F4.23 
Habilitação de bloqueio por 

sobrepressão 

0: Inválido    1: Habilitar 
1 ★ 

F4.24 
Ganho de frequência de supressão 

de bloqueio de sobretensão 
0 a 100 30 ☆ 

F4.25 
Ganho de tensão de supressão de 

bloqueio de sobretensão 
0 a 00 30 ☆ 

F4.26 
Limite máximo de frequência de 

aumento de parada por sobretensão 
0 a 50 5 ★ 

F4.27 
Constante de tempo de 

compensação de escorregamento 

0.01 a 10.0 
0.5 ☆ 

F4.28  
Aumento automático de frequência 

habilitado 

0 a 1 
0 ★ 

F4.29 Corrente mínima de torque elétrico 10 a 100 50 ★ 

F4.30 
Corrente máxima de momento de 

potência 

10 a 100 
20 ★ 

F4.31 
Aumento automático de frequência 

KP 

0 a 100 
50 ★ 

F4.32 
Aumento automático de frequência 

KI 

0 a 100 
50 ★ 

F4.33 
Ganho de compensação de torque 

online 

80 a 150 
100 ★ 

Grupo F5  Grupo de parâmetros de controle vetorial 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F5.00 Relação do circuito de velocidade G1 1 a 100 30 ☆ 

F5.01 Loop de velocidade integral T1 0.01s a 10.00s 0.50s ☆ 

F5.02 Frequência de comutação 1 0.00 a F5.05 5.00Hz ☆ 

F5.03 Relação do circuito de velocidade G2 0 a 100 20 ☆ 

F5.04 Integral da malha de velocidade T2 0.01s a 10.00s 1.00s ☆ 

F5.05 Frequência de comutação 2 F5.02 a F0.19 (Frequência máx.) 10.00Hz ☆ 

F5.06 Integral da malha de velocidade 0: Válido    1: Inválido 0 ☆ 

F5.07 
Fonte do limite superior do limite de 

torque 

0: Config. do código de função F5.08; 

1: Config. analógica AI1; 

2: Config. analógica AI2; 

3: Config. do potenciômetro do painel; 

0 ☆ 



18 / 35 

 

4: Config. de pulso de alta velocidade; 

5:Config. de comunicação; 

6: Mín. (AI1, conjunto AI2) 

7: Máx. (AI1, conjunto AI2) 

F5.08 
Configuração digital de limite superior 

para torque 
0.0% a 200.0% 150.0% ☆ 

F5.09 Ganho diferencial de controle vetorial 50% a 200% 150% ☆ 

F5.10 
Constante de tempo do filtro de malha 

de velocidade 
0.000s a 0.100s 0.000s ☆ 

F5.11 
Ganho de superexcitação de controle 

vetorial 
0 a 200 64 ☆ 

F5.12 
Ganho proporcional do regulador de 

excitação 
0 a 60000 2000 ☆ 

F5.13 
Ganho integral do regulador de 

excitação 
0 a 60000 1300 ☆ 

F5.14 
Ganho proporcional do regulador de 

torque 
0 a 60000 2000 ☆ 

F5.15 Ganho integral do regulador de torque 0 a 60000 1300 ☆ 

F5.18 
Coeficiente máximo de tensão de 

saída 
100 a 110% 105% ☆ 

F5.19 
Coeficiente máximo de torque na área 

de enfraquecimento de campo 

Momento máximo de campo 

magnético fraco na profundidade de 

influência principal 50 a 200% 

100 ☆ 

F5.21 
Fonte de limite superior de torque de 

controle de velocidade (frenagem) 
0 a 8 0 ★ 

F5.22 

Configuração digital do limite 

superior de torque do controle de 

velocidade (frenagem) 

0 a 200.0% 150.0% ★ 

Grupo F6  Grupo de parâmetros da IHM e display 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F6.00 
Teclas de função 

STOP/RESET 

0: A tecla STOP/RES está habilitada apenas no 

modo de operação do teclado 

1: A tecla STOP/RES está habilitada em 

qualquer modo de operação 

1 ☆ 

F6.01 Executando parâmetros de 

exibição de status 1 
0x0000~0xFFFF 001F ☆ 

F6.02 Executando parâmetros de 

exibição de status 2 
0x0000 a 0xFFFF 0000 ☆ 

F6.03 Parâmetros de exibição de 

status de parada 
0x0001 a 0xFFFF 0033 ☆ 

F6.04 
Coeficiente de exibição da 

velocidade de carga 
0.0001 a 6.5000 3.0000 ☆ 

F6.05 

Casas decimais para exibição 

da velocidade de 

carregamento 

0:0 casa decimal        2:2 casa decimal 

1:1 casa decimal        3:3 casa decimal 
1 ☆ 

F6.06 
Temperatura do radiador do 

módulo inversor 
0.0℃ a 100.0℃ - ● 

F6.07 Tempo total de execução 0h a 65535h - ● 

F6.08 Tempo total de inicialização 0h a 65535h - ● 

F6.09 Consumo total de energia 0 a 65535kWh - ● 

F6.10 Número de série do produto Número de série do inversor de frequência - ● 

F6.11 Número da versão do software Versão do software da placa de controle - ● 

F6.17 
Coeficiente de correção de 

potência 
0.00~10.00 1.00 ☆ 
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F6.20 
Seleção de bloqueio do 

teclado 

0: botão RUN, STOP válido 

2: Botão RUN, STOP, UP, DOWN válido 

3: Botão STOP válido 

Nota: Os potenciômetros do teclado não estão 

limitados por esta função 

0 ☆ 

F6.21 
Seleção de função de tecla 

RÁPIDA 

0: Sem função;    1: JOG executando  

2: Estado de exibição do interruptor de 

mudança; 

3: Comutação FWD/RVS 

4: Configuração UP/DOWN de limpeza 

5: Parada livre; 

 6: comando de execução dado em sequência 

1 ☆ 

Grupo F7  Grupo de parâmetros funcionais auxiliares 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F7.00 
Frequência de execução JOG 0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
6.00Hz ☆ 

F7.01 Tempo de aceleração do jog 0.0s a 6500.0s 5.0s ☆ 

F7.02 Tempo de desaceleração do jog 0.0s a 6500.0s 5.0s ☆ 

F7.03 Prioridade de jog 0: Inválido;1:Válido 1 ☆ 

F7.04 
Frequência de salto 1 0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
0.00Hz ☆ 

F7.05 
Frequência de salto 2 0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
0.00Hz ☆ 

F7.06 
Faixa de frequência de salto 0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
0.00Hz ☆ 

F7.07 
Disponibilidade de frequência de salto 

durante o processo de ac/desaceleração 

0:Inválido;    

1: Válido 
0 ☆ 

F7.08 Tempo de aceleração 2 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.09 Tempo de desaceleração 2 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.10 Tempo de aceleração 3 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.11 Tempo de desaceleração 3 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.12 Acceleration time 4 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.13 Tempo de desaceleração 4 0.0s a 6500.0s 
Depende dos 

modelos 
☆ 

F7.14 

Ponto de frequência de comutação 

entre tempo de aceleração 1 e tempo de 

aceleração 2 

0.00Hz a F0.19(Frequência 

máxima) 
0.00Hz ☆ 

F7.15 

Ponto de frequência de comutação 

entre tempo de desaceleração 1 e 

tempo de desaceleração 2 

0.00Hz a F0.19(Frequência 

máxima) 
0.00Hz ☆ 

F7.16 
Zona morta de rotação para 

frente/reversa 
0.00s a 3600.0s 0.00s ☆ 

F7.17 Controle de rotação reversa 
0:Permitir;          

1: Proibir 
0 ☆ 

F7.18 
Definir frequência inferior ao modo de 

frequência limite inferior 

0:Funcionando na frequência 

limite inferior; 

1:Parar;         

2: Velocidade zero em 

execução 

0 ☆ 

F7.19 Controle de queda 0.00Hz a 10.00Hz 0.00Hz ☆ 
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F7.20 
Configurando o tempo cumulativo de 

chegada de inicialização 
0h a 36000h 0h ☆ 

F7.21 
Configurando o tempo de chegada 

cumulativo 
0h a 36000h 0h ☆ 

F7.22 Iniciar proteção 
0: DESLIGADO;             

1: LIGADO 
0 ☆ 

F7.23 
Valor de detecção de frequência 

(FDT1) 

0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
50.00Hz ☆ 

F7.24 
Valor de histerese de detecção de 

frequência (FDT1) 
0.0% a 100.0% (Nível FDT1) 5.0% ☆ 

F7.25 
A frequência atinge a largura de 

detecção 

0.00 a 100% (Frequência 

máxima) 
0.0% ☆ 

F7.26 
Valor de detecção de frequência 

(FDT2) 

0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
50.00Hz ☆ 

F7.27 
Valor de histerese de detecção de 

frequência (FDT2) 
0.0% a 100.0% (Nível FDT2) 5.0% ☆ 

F7.28 
Valor de detecção de frequência de 

chegadas aleatórias 1 

0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
50.00Hz ☆ 

F7.29 
Largura de detecção de frequência de 

chegadas aleatórias 1 

0.0% a 100.0% (Frequência 

máxima) 
0.0% ☆ 

F7.30 
Valor de detecção de frequência de 

chegadas aleatórias 2 

0.00Hz a F0.19 (Frequência 

máxima) 
50.00Hz ☆ 

F7.31 
Largura de detecção de frequência de 

chegadas aleatórias 2 

0.0% a 100.0% (Frequência 

máxima) 
0.0% ☆ 

F7.32 Nível de detecção de corrente zero 
0.0% a 300.0% (Corrente 

nominal do motor) 
5.0% ☆ 

F7.33 
Tempo de atraso de detecção de 

corrente zero 
0.01s a 360.00s 0.10s ☆ 

F7.34 
Valor de ultrapassagem da corrente de 

saída 

0.0% (não detectado); 0.1% a 

300.0% (Corrente nominal do 

motor) 

200.0% ☆ 

F7.35 
Tempo de atraso de detecção de 

sobrecarga de corrente de saída 
0.00s a 360.00s 0.00s ☆ 

F7.36 
Chegadas aleatórias atuais 1 0.0% a 300.0% (Corrente 

nominal do motor) 
-100.0% ☆ 

F7.37 
Chegadas aleatórias largura atual 1 0.0% a 300.0% (Corrente 

nominal do motor) 
0.0% ☆ 

F7.38 
Chegadas aleatórias atuais 2 0.0% a 300.0% (Corrente 

nominal do motor) 
-100.0% ☆ 

F7.39 
Chegadas aleatórias largura atual 2 0.0% a 300.0% (Corrente 

nominal do motor) 
0.0% ☆ 

F7.40 Chegada de temperatura do módulo 0℃ a 100℃ 75℃ ☆ 

F7.41 Controle do ventilador de resfriamento 

0: Ventilador funcionando 

somente quando estiver em 

funcionamento   

1: Ventilador sempre 

funcionando 

0 ☆ 

F7.42 Seleção da função de temporização 
0: Inválido  

1: Válido 
0 ★ 

F7.43 
Seleção do tempo de execução do 

tempo 

0: configuração F7.44; 1: 

Analógico AI1; 2: Analógico 

AI2; 

3: Potenciômetro do painel 

Nota: Faixa de entrada 

analógica 100% corresponde 

a a~F7.44 

0 ★ 

F7.44 Tempo de execução do tempo 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min ★ 
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F7.45 Hora atual de chegada em execução 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min ★ 

F7.46 Desperta frequência 

Frequência de dormência 

(F7.48) a  frequência 

máxima 

(F0.19) 

0.00Hz ☆ 

F7.47 Desperta o tempo de atraso 0.0s a 6500.0s 0.0s ☆ 

F7.48 Frequência de dormência 

0.00Hz a frequência 
despertar  

(F7.46) 

0.00Hz ☆ 

F7.49 Tempo de atraso de dormência 0.0s a 6500.0s 0.0s ☆ 

F7.50 
Limite inferior de proteção de tensão de 

entrada AI1 
0.00V a F7.51 3.1V ☆ 

F7.51 
Limite superior de proteção de tensão de 

entrada AI1 
F7.50 a 10.00V 6.8V ☆ 

Grupo F8  Grupo de parâmetros de falha e proteção 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F8.00 
Ganho de sobrecorrente em  

parada repentina 
0 a 100 20 ☆ 

F8.01 
Corrente de sobrecarga em parada 

repentina 
100% a 200% - ☆ 

F8.02 Proteção sobrecarga Motor 0: Proibido;        1: Permitido  1 ☆ 

F8.03 Ganho proteção sobrecarga Motor 0.20 a 10.00 1.00 ☆ 

F8.04 
Coeficiente de pré-alarme sobrecargad 

no Motor  
50% a 100% 80% ☆ 

F8.05 
Ganho de sobretensão em  parada 

repentina 
0 a 100 0 ☆ 

F8.06 

Tensão de sobretensão em para 

repentina / consumo de energia 

tensão de freio 

120% a 150% 130% ☆ 

F8.08 
Seleção da proteção de perda de fase 

da saída  
0: Desabilitado;         1: Habilitado 1 ☆ 

F8.09 Proteção de curto ao terra  0: Desabilitado;         1: Habilitado 1 ☆ 

F8.10 
Número de reset automático de 

falha 
0 a 32767 0 ☆ 

F8.11 

Seleção de ação de falha DO 

durante reinicialização automática 

de falha 

0: DESLIGADO ; 1: LIGADO 0 ☆ 

F8.12 
Intervalo do reset automatic de 

falha  
0.1s a 100.0s 1.0s ☆ 

F8.24 Frequência de falha na operação  

0: Frequência de operação atual 

1: Ajuste da frequencia de operação 

2: Frequencia de operação superior 

3: Frequencia de operação inferior 

4: Frequência de reserva anormal em 

execução 

0 ☆ 

F8.25 Frequência de reserva anormal 60.0% a 100.0% 100% ☆ 

F8.26 
Seleção de ação de corte de energia 

momentâneo 

0: Desligado              

1: Desaceleração; 

2: Desaceleração e parada 

0 ☆ 

F8.27 
Parada instantânea, tensão de 

julgamento de pausa 
80% a 100% 85% ★ 

F8.28 

Tempo de julgamento da tensão de 

recuperação de corte momentâneo 

de energia 

0.00s a 100.00s 0.50s ☆ 
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F8.29 
Tensão de julgamento de corte 

momentâneo de energia 
50.0% a 100.0% (Tensão padrão link) 80% ☆ 

F8.30 
Seleção de proteção contra queda de 

carga 
0: Desabilitado         1: Habilitado 0 ☆ 

F8.31 Nível de detecção de queda de carga  0.0% a 100.0% (corrente nominal motor) 10.0% ☆ 

F8.32 Tempo de detecção queda de carga 0.0s a 60.0s 1.0s ☆ 

F8.33 
Tipo de sensor de temperatura do 

motor  

0: Desabilitado ； 

1: PT100 detect 
0 ☆ 

F8.34 Valor sobre temperatura no motor  0 a 200 110 ☆ 

F8.35 
Valor alarme sobre temperature no 

motor  
0 a 200 90 ☆ 

F8.36 Proteção de curto circuito partida 0: Habilitado；       1: Desabilitado 0 ☆ 

F8.37 Detecção efeito Holzer/Hall 0: Hall 2 vias；1: Hall 3 vias 0 ☆ 

F8.38 

Operação de hall de três vias 

curto-circuito ao limite de 

aterramento 

0～100%（Corrente relativa do motor) 40% ☆ 

F8.39 
Consumo de energia tensão de 

frenagem 
200.0~2000.0V - ☆ 

Grupo F9  Conjunto de parâmetros de comunicação 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

F9.00 Baud rate 

Dígito Unidade: Modbus 

0~1:Reservado;  2:1200BPS;   3:2400BPS;     

4:4800BPS;    5:9600BPS;   6:19200BPS;    

7:38400BPS;  8:57600BPS;  9:115200BPS 

Dígito dezenas: Reservado 

Dígito centenas: Reservado 

Dígito milhar: Reservado 

6005 ☆ 

F9.01 Formato dados 
0: Sem paridade(8-N-2); 1: Paridade par(8-E-1)  

2: Parid. impar(8-O-1) 3:Sem paridade(8-N-1) 
0 ☆ 

F9.02 Endereço da unidade  1~250,0 for broadcast address 1 ☆ 

F9.03 Atraso resposta 0ms a 20ms 2ms ☆ 

F9.04 Tempo limite comunicação 0.0(Desabilitado);         0.1 a 60.0s 0.0 ☆ 

F9.05 
Seleção formato de dados 

transferencia  

Digito unidade: Modbus 

   0: Protocolo MODBUS não padrão 

   1: Protocolo MODBUS padrão 

Dígito dezena:Profibus-DP 

   0: Formato PPO1  1: Formato PPO2  

   2: Formato PPO3  3: Formaro PPO5  

  ☆ 

F9.06 
Resolução da leitura de 

Corrente da comunicação 
0:0.01A ;1:0.1A 0 ☆ 

F9.07 Tipo cartão comunicação 0: Cartão Comunicação Modbus 0 ☆ 

F9.08 Indefinido    

Grupo Fb  Grupo de parâmetros de otimização de controle 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

Fb.00 
Modo rápido de limite de 

Corrente 
0: Desabilitado            1: Habilitado 1 ☆ 

Fb.01 Ajuste nível sub-tensão  50.0% a 140.0% 100.0% ☆ 

Fb.02 Ajuste nível sobre-tensão 200.0 a 2500.0V - ★ 

Fb.03 
Seleção do modo de 

compensação de banda morta 

0: Sem compensação;    1:Compensação 

modo 1;       2:Compensação modo 2 
1 ☆ 

Fb.04 Compensação de detecção de 0 a 100 5 ☆ 
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corrente 

Fb.05 
Otimização vetorial sem 

seleção de modo PG 

0: Não otimizado;  1:Modo Otimizado 1;       

2: Modo Otimizado 2 
1 ★ 

Fb.06 
Frequência limite superior 

para comutação DPWM 
0.00 a 15.00Hz 12.00Hz ☆ 

Fb.07 Metodo modulação PWM 0: Assincrono;         1:Sincrono 0 ☆ 

Fb.08 Modo modulação PWM 

0: Desabilitado  

1 a 10: Profundidade aleatória da frequência 

portadora PWM 

0 ☆ 

Grupo E0  Frequência do pêndulo, comprimento fixo e matriz de parâmetros de contagem 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

E0.00 Modo de configuração do swing 
0: Relativo a frequencia central 

1: Relativo a frequencia máxima 
0 ☆ 

E0.01 Faixa Wobbulate 0.0% a 100.0% 0.0% ☆ 

E0.02 
Faixa de frequência de salto 

repentino 
0.0% a 50.0% 0.0% ☆ 

E0.03 Ciclo Wobbulate 0.1s a 3000.0s 10.0s ☆ 

E0.04 
Coeficiente de tempo de subida da 

onda triangular 
0.1% a 100.0% 50.0% ☆ 

E0.05 Comprimento definido 0 a 65535m 1000m ☆ 

E0.06 Comprimento real 0 a 65535m 0m ☆ 

E0.07 Pulso por metro 0.1 a 6553.5 100.0 ☆ 

E0.08 Valor de contagem definido 1 a 65535 1000 ☆ 

E0.09 Valor de contagem especificado 1 a 65535  1000 ☆ 

E0.10 
Número de pulso de frequência de 

redução 
0: Desabilitado          1 a 65535 0 ☆ 

E0.11 Frequência de redução 0.00Hz a F0.19 (Frequência máxima) 5.00Hz ☆ 

Grupo E1  Configuração do multispeed e parâmetros da CLP simplificada 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

E1.00

a 

E1.15 

0- Configur. velocidade estágio 0X a 

15- Configur. velocidade estágio 15X 
-100.0% a 100.0% 0.0% ☆ 

E1.16 Modo operação CLP  

0: Parar apos operação unica 

1: Manter o valor final após uma única 

operação       2: Cíclico 

0 ☆ 

E1.17 
Seleção simples de memória para 

desligamento do CLP 

Dígito das unidades: seleção da memória  

0: Desligamento sem memória 

1: Desligamento com memória 

Dígito das dezenas: Parar seleção de 

memória 

0: Parar sem memória; 

1: Parar com memória 

11 ☆ 

E1.18 Tempo de execução do estágio 0 T0 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.19 
Seleção de tempo de 

aceleração/desaceleração estágio 0 

0: F0.13, F0.14;     1: F7.08, F7.09; 

2: F7.10, F7.11;      3: F7.12, F7.13 
0 ☆ 

E1.20 Tempo de execução T1 estágio 1 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.21 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 1 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.22 Tempo de execução T2 estágio 2 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.23 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 2 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.24 Tempo de execução T3 estágio 3 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 
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E1.25 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 3 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.26 Tempo de execução T4 estágio 4 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.27 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 4 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.28 Tempo de execução T5 estágio 5 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.29 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 5 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.30 Tempo de execução T6 estágio 6 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.31 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 6 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.32 Tempo de execução T7 estágio 7 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.33 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 7 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.34 Tempo de execução T8 estágio 8 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.35 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 8 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.36 Tempo de execução T9 estágio 9 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.37 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 9 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.38 Tempo de execução T10 estágio 10 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.39 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 10 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.40 Tempo de execução T11 estágio 11 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.41 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 11 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.42 Tempo de execução T12 estágio 12 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.43 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 12 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.44 Tempo de execução T13 estágio 13 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.45 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 13 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.46 Tempo de execução T14 estágio 14 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.47 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 14 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.48 Tempo de execução T15 estágio 15 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ☆ 

E1.49 Tempo de aceler/desacelar. Estágio 15 O mesmo que E1.19 0 ☆ 

E1.50 Unidade de tempo de execução CLP 0: S (segundos) 1: H (horas) 0 ☆ 

E1.51 
Modo de referência de comando 

multiestágio 0 

0: Referência do código função E1.00 

1: Referência analógica AI1 

2: Referência analógica AI2 

3: Configuração potenciômetro painel 

4: Config. de pulso de alta velocidade 

5: Configuração do controle PID 

6: Configuração da frequência 

definida do teclado (F0.01), 

UP/DOWN pode ser modificado 

0 ☆ 

Grupo E2  Grupo de parâmetros funcionais PID 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

E2.00 Origem fonte de ajuste do PID  

0: Configuração E2.01 

1: Referência analógica AI1 

2: Referência analógica AI2 

3: Configuração p/potenciômetro painel 

4: Configuração de pulso de alta 

velocidade 

5: Referência da comunicação 

6: Referência de comando multi estágio 

0 ☆ 

E2.01 Referência PID teclado  0.0% a 100.0% 50.0% ☆ 

E2.02 Fonte de feedback PID 
0. Referência analógica AI1 

1. Referência analógica AI2 
0 ☆ 
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2. Configuração p/potenciômetro painel 

4: Configuração p/pulso alta velocidade 

5: Referência da comunicação 

6: Referência AI1+AI2 

7: Referência MAX(|AI1|, |AI2|) 

8: Referência MIN (|AI1|, |AI2|) 

E2.03 Direção da ação PID  0: Positiva       1: Negativa 0 ☆ 

E2.04 
Faixa de feedback de configuração 

PID 
0~65535 1000 ☆ 

E2.05 Frequência de corte de inversão PID 0.00 a F0.19 (Frequência máxima) 0.00Hz ☆ 

E2.06 Limite de desvio PID 0.0% a 100.0% 2.0% ☆ 

E2.07 Limitação diferencial PID 0.00% a 100.00% 0.10% ☆ 

E2.08 
Tempo de mudança de referência 

PID 
0.00s a 650.00s 0.00s ☆ 

E2.09 Tempo de filtro de feedback PID 0.00s a 60.00s 0.00s ☆ 

E2.10 Tempo de filtro de saída PID 0.00s a 60.00s 0.00s ☆ 

E2.11 
Valor de detecção de perda de 

feedback PID 

0.0%: perda de feedback não julgada 

0.1% a 100.0% 
0.0% ☆ 

E2.12 
Tempo de detecção de perda de 

feedback PID 
0.0s a 20.0s 0.0s ☆ 

E2.13 Ganho proporcional KP1 0.0 a 200.0 80.0 ☆ 

E2.14 Tempo de integração Ti1 0.01s a 10.00s 0.50s ☆ 

E2.15 Tempo diferencial Td1 0.00s a 10.000s 0.000s ☆ 

E2.16 Ganho proporcional KP2 0.0 a 200.0 20.0 ☆ 

E2.17 Tempo de integração Ti2 0.01s a 10.00s 2.00s ☆ 

E2.18 Tempo diferencial Td2 0.00 a 10.000 0.000s ☆ 

E2.19 

Condições de troca de parâmetros 

PID 

0: Sem comutação; 

1: Comutação via borneiras 

2: Comutação automática de acordo com o 

desvio. 

0 ☆ 

E2.20 Desvio de troca de parâmetros PID 1 0.0% a E2.21 20.0% ☆ 

E2.21 Desvio de troca de parâmetros PID 2 E2.20 a 100.0% 80.0% ☆ 

E2.22 

Propriedades integrais PID Dígito das unidades: Separação integral 

0: Desabilitado; 1: Habilitado 

Dígito das dezenas: Se parar a integração 

quando a saída atingir o limite 

0: Continuar; 1: Parar 

00 ☆ 

E2.23 Valor inicial PID 0.0% a 100.0% 0.0% ☆ 

E2.24 
Tempo de espera do valor inicial 

PID 
0.00s a 360.00s 0.00s ☆ 

E2.25 
Desvio máximo de saídas duplas 

(para frente) 
0.00% a 100.00% 1.00% ☆ 

E2.26 
Desvio máximo de saídas duplas 

(para trás) 
0.00% a 100.00% 1.00% ☆ 

E2.27 
Status de computação após parada 

do PID 

0: Stop without computing;  

1: Stop with computing 
1 ☆ 

E2.29 
Seleção de frequência de diminuição 

automática do PID 
0: Desabilitado;      1: Habilitado 

1 
☆ 

E2.30 Frequência de parada do PID 0.00Hz a frequência máxima (F0.19) 25 ☆ 

E2.31 Tempo de verificação do PID 0s a 3600s 10 ☆ 

E2.32 Tempos de verificação do PID 10 a 500 20 ☆ 
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E2.33 

Seleção do modo de fornecimento 

de água com pressão constante 

0: Modo máquina padrão  

1: Modo fornecimento de pressão 

constante de agua  

0 ☆ 

E2.34 Configuração de pressão 0Mpa a 655.35Mpa 0.45Mpa ☆ 

E2.35 Faixa do manômetro 0Mpa a 655.35Mpa 1.60Mpa ☆ 

E2.36 
Seleção do canal de feedback de 

pressão 
0：AI1             1:AI2 0 ☆ 

E2.37 
Configuração de pressão de alarme 

de baixa pressão 
0Mpa a 655.35Mpa 0.05Mpa ☆ 

E2.38 Atraso de alarme de sub tensão 0s a 6553.5s 500.0s ☆ 

E2.39 
Configuração de pressão de alarme 

de pressão ultra-alta 
0Mpa a 655.35Mpa 0.65Mpa ☆ 

E2.40 
Atraso de alarme de pressão 

ultra-alta 
0s a 6553.5s 500.0s ☆ 

E2.41 Modo de espera pressão 0: Desabilitado;      1: Habilitado 0 ☆ 

E2.42 Pressão de espera 0Mpa a 655.35Mpa 0.55Mpa ☆ 

E2.43 Atraso de espera 0s a 6500.0s 600.0s ☆ 

E2.44 Pressão de despertar 0Mpa a 655.35Mpa 0.40Mpa ☆ 

E2.45 Atraso de despertar 0s a 6500.0s 10.0 ☆ 

E8.29 

Seleção do tipo de motor: 0: Motor assíncrono trifásico comum, 

1: Rotação para frente do motor 

monofásico (capacitor removido), 

2: Rotação reversa do motor monofásico 

(capacitor removido), 

3: Motor monofásico (sem remover o 

capacitor). 

Aviso: Disponível apenas para PI550A1 

G1S. 

0 ★ 

Grupo b0  Parâmetros do motor 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 
Mudar 

b0.00 Seleção tipo Motor 
0: Motor genérico assincrono 

1: Motor assincrono para inversor 
0 ★ 

b0.01 Potência nominal 0.1kW a 1000.0kW 
Depende dos 

modelos 
★ 

b0.02 Tensão nominal 1V a 2000V 
Depende dos 

modelos 
★ 

b0.03 Corrente nominal 
0.01A a 655.35A (Potencia inversor≦ 55kW) 

0.1A a 6553.5A (Potencia invesor> 55kW) 

Depende dos 

modelos 
★ 

b0.04 Frequência nominal 0.01Hz a F0.19 (Frequência maxima) 
Depende dos 

modelos 
★ 

b0.05 Rotação nominal 1rpm~36000rpm 
Depende dos 

modelos 
★ 

b0.06 

Resistência do 

estator do motor 

assíncrono 

0.001Ω~65.535Ω (Inverter power <= 55kW) 

0.0001Ω~6.5535Ω (Inverter power> 55kW) 

Parâmetros do 

motor 
★ 

b0.07 
Resistência do rotor 

do motor assíncrono 

0.001Ω~65.535Ω (Inverter power <= 55kW) 

0.0001Ω~6.5535Ω (Inverter power> 55kW) 

Parâmetros do 

motor 
★ 

b0.08 
Indutância de fuga 

do motor assíncrono 

0.01mH~655.35mH (Inverter power <= 55kW) 

0.001mH~65.535mH (Inverter power> 55kW) 

Parâmetros do 

motor 
★ 

b0.09 
Indutância mútua do 

motor assíncrono 

0.1mH~6553.5mH (Inverter power <= 55kW) 

0.01mH~655.35mH (Inverter power> 55kW) 

Parâmetros do 

motor 
★ 

b0.10 
Corrente sem carga 

do motor assíncrono 

0.01A~b0.03 (Inverter power <= 55kW) 

0.1A~b0.03 (Inverter power> 55kW) 

Parâmetros do 

motor 
★ 
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b0.27 

Auto aprendizado 

dos parâmetros do 

motor 

0: Sem operação 

1: Auto sintonia dos parâmetros do motor assíncrono 

2: Auto sintonia dos parâmetros do motor assíncrono 

abrangente 

0 ★ 

Grupo y0  Gerenciamento de código de função 

Cód. 
Nome do 

parâmetro 
Faixa de seleção 

Conf. de 

fábrica 
Mudar 

y0.00 
Inicialização dos 

parametros 

0: Nenhuma operação 1: Restaurar valores de parâmetros 

padrão, não incluindo parâmetros do motor 2: Limpar 

histórico 3: Restaurar valores de parâmetros padrão, 

incluindo parâmetros do motor 4: Fazer backup dos 

parâmetros atuais do usuário 

5: Restaurar a partir dos parâmetros de backup do usuário 

0 ★ 

y0.01 Senha usuário 0 a 65535 0 ☆ 

y0.02 

Seleção de 

exibição do 

grupo de 

parâmetros de 

função 

Dígito das unidades: seleção de exibição do grupo d 

0: Não exibe 1: Exibe 

Dígito dezenas: seleção de exibição grupo E (idem acima) 

Dígito centenas: seleção exibição grupo b (idem acima) 

Dígito milhares: seleção de exibição grupo y (idem acima) 

Dígito dezenas milhares: seleção da exibição do grupo L (idem  

acima) 

11111 ★ 

y0.03 

Seleção de 

exibição do 

grupo de 

parâmetros de 

personalização 

Dígito das unidades: Seleção de exibição do parâmetro de 

personalização do usuário     0: Não exibir 1: Exibir 

Dígito das dezenas: Seleção de exibição do parâmetro de 

alteração do usuário          0: Não exibir 1: Exibir 

00 ☆ 

y0.04 

Propriedades de 

modificação do 

código de 

função 

0: Modificável 

1: Não modificável 
0 ☆ 

y0.05 Indefinido    

Grupo y1  Grupo de parâmetros de consulta de falha 

Cód. Nome do parâmetro Faixa de seleção 
Conf. de 

fábrica 

Muda

r 

y1.00 Tipo da primeira falha 0: Sem falha 

1: Proteção da unidade do 

inversor 

2: Sobrecorrente de aceleração 

3: Sobrecorrente de 

desaceleração 

4: Sobrecorrente de velocidade 

constante 

5: Sobretensão de aceleração 

6: Sobretensão de desaceleração 

7: Sobretensão de velocidade 

constante 

8: Falha de energia de controle 

9: Subtensão 

10: Sobrecarga do inversor 

11: Sobrecarga do motor 

13: Perda de fase de saída 

14: Superaquecimento do 

módulo 

15: Falha externa 

16: Comunicação anormal 

17: Contator anormal 

18: Detecção de corrente 

anormal 

19: Autoaprendizagem do motor 

anormal 

21: Leitura e gravação de 

parâmetros anormais 

- ● 

y1.01 Tipo da segunda falha  - ● 

y1.02 Tipo da terceira falha (e ultima) falha - ● 
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22: Hardware do inversor 

anormal 

23: Motor em curto com o terra 

26: Chegada do tempo de 

execução 

27: Falha personalizada 1 

28: Falha personalizada 2 

29; Chegada do tempo de 

inicialização 

31: Perda de feedback do PID 

durante a execução 

40: Tempo limite de limitação de 

corrente rápida 

51: Erro de posição inicial 

COF: falha de comunicação 

y1.03 Frequência da terceira (última) falha - - ● 

y1.04 Corrente da terceira (última) falha - - ● 

y1.05 
Tensão do barramento da terceira (última) 

falha 
- - ● 

y1.06 
Status do terminal de entrada da terceira 

(última) falha 
- - ● 

y1.07 
Status do terminal de saída da terceira (última) 

falha 
- - ● 

y1.09 
Tempo de inicialização da terceira (última) 

falha 
- - ● 

y1.10 
Tempo de execução da terceira (última) 

falha 
- - ● 

y1.13 Frequência da segunda falha - - ● 

y1.14 Corrente da segunda falha - - ● 

y1.15 Tensão do barramento da segunda falha - - ● 

y1.16 
Status do terminal de entrada da segunda 

falha 
- - ● 

y1.17 Status do terminal de saída da segunda falha - - ● 

y1.19 Tempo de inicialização da segunda falha - - ● 

y1.20 Tempo de execução da segunda falha - - ● 

y1.23 Frequência da primeira falha - - ● 

y1.24 Corrente da primeira falha - - ● 

y1.25 Tensão do barramento da primeira falha - - ● 

y1.26 
Status do terminal de entrada da primeira 

falha 
- - ● 

y1.27 Status do terminal de saída da primeira falha - - ● 

y1.29 Tempo de inicialização da primeira falha - - ● 

y1.30 Tempo de execução da primeira falha - - ● 

8. Alarme de falha e causas e soluções 
O PI550A1 pode fornecer proteção eficaz quando o desempenho do equipamento é reproduzido totalmente. Em caso de falha anormal, a 

função de proteção será acionada, o inversor interromperá a saída e o contato do relé defeituoso do inversor acionará, o código de falha será 

exibido na IHM do inversor. Antes de consultar o departamento de serviço, o usuário pode executar a autoverificação, analisar a causa da falha e 

descobrir a solução de acordo com as instruções deste capítulo. Se a falha for causada pelos motivos descritos no quadro pontilhado, consulte a 

assistencia técnica ou entre em contato diretamente com nossa empresa. 

No. 
ID da 

falha 
Tipo de falha Possíveis causas Soluções 

1 Err.01 

Proteção da 

unidade 

inversora 

1. Ocorrencia de um curto-circuito na 

saída do inversor 

2. A fiação do motor e do inversor é 

muito longa 

3. Superaquecimento do módulo 

4. A fiação interna do inversor está 

1. Elimine falhas periféricas 

2. Instale adicionalmente o reator 

ou o filtro de saída 

3. Verifique se o duto de ar está 

bloqueado ou não e se o ventilador 

está funcionando normalmente ou 
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solta 

5. O painel de controle principal está 

anormal 

6. O painel de acionamento está 

anormal. 

7. O módulo do inversor está anormal 

não, e elimine os problemas 

4. Conecte corretamente todos os 

cabos 

5. Procure suporte técnico 

2 Err.02 
Sobrecorrente 

de aceleração 

1. O tempo de aceleração é muito 

baixo 

2. O aumento de torque manual ou a 

curva V/F não são adequados 

3. A tensão de entrada baixa 

4. Ocorreu curto-circuito ou 

aterramento da saída do inversor 

5. O modo de controle é vetorial e sem 

identificação de parâmetros 

6. O motor que está girando é iniciado 

inesperadamente. 

7. Aumento repentino da carga no 

processo de aceleração. 

8. A seleção do tipo de inversor foi 

subdimensionado 

1. Aumente o tempo de aceleração 

2. Ajuste o aumento de torque 

manual ou a curva V/F 

3. Defina a tensão para a faixa 

normal 

4. Elimine falhas periféricas 

5. Realize a identificação dos 

parâmetros do motor 

6. Selecione o início do 

rastreamento de velocidade ou 

reinicie após parar o motor. 

7. Cancele a carga repentina 

8. Escolha um inversor com maior 

de potência 

3 Err.03 

Sobrecorrente 

de 

desaceleração 

1. Ocorreu um curto-circuito ou 

aterramento da saída do inversor 

2. O modo de controle é vetorial sem 

identificação de parâmetros 

3. O tempo de desaceleração é muito 

baixo 

4. Tensão da rede baixa 

5. Aumento repentino da carga no 

processo de desaceleração. 

6. Não instale a unidade de frenagem e 

o resistor de frenagem 

1. Elimine falhas periféricas 

2. Realize a identificação dos 

parâmetros do motor 

3. Aumente o tempo de 

desaceleração 

4. Defina a tensão para a faixa 

normal 

5. Cancele a carga repentina 

6. Instale a unidade de frenagem e 

o resistor de freio 

4 Err.04 

Sobrecorrente 

de velocidade 

constante 

1. Ocorrencia de curto-circuito ou 

aterramento na saída do inversor 

2. O modo de controle é vetorial sem 

identificação de parâmetros 

3. Tensão de entrada baixa 

4. Aumenta repentino da carga durante 

a operação 

5. Potencia do inversor 

subdimensionada  

1. Elimine falhas periféricas 

2. Realize a identificação dos 

parâmetros do motor 

3. Regularize a tensão de entrada 

para a faixa normal 

4. Cancele a carga repentina 

5. Escolha um inversor de maior 

potência 

5 Err.05 
Sobretensão de 

aceleração 

1. Não foi instalado a unidade de 

frenagem e resistor de frenagem 

2. A tensão de entrada é elevada.  

3. Há uma força externa arrastando o 

movimento do motor ao acelerar. 

4. O tempo de aceleração é muito 

baixo 

1.Instale a unidade de frenagem e o 

resistor de frenagem 

2.Ajuste a tensão de entrda para a 

faixa normal 

3.Cancele a força externa ou instale 

o resistor de frenagem. 

4.Aumente o tempo de aceleração 

6 Err.06 
Sobretensão de 

desaceleração 

1. Tensão de entrada elevada 

2. Há uma força externa arrastando o 

movimento motor durante a 

desaceleração. 

3. O tempo de desaceleração é muito 

baixo 

4. Não foi instalada a unidade de 

frenagem e o resistor de frenagem 

1. Ajuste a tensão de entrada para a 

faixa normal 

2. Cancele a força externa ou instale o 

o resistor de frenagem. 

3. Aumente o tempo de desaceleração 

4. Instale a unidade de frenagem e 

o resistor de frenagem 

7 Err.07 

Sobretensão de 

velocidade 

constante 

1. Há uma força externa arrastando o 

movement do motor durante a 

operação 

2. Tensão de entrada muito alta 

1. Cancele a força externa ou 

instale o resistor de frenagem. 

2. Ajuste a tensão para a faixa normal 

8 Err.08 

Falha de 

energia de 

controle 

A faixa de tensão de entrada não está 

dentro da especificação 

Ajuste a tensão de acordo com a 

faixa de requisitos da especificação 

9 Err.09 
Falha de 

subtensão 

1. Corte momentâneo de energia 

2. A tensão de entrada do inversor não 

está dentro da especificação 

3. A tensão do barramento não está 

normal 

4. A ponte retificadora e a resistência 

1.Reinicializar falha 

2.Ajustar a tensão para a faixa 

normal 

3.Procurar suporte técnico 
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do capacitores estão anormais 

5. O painel de acionamento está 

anormal. 

6. O painel de controle está anormal 

10 Err.10 
Sobrecarga do 

inversor 

1. A seleção da potência do inversor 

esta subdimensionada 

2. Se a carga é muito alta ou ocorre 

parada do motor 

1. Selecione um inversor de maior 

potência   

2. Reduza a carga e verifique o 

motor e suas condições mecânicas 

11 Err.11 
Motor 

sobrecarregado 

1. Tensão da rede elétrica muito baixa 

2. A configuração dos parâmetros de 

proteção do motor (F8.03) é 

apropriada ou não 

3. Se a carga for muito elevada ou se 

ocorre a parada do motor 

1. Verifique a tensão da rede 

elétrica 

2. Defina corretamente este 

parâmetro. 

3. Reduza a carga e verifique o 

motor e suas condições mecânicas 

1. Verifique a tensão da rede 

elétrica 

2. Defina corretamente este 

parâmetro. 

3. Reduza a carga e verifique o 

motor e suas condições mecânicas 

13 Err.13 
Perda de fase 

de entrada 

1. O painel de acionamento está 

anormal. 

2. A placa de proteção contra raios 

está anormal 

3. O painel de controle principal está 

anormal 

4. A energia de entrada trifásica não 

está normal 

1. Substitua o drive, a placa de 

energia ou o contator 

2. Procure suporte técnico 

3. Verifique e elimine os problemas 

existentes na linha periférica 

14 Err.14 
Perda de fase 

de saída 

1. Os fios condutores do inversor para 

o motor não estão normais 

2. A saída trifásica do inversor está 

desbalanceada quando o motor está 

funcionando 

3. O painel de acionamento está 

anormal. 

4. O módulo está anormal 

1.Elimine falhas periféricas 

2.Verifique se o enrolamento 

trifásico do motor está normal ou 

não e elimine falhas 

3.Procure suporte técnico 

15 Err.15 

Superaqueci- 

mento do 

módulo 

1. O duto de ar está bloqueado 

2. O ventilador está danificado 

3. A temperatura ambiente está muito 

alta 

4. O termistor do módulo está 

danificado 

5. O módulo inversor está danificado 

1.Limpe o duto de ar 

2.Substitua o ventilador 

3.Diminua a temperatura ambiente 

4.Substitua o termistor 

5.Substitua o módulo inversor 

16 Err.16 

Falha de 

equipamento 

externo 

Entrada de sinal de falha externa 

através do terminal multifuncional DI 
Reiniciar operação 

17 Err.17 
Falha de 

comunicação 

1. O cabo de comunicação não está 

normal 

2. As configurações para a placa de 

expansão de comunicação F9.07 estão 

incorretas 

3. As configurações para os 

parâmetros de comunicação do grupo 

F9 estão incorretas 

4. O computador host não está 

funcionando corretamente 

1. Verifique o cabo de comunicação 

2. Defina corretamente o tipo de 

placa de expansão de comunicações 

3. Defina corretamente os 

parâmetros de comunicação 

4. Verifique a fiação do computador 

host 

18 Err.18 
Falha do 

contator 

1. Perda de fase de entrada 

2. A placa de acionamento e o contato 

não estão normais 

1. Verifique e elimine os problemas 

existentes na linha periférica 

2. Substitua o drive, a placa de 

alimentação ou o contator 

19 Err.19 

Falha de 

detecção de 

corrente 

1. Verifique o dispositivo Hall 

2. O painel de acionamento está 

anormal. 

1. Substitua o painel de 

acionamento 

2. Substitua o dispositivo Hall 

21 Err.21 

Falha de ajuste 

automático dos 

parâmetros do 

motor 

1. Os parâmetros do motor não foram 

definidos de acordo com a plaqueta de 

identificação do motor 

2. O processo de identificação do 

parâmetro está com tempo limite 

1. ajuste corretamente os 

parâmetros do motor de acordo 

com a plaqueta de identificação 

2. verifique o fio condutor do 

inversor ao motor 
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esgotado 

22 Err.22 

Falha no 

código do 

disco 

1. O codificador está danificado 

2. O cartão PG está anormal 

3. O modelo do codificador não 

corresponde 

4. A conexão do codificador tem erro 

1. Substitua o codificador 

2. Substitua o cartão PG 

3. Defina corretamente o modelo 

do codificador de acordo com as 

condições reais 

4. Elimine a falha de linha 

23 Err.23 

Falha de 

leitura e 

gravação da 

EEPROM 

A E2PROM está danificada 
Substitua o painel de controle 

principal 

26 Err.26 

Falha de 

hardware do 

inversor 

1.Sobretensão 

2.Sobrecorrente 

1.Eliminar falha de sobretensão 

2.Eliminar falha de sobrecorrente 

27 Err.27 

Curto-circuito 

com falha à 

terra 

Motor curto para terra Substitua o cabo ou o motor 

28 Err.28 

Falha de 

chegada de 

tempo de 

execução 

cumulativa 

Falha de chegada de tempo de 

execução cumulativa 

Limpar informações do histórico 

usando parâmetros de função de 

inicialização 

29 Err.29 

Falha 

personalizada 

1 

Entrada de sinal de falha 

personalizada 1 através do terminal 

multifuncional DI 

Redefinir execução 

31 Err.31 

Falha 

personalizada 

2 

Entrada de sinal de falha 

personalizada 2 através do terminal 

multifuncional DI 

Redefinir execução 

40 Err.40 

Falha total de 

chegada do 

tempo de 

ligação 

O tempo total de inicialização atinge o 

valor definido 

Limpar informações do histórico 

usando parâmetros de função de 

inicialização 

41 Err.41 
Falha de queda 

de carga 

A corrente de execução do inversor é 

menor que F8.31 

Confirme se a carga foi removida 

ou não ou se as configurações do 

parâmetro (F8.31, F8.32) estão de 

acordo com as condições 

operacionais reais 

42 Err.42 

Perda de 

feedback do 

PID ao 

executar falha 

O feedback do PID é menor que o 

valor definido de E2.11 

Verifique o sinal de feedback PID 

ou defina E2.11 para um valor 

apropriado 

51 Err.51 

Falha de 

limitação 

rápida de 

corrente 

1. Se a carga é muito grande ou ocorre 

parada do motor 

1.Reduza a carga e verifique o 

motor e suas condições mecânicas 

- COF 

Troque o 

motor quando 

estiver 

funcionando 

com falha 

2. A seleção do tipo de inversor é 

pequena 

2.Escolha o inversor com grande 

nível de potência 

 

9.Apêndice: 

Desenho dimensional da abertura de instalação do teclado PI550A1 (unidade de medida: mm): 

1. O compartimento da IHM é instalado no painel do inversor com furo quadrado necessário 
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10. Termo de garantia 

A Provolt, estabelecida na Rua Dr. Pedro Zimmermann, 344 na cidade de Blumenau - SC, oferece 

garantia limitada para defeitos de fabricação ou de materiais, para os inversores da série P130 e P9100, 

conforme a seguir:  

É condição essencial para a validade desta garantia que o comprador examine minuciosamente o 

produto adquirido imediatamente após o recebimento, observando atentamente se suas características estão 

de acordo com o pedido de compra e seguir as instruções de instalação, ajuste, operação e manutenção do 

mesmo. O inversor será considerado aceito e automaticamente aprovado pela compradora, quando não 

ocorrer a manifestação por escrito da compradora sobre problemas técnicos ou arrependimento quando 

cabível, no prazo máximo de sete dias úteis após a data de entrega.  

O prazo total desta garantia é de doze meses contados da data de fornecimento da Provolt ou 

distribuidor autorizado, comprovado através da nota fiscal de compra do equipamento.  

A garantia total acima é composta de: (a) tratando-se de relação de consumo, os primeiros 90 

(noventa) dias serão considerados, para fins de garantia, a que se refere o inciso II do art. 26 da Lei 8.078/90, 

e o restante do período será considerado como garantia contratual, nos termos do art. 50 da referida Lei; e (b) 

nos demais casos, os primeiros 30 (trinta) dias serão considerados para fins de garantia a que se refere o 

capítulo do artigo 445 do Código Civil Brasileiro.  

Em caso de não funcionamento ou funcionamento inadequado do produto em garantia, os serviços 

em garantia poderão ser realizados a critério da Provolt, na sua matriz em Blumenau - SC, ou em uma 

Assistência Técnica Autorizada da Provolt, por esta indicada.  

O inversor, na ocorrência de uma anomalia, deverá estar disponível para a Provolt, pelo período 

necessário, para a identificação da causa da anomalia e seus devidos reparos.  

A Provolt ou uma Assistência Técnica Autorizadada Provolt, examinará o inversor enviado, e, caso 

comprove a existência de defeito coberto pela garantia, reparará, modificará ou substituirá o produto 

defeituoso, à seu critério, sem custos para a compradora, exceto nos casos em for observado mal uso ou 

desobservância dos critérios de instalação relatados neste manual.  

A responsabilidade da presente garantia se limita exclusivamente ao reparo, modificação ou 

substituição do produto fornecido, não responsabilizando a Provolt por danos a pessoas, a terceiros, a outros 

equipamentos ou instalações, lucros cessantes ou quaisquer outros danos emergentes ou consequentes.  

Outras despesas como fretes, embalagem, custos de desmontagem e montagem, serviços de 

parametrização, correrão por conta exclusiva da compradora, inclusive todos os honorários e despesas de 

locomoção/estadia do pessoal de assistência técnica, quando for necessário e/ou solicitado um atendimento 

nas instalações do usuário.  

A presente garantia não abrange o desgaste normal do produto, nem os danos decorrentes de operação 

ou instalação indevida ou negligente em desacordo com o manual do produto, parametrização incorreta, 

manutenção ou armazenagem inadequada, instalações de má qualidade ou influências de natureza química, 

eletroquímica, elétrica, mecânica ou atmosférica.  

Ficam excluídas da responsabilidade por defeitos, as partes ou peças consideradas de consumo, tais 
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como partes de borracha ou plástico, bulbos incandescentes, fusíveis, protetores contra surtos, etc.  

A garantia extinguir-se-á, independentemente de qualquer aviso, se a compradora sem prévia 

autorização por escrito da Provolt, fizer ou mandar fazer por terceiros, quaisquer modificações ou reparos 

no produto ou equipamento que vier apresentar defeito.  

O direito à garantia ficará suspenso em caso de mora ou inadimplência de obrigações da compradora 

para com a Provolt, nos termos do disposto no artigo 476 do Código Civil Brasileiro, sendo que o lapso 

temporal da suspensão será considerado garantia decorrida, caso a compradora, posteriormente, cumpra 

suas obrigações para com a Provolt.  

Quaisquer reparos, modificações, substituições decorrentes de defeitos de fabricação, não 

interrompem nem prorrogam o prazo desta garantia.  

Toda e qualquer solicitação, reclamação, comunicação, etc., no que se refere a produtos em garantia, 

assistência técnica, startup, deverão ser dirigidos por escrito, ao seguinte endereço: Provolt - Departamento 

de Assistência Técnica, Rua Dr. Pedro Zimmermann, 344, CEP 89065-900, Blumenau - SC Brasil, e-mail: 

provolt@provolt.com.br.  

A garantia oferecida pela Provolt está condicionada à observância destas condições gerais, sendo este 

o único termo de garantia válido. 
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Informações e sugestões do produto 

 

Caro usuário: 

Obrigado pela atenção e aquisição dos produtos da Provolt Tecnologia Eletronica Ltda! Para melhor 

atendê-lo, esperamos obter informações pessoais e relacionadas aos produtos Provolt adquiridos, 

entender suas necessidades adicionais de produtos Provolt agora e no futuro e obter seus valiosos 

comentários. Para obter nosso serviço o mais rápido possível quando precisar, entre em contato pelo 

nosso WhatsApp (47) 3036-9666 ou e-mail portal@provolt.com.br.  

1) Solicite os manuais atualizados do produto que você precisa 

2) Compartilhe casos de aplicação. 

4) Assessoria técnica e feedback online 

5) Feedback sobre o produto e informações de demanda por e-mail 

6) Consulte os produtos e estenda serviços adicionais 

 

 


