MANUAL DE INSTALACAO E OPERACAO

INVERSORES DE FREQUENCIA
PI550A1

J0VOLT

your power partner



Introducéo

Obrigado por escolher os inversores de frequéncia vetorial de alta performance da Provolt modelo
PI550A1. PI550A1 é uma nova geragao de inversores comercializada pela PROVOLT, que pode ser usado
para controlar motores de indugéo AC assincronos, utiliza sistema de controle DSP, fortalecendo a
confianga no produto e adaptabilidade ambiental, com fungdes mais completas e para mais aplicagdes. Mais

flexivel e performance mais estavel. Ideal para controles diversos de motores industriais.

Esse manual contém as precaucdes relevantes na instalagéo, operagao, parametrizagéo, diagnosticos
anormais, manutengdao de rotina e uso com seguranca. A fim de garantir a correta instalacéo e operacéo do

inversor de frequéncia, por favor leia atentamente este manual antes de instalar o equipamento.

A empresa reserva o direito de promover melhorias continuamente no produto e sua documentacdo

sem aviso prévio.

Para exemplos de aplicagBes diversas, solicite:

Guia de configuracdo do inversor para aplicacGes diversas: Inversor de frequéncia
PI550A1

Para a versdo mais atual da empresa dos manuais dos produtos, por favor entre em contato com nossa

assisténcia técnica (47) 3036-9666 ou assistec@provolt.com.br.
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1. Instrugdes na placa de identificagéo
PROVOLT* (3

PROVOLT o
Modelo do Inversor ———p» | MODELO  P1550A1 2R2G3
POTENCIA 22kW
ENTRADA  DC 250-800V/AC 3PH 380V

Especificaglio poténcia de saids

Especificagiio fonte de alimel

Especificagio de saida SAIDA ACIPH OV-Vin 5.1A 0-400Hz
codivo detaress — [N FIAONION PAIOE D
Namero de Séries ———p» ZPMIAO0ITA04G300001

Nome do distribuidor PROVOLT TECNOLOGIA ELETRONICA LTDA

1.1 Designacéo do modelo
PI 550A1 2R2 G 3

Inversor Provolt J I

————@ Nivel de tenslo de entrada
1: Monofésico 220V

2: Trifasico 220V

3: Trifisico 380V

4: Trifasico 480V

Codigo da série

Série PISS0AL

Poténcia de saida L —
(2)(;!( 42: jkl“k W (il\d‘lgu de fungdo do produto
F: Carga leve
G: Carga padrio
2. Dimensional
Dimensional 0.75~4kW G3
(suporta montagem em trilho) Dimensional 5.5~11kW G3; Dimensional 15~22kW G3

Posicdo de

Poténcia  pimensgess(mm) Instalagdo(mm) instalagdo do  Peso

Modelo de saida trilho(mm) (kg)

B4 H/HL W D DI A B d E
Desenho dimensional e dimenséo de instalacéo de 220VAC monofasico
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PI550A1 OR4G1 0.4
PISS0AL ORTGL 075 163 (185| 90 | 146 (154| 65 | 174 725 1.6
PI550A1 1R5G1 1.5
EEENBRCT °E 163 (185| 90 | 166 (174 65 | 174 725 1.8
PI550A1 004G1 4 238(260|120 (182|190 90 | 250 / 2.7
PI550A1 5R5G1 38
SRRl TiEe 75 290| / |170{193|201| 155 | 276 / 5.8
A carga é um motor monofasico, disponivel apenas para PI1550A1 G1S
PI550A1 OR4G1S 0.4
PISS0AL ORTGIS 075 163(185| 90 | 146 (154 65 | 174 725 1.6
PI1550A1 1R5G1S 1.5
Bl BEET °E 163 (185| 90 | 166 (174 65 | 174 725 1.8
PI550A1 004G1S 4 2381260120182 |190| 90 250 / 2.7
PI550A1 5R5G1S 38
FEOE e =5 290| / |170{193|201| 155 | 276 / 5.8
Desenho dimensional e dimenséo de instalacéo de 220VAC trifasico
PI550A1 OR4G2 0.4
PI550A1 OR7G2 0.75 |163|185| 90 | 146|154 | 65 174 725 1.6
PI550A1 1R5G2 1.5
PI550A1 2R2G2 22 |163[185| 90 |166[174| 65 | 174 725 18
PI550A1 004G2 4
PI550AL 5REG2 05 238(260|120{182|190| 90 | 250 / 2.7
PI550A1 7R5G2 75
FEOHC & 290| / |170{193|201| 155 | 276 / 5.8
Desenho dimensional e dimenséo de instalacéo de 380VAC trifasico
PI550A1 OR7G3 0.75
PI550A1 1R5G3 1.5 163 (185( 90 (146 (154 65 174 725 1.6
PI550A1 2R2G3 2.2
PI550A1 004G3 4 163 |185| 90 | 166 [174| 65 | 174 72.5 1.8
PI550A1 5R5G3 5.5
P1550A1 7R5G3 7.5
PISS0AL OL1F3 m 238(260)120{182|190| 90 | 250 / 2.7
P1550A1 011G3 11
PI1550A1 015F3 15
PI550A1 015G3/018F3 | 15/18.5
PI550A1 018G3/ 022F3 | 18.5/22 || 0 ||| B [ | e || A / 2
PI550A1 022G3 22
Desenho dimensional e dimenséo de instalacéo de 480VAC trifasico
PI550A1 OR7G4 0.75
PI550A1 1R5G4 1.5 163|185 90 [146|154| 65 174 725 1.6
PI550A1 2R2G4 2.2
PI550A1 004G4 4 163 |185| 90 | 166 [174| 65 | 174 725 1.8
P1550A1 5R5G4 5.5
PI550A1 7R5G4 75
PISS0AL OLLFA m 238(260)120{182|190| 90 | 250 / 2.7
PI550A1 011G4 11
PI1550A1 015F4 15
PI550A1 015G4/018F4 | 15/18.5
PI550A1 018G4/022F4 | 18.5/22 2| 0 ||| B 2 | B || A / S
PI550A1 022G4 22

3. Descrigdo da IHM

Status

Codigo

3.1 Indicacdes da IHM

Led indicador de funcionamento
RUN *ON: o inversor estd em operacdo
*OFF: o inversor esta parado

LOCAL/

Led indicador de comando




REMOTE | Esse é o indicador para operagao do teclado,
operac&o terminal e operag&o remota
(Controle de comunicacéo)
*ON: status de operacdo pela borneira
*OFF: status de funcionamento da IHM
*Piscando: operagéo pela IHM
Led de operacdo direta/reversa
FWD/REV | *ON: status operacéo direta (horério)
*QOFF: status operacdo reverso (anti horario)
Autoaprendizagem do motor/controle de torque/indicador de falha
TUNE/TC | *Piscando lentamente: status de ajuste do motor/autosintonia
*Piscando rapido: estado de falha

Hz Unidade de frequéncia
Indicador de A Unidade de corrente
combinagao HzAV \ Unidade de tensdo
de unidades RPM Unidade de velocidade
% percentual

3.2 Descricdo das teclas da IHM

Funcéo

* Entra no status modificado do menu principal

* Retorna da modificacdo do parametro funcional

* Retorna submenu ou menu funcional para menu de status

* Escolha o parametro exibido sequencialmente na interface de
Tecla Shift operacéo ou parada; escolha a posicao modificada do parametro ao
modificar o parametro

* Aumento do nimero do parametro ou fungéo, definido pelo parametro
F6.18.

Tecla selegao de
parametro/Retorno

Tecla incremento

*  Diminuicdo do nlimero do parametro ou funcéo, definido pelo

Tecla decremento parametro F6.19.

Tecla operacdo * Para inciar a operagdo no modo de controle pela IHM
* Para interromper a operacgéo no status de operagao; para reiniciar a
% Tecla Stop/Reset operacdo no status de alarme de falha. A funcéo da tecla esta sujeita ao
pardmetro F6.00
- " " N
R ccla Enter Eptre na tela do menu passo a passo, define a confirmagéo do
parametro.
Tecla
m multifuncional *  Esta funcéo especial é determinada pelo cddigo de funcéo F6.21.

rapida

Encoder da IHM * F0.03 ajustado em 4, o potencidmetro da IHM ajusta a frequéncia de
\ i operagao.

4. EspecificacOes padréo
Itens ‘ Especificacdes

CA monofasico 220V/(-15%)~240V(+10%)
N " CA trifasico 220V(-15%)~240V(+10%;
Tensdo nominal CAtrifésico 380VE-15%;~440VE+10%;
Entrada CA trifésico 480V(-10%)~480V/(+10%)
Frequéncia de entrada | 50Hz/60Hz
) . Tensao:+10% Menos de 3% da taxa de desequilibrio de tensdo
Faixas operagéo 3%
Frequéncia:+5%; | Distorcdo satisfaz o padréao IEC61800-2;
Sistema de controle | Inversor de controle vetorial de alto desempenho baseado em DSP
Método de controle | Controle V/F, controle vetorial W/O PG
Funcéo de aumento | Realiza controle de baixa frequéncia (1 Hz) e maior torque de saida
Controle automatico de torque |no modq de controle V/F i _
Controle de Modo direto ou curva S. Quatro tempos disponiveis, intervalo de
aceleracdo/desacel.  |tempo de 0,0 a 6500,0 segundos
Modo curva V/F Linear, raiz quadrada/m-ésima poténcia, curva V/F personalizada
Capacidade de Tipo G: corrente nominal 150%-1min., corrente nominal 180%-2seg.
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sobrecarga

Tipo F: corrente nominal 120%-1min., corrente nominal 150%-2seg.

Frequéncia méxima

1. Controle vetorial:0 a 300Hz; 2. Controle V/F:0 a 3200Hz

Frequéncia da
portadora

0.5 a 16kHz; ajusta automaticamente a frequéncia portadora de
acordo com as caracteristicas da carga.

Resolucdo de
frequéncia de entrada

Configuragdo digital: 0,01 Hz Configuragdo analdgica: frequéncia
maxima*0,025%

Torque inicial

Tipo G: 0.5Hz/150% (Controle vetorial W/O PG)
Tipo F: 0.5Hz/100% (Controle vetorial W/O PG)

Faixa de velocidade

1:100 (Controle vetorial W/O PG)

Precisdo velocidade
constante

Controle vetorial W/O PG: <+ 0.5% (velocidade sincrona nominal)

Resposta de torque

< 40ms (Controle vetorial W/O PG)

Torgue boost

Aumento automat. torque; aumento torque manual (0.1%~30.0%)

Frenagem CC

Frequéncia de frenagem CC: 0.0Hz~frequéncia max., tempo de
frenagem: 0.0~100.0 seg., valor corrente de frenagem: 0.0%~100.0%

Controle JOG

Faixa frequéncia JOG: 0.00Hz a frequéncia maxima;
Tempo aceleragéo /desaceleracdo 0.0s~6500.0s

PID embutido

Sistema de controle de circuito fechado facil de realizar para o
controle do processo

Regulacéo automatica
de tensdo (AVR)

Mantem automaticamente uma tens&o de saida constante quando a
tenséo da rede elétrica alterar

Personalizacéo

Autoinspecéo de
periféricos apés ligar

Apbs ser ligado, o equipamento periférico realizara testes de
seguranga, Como aterramento, curto-circuito, etc.

Funcéo de barramento
CC comum

Vérios inversores podem usar um barramento CC comum (link).

Limitac&o rapida de
corrente

O algoritmo de limitag&o de corrente é usado para reduzir a
probabilidade de sobrecorrente do inversor e melhorar a capacidade
anti-interferéncia de toda a unidade.

Controle de tempo

Funcéo de controle de tempo: faixa de configuracéo de tempo
(Om~6500m)

Operacédo

Consulte Capitulo 6 Diagrama de fiacdo

Funcéo de
protecao

Protecao do inversor

Protecdo contra sobretensdo, subtenséo, sobrecorrente, sobrecarga,
superaquecimento, sobretenséo stall, sobrecorrente stall, perda de fase|
(opcional), erro de comunicagéo, anormalidades no sinal de feedback
PID, falha de PG e protegéo contra curto-circuito a terra.

Display

Inform.

Display | OPEracéo

LED IHM

Objetos de monitoramento, incluindo: frequéncia de operacéo,
frequéncia definida, tensdo de barramento, tensdo de saida, corrente
de saida, poténcia de saida, torque de saida, status do terminal de
entrada, status do terminal de saida, valor analdgico AI1/Al2,
velocidade real de operagéo do motor, porcentagem do valor definido
do PID, porcentagem do valor de feedback do PID.

Mensagem
de erro

Salva no méximo 3 mensagens de erro e o tempo, tipo, tenséo,
corrente, frequéncia e status de trabalho podem ser consultados
quando a falha ocorrer.

Bloqueio de teclas e
selecdo de funcdes

Bloqueia parte ou todas as teclas, defina o escopo de fungao de
algumas teclas para evitar uso indevido.

Temperatura do IGBT

Mostrar a temperatura interna do IGBT do inversor

Comunicacio

RS485

485 embutido

Ambiente

Temperatura ambiente

-10Ca 40°C (Temperatura entre 40 ‘C~50°C, usar o fator de
reducéo de 10% por C)

Temperatura de
armazenamento

-20C~65C

Umidade ambiente

Umidade relativa menor que 90%, sem condensacao.

Vibracéo

Abaixo de 5.9m/s¥(= 0.6g)

Locais de aplicagéo

Interior onde néo ha luz solar ou gés corrosivo e explosivo e vapor de
agua, poeira, gas inflamavel, névoa de 6leo, vapor de agua,
gotejamento ou sal, etc.

Néo hé necessidade de reducéo no uso abaixo de 1000m, usar o fator

Altitude de reducdo de 1% para aumento de altitude de 100m quando acima de
1000m, néo usé-lo acima de 3000m
Grau de protecdo 1P20
Certificados do | Seguranca IEC61800-5-1
produto EMC IEC61800-3

Método de resfriamento

Resfriamento por ar forcado
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5.Diagrama de fiacao

' Opcional
| Reator cc Resistor de !ru\ax_un
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Reator CC { ' g 0; %}B @ v ‘
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- PI550A1 [ N

Circuito principal ‘

Circuito de controle

Saida analogica
], 1:0=10V/0~20mA

Emcurto DA1  pat
Operaglo direta/parada

Operagiio reversa/parada i u((\nh"\ 10 de fabrica
5 Corrente de saida

LG 4-20mAF207-2

Fl.61-2)

(F).02=! \i

Parada livre 0

. 1.03= 4»

Redefinigao de mlhu

p il uJ-L)‘ (Nota: D15 suporta entrada de
. ¢ pulso de alta velocidade)

N

Saida de coletor aberto

o SPA £1:0-24VC '0-50mA
=x |
‘[ ! ‘q Tcom ‘ Configuragio de mhrlm inversor esté
_[l operando. 1204
] Saida relé I AC250V
O— " . - TA
7 % Aterramento R sl [ —0 SA/DC 30V 5A
I | N 5y Em curto on c1]

o de fabrica falha na
.02-2

Em curto 4:35
_Lig

Liga

Al 1
Y Al Emcurto Al
o o=0]

Modhus-RTH

485+ O
Embutido [ !
485
Desligal. ~ GND

Em curto ¢ov
NC

Nota: ! j—— Camada de blindagem [ Par trangadg

Notas sobre a fiacdo do circuito principal

Especificacdes de fiacdo, implemente a fiacdo de acordo com os regulamentos elétricos;
(1)N&o conecte CA a saida do conversor de frequéncia (U, V, W), caso contrario o inversor de frequéncia sera danificado.
(2)Fiacao da fonte de alimentacéo, tente usar linha de isolamento e tubulacéo e aterrar a linha de isolamento ou tubulagao.

(3)O fio de aterramento do inversor de frequéncia néo pode ser aterrado junto com a méaquina de solda, motor de alta poténcia ou carga de
alta corrente, por favor, aterre sozinho;

(4)Aterramento por favor aterre corretamente, resistor de aterramento menor que 10Q;

Notas sobre a fiagdo do circuito de controle
(1)Separe o cabo de controle de linha do cabo do circuito principal e outros cabos de energia.
(2)Para evitar operagéo incorreta causada por interferéncia, use cabos trangados ou com blindagem dupla, especificagéo 0,5 ~ 2 mm?
(3)Certifique-se das condigdes permitidas de cada terminal, como fonte de alimentagdo, corrente maxima permitida, etc.
(4)Os requisitos de fiagdo do terminal, selecdo correta de acessérios, como: voltimetro, fonte de alimentagéo, etc. Depois de concluir a
fiacéo, verifique e certifique-se de que esteja correta antes de energizar.
(5)Depois de concluir a fiagéo, verifique-a corretamente e certifique-se de que néo haja nenhum erro antes de energizar.

6. Aplicacdo em Motor Monofésico: disponivel apenas para PI550A1 G1S.

E8.29 selecione o tipo do motor:

0: Motor assincrono trifasico comum,

1: Rotag&o direta do motor monofésico (capacitor removido),
2: Rotagao reversa do motor monofésico (capacitor removido),
3: Motor monofésico (sem remover capacitor).

Descricdo do motor monofésico: (o parametro E8.29 é para selecionar o tipo de motor, suporta motor monofésico e motor assincrono
trifésico comum).

Os motores monofasicos geralmente se referem a motores assincronos monoféasicos de 220V. O estator possui enrolamentos bifasicos e o
rotor é uma gaiola de esquilo. A distribuicdo dos enrolamentos bifasicos e diferentes configuragdes de fonte de alimentagdo resultardo em
diferentes caracteristicas de partida e operagéo.
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Os motores monofasicos comuns s&o divididos em capacitores Gnicos e capacitores duplos. Monofésico comum geralmente consiste em
enrolamento principal (L1), enrolamento secundério (L2), capacitor de operacdo (C1), capacitor de partida (C2) e chave centrifuga (K),

l.l L
’ «Q \ - K ]
‘ La
Prncipal ‘.Ll
¢ ¢ 12¢ farolament
¢ Ewolamenio (. Secundic
i [ l
conforme mostrado na Figura 1:
Ll Antesde @
1 Remover Depols de
€2 Remaver
Enrolamento ®
Principal bL1
S | . ="n 12§
| ]
Figura 1 Figura 2

Apbs a retirada do capacitor de partida, a fiacdo interna do enrolamento do motor monofésico é ilustrada na Figura 2.
Apbs a remocao do capacitor de partida e do capacitor de operacéo, a fiagéo interna do enrolamento do motor monofasico é ilustrada na

Figura 3:
Antes de
X 2 ®|
Remover Depois de
[k Remover
c2) ’
Enrolamento Remover Enfolameniof ©
Principal B 2
Enrolamento
Secunddrio

12
Enrolamento
Secundario

¥

(1) Conexdo inversor e motor monofasico (com capacitor de partida)

Figura 3

Quando um motor monofasico esta conectado ao capacitor, E8.29=3, e os terminais de saida V e W do inversor podem ser conectados em
qualquer extremidade de (1) e (2). Se vocé precisar alterar a diregéo direta e reversa do motor, conecte de acordo com a placa de identificagio

do motor.
Nota: Se a corrente de partida for muito grande ou o motor nédo funcionar, verifique se as fases V e W estédo conectadas, em seguida
verifique E8.29=3 e restaure o valor de fabrica y0.00=3.

(2) Conexado inversor e motor monoféasico (sem capacitancia)

Quando o motor monofasico ndo esta conectado ao capacitor, E8.29 = 1 ou 2, a fase W do inversor conecta (2), a fase V conecta (1), a fase U
conecta (3), E8,29 = 1 esté em rotacéo direta, E8.29 =2 est4 em rotagao reversa.

Nota: Se a corrente de partida for muito grande ou a rotacéo for anormal, primeiro desligue a energia para verificar se o enrolamento
principal e o enrolamento secundario do motor estéo conectados corretamente e, em seguida, verifique se W est& conectado ao terminal comum,
fase V esta conectado ao enrolamento principal e U esta conectado ao enrolamento secundario.

(3) Conexdo de inversor e motor trifasico comum

E8.29 =0, esta conectado ao motor assincrono trifasico comum e o método de uso e fiagdo é o mesmo das maquinas normais.

Nota: O enrolamento principal também é chamado de enrolamento de operag&o e o enrolamento secundario também é chamado de
enrolamento de partida.

7. Lista de par@metro

Nos inversores de frequéncia da série PI5S50A1, alguns parametros séo “reservados pelo fabricante” e seus nimeros de série néo estédo
listados na tabela de parametros de funcéo, o que leva a descontinuidade de alguns nimeros de série de parametros na tabela. Para os
parametros ndo introduzidos no manual, ndo tente modifica-los para evitar causar erros.

Grupo dO  Grupo funcdo de monitoramento

Nome do parametro Descricao da funcéo

d0.00 | Frequéncia de operacéo Frequéncia de saida real 0.01Hz
d0.01 | Definir frequéncia Frequéncia definida real 0.01Hz
d0.02 | Tenséo do barramento CC Valor detectado para tenséo do barramento CC 0.1V
d0.03 | Tenséo de saida Tenséo de saida real v
d0.04 | Corrente de saida Valor efetivo para corrente real do motor 0.01A
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Grupo

d0.05 | Poténcia de saida Valor calculado para poténcia de saida do motor 0.1kw
d0.06 | Torque de saida Porcentagem de torque de saida do motor 0.1%
d0.07 | Status entrada DI Status entrada DI -
d0.08 | Status saida DO Status saida DO -
d0.09 | Tensdo All (V) Valor tenséo de entrada All 0.01V
d0.10 | Tensdo Al2 (V) Valor tenséo de entrada Al2 0.01vV
d0.12 | Count value Valor real da contagem de pulsos na funcéo de contagem -
d0.13 | Valor de comprimento Comprimento real em funcéo de comprimento fixo -
d0.14 | Velocidade de operacéo atual | Velocidade real de funcionamento do motor -
0.15 | Selegéo PID Z’)((Jergstnatggem do valor de referéncia quando o PID é %
d0.16 | Feedback PID z)(()ergs?atggem do valor de feedback quando o PID é %
d0.17 | Estaaio CLP Exibicéo do estaaio quando a funcéo CLP é executada -
do.18 Frequéncia de entrada de HDI (DI5) Exibicéo de frequéncia de entrada de pulso de 0.01kHz
pulso HDI (DI5) alta velocidade, unidade: 0,01 Khz
d0.19 | Velocidade de feedback Frequéncia de saida real do inversor 0.01Hz
40.20 | Tempo de execucao restante gﬁzg:%%(égetglrpc%g de execucéo restante, é para controle de 0.1Min
Mostra a velocidade da linha da amostragem de pulso de
T e [
velocidade da linha.
d0.22 | Hora atual de inicializacéo Tempo total de energizacéo atual do inversor 1Min
d0.23 | Tempo de execucéo atual Tempo total de operacéo atual do inversor 0.1Min
d0.24 | Freauéncia de impulso HDI | Display de frequéncia de entrada de impulso de alta 1Hz
(DI5) velocidade HDI (DI5), unidade: 1Hz
d0.25 Valor definido de Frequéncia, torque ou outros valores de comando definidos 0.01%
comunicacéo pela porta de comunicacéo
d0.27 Exibicdo de configuracdo de | Frequéncia definida pela fonte de configuracéo de 0.01Hz
frequéncia mestre frequéncia mestre F0.03
do.2g | Exibicao de confiquracdo de | Frequéncia definida pela fonte de configuracéo de 0.01Hz
frequéncia auxiliar frequéncia auxiliar F0.04
d0.35 | status do inversor Et)éi.bir as informac@es de status em execucéo e em espera, ~
1: Tipo G: Adequado para carga de torque constante;
d0.36 | Tipo do inversor 2: Tipo F: Adequado para carga de torque variavel -
(ventiladores, carga de bombas)
d0.37 | Tensdo All antes da correcdo | Valor da tensdo de entrada antes da correcdo linear de Al1 | 0.01V
d0.38 | Tensdo Al2 antes da corregéo | Valor da tenséo de entrada antes da corregéo linear de AI2 | 0.01V
FO Grupo de funcdes basicas

Nome do parametro

Conf. de

Faixa de selecéo fabrica

F0.00 | Modo de controle do motor | 0:Controle vetorial sem PG 2:Controle V/F 2 *
F0.01 | Frequéncia de configuracio | o ogz-£0.19 (Frequéncia méxima) 50.00Hz | *
Resolucéo de comando de 1: 0.1Hz
F0.02 frequéncia 2:0.01Hz 2 *
0: Frequéncia de configuracdo da IHM (F0.01,
UP/DOWN pode ser modificado, desligar sem
memoria)
1: Frequéncia de configuragéo da IHM (F0.01,
UP/DOWN pode ser modificado, desligar com
. " memoria)
Fo.03 | Configuragdo mestre da fonte | 5. "solocz) analogica AlL; 1 *

de frequéncia

3: Selecdo analdégica Al2;

4: Configuracéo do potenciémetro do painel
5: Configuragdo de pulso de alta velocidade
6: Configuragdo de operagao em varias
velocidades

7: Configuracéo simples do programa CLP
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8: Configuracéo de controle PID
9: Configuracéo de comunicacdes remotas

Configuracéo auxiliar da

F0.04 fonte de frequéncia Igual & configuracéo F0.03 0
Selecdo de objeto de 0. Em relagdo a frequéncia maxima;
F0.05 referéncia para configuragdo | 1. Em relagdo a fonte de frequéncia mestre 1 0
. auxiliar de fonte de 2. Em relagdo a fonte de frequéncia mestre 2
frequéncia
Faixa de configuracdo
F0.06 | auxiliar da fonte de 0%~150% 100%
frequéncia
Digito das unidades: Selegéo da fonte de
£0.07 Selecéo sobreposta de frequéncia; 00
) frequéncia Digito das dezenas: Relagéo aritmética entre
mestre e auxiliar para fonte de frequéncia
Frequéncia de deslocamento
F0.08 | da fonte de frequéncia ao 0.00Hz~F0.19 (Frequéncia méxima) 0.00Hz
sobrepor
Selecdo de memoria de . P .
F0.09 | desligamento para frequéncia 2: g:m?rzleam\g/rligv 1
definida digital i
~ 0: Frequéncia de operacao;
F0.10 | Padrao UP/DOWN 1: Definir frequéncia 0
0. Controle da IHM (LED off);
1. Controle do bloco terminal (LED ligado)
2. Controle de comando de comunicagoes (LED
F0.11 | Selecéo de fonte de comando piscando) 0
’ 9 3. Controle IHM+Controle de comando de
comunicagdes
4. Controle IHM+Controle de comando de
comunicac@es+Controle do bloco terminal
Digito das unidades: selecdo da fonte de
frequéncia de ligacédo do comando do teclado
0: Néo vinculado;
1: Frequéncia de configuragéo da IHM;
2: Selecéo Al1;
3: Selecéo Al2;
4: Configuracéo do potenciémetro do painel;
A 5: Configuragao de pulso de alta velocidade;
F0.12 riogteége ;;:qflé?]r;glgede 6: Configuracdo de multiplas velocidades; 000
. cgm%ndg 7: Configuragao simples de CLP;
8: Configuragéo PID;
9: Referéncia de comunicagdes
Digito das dezenas: selecéo da fonte de
frequéncia de ligacéo do comando do bloco
terminal (0 a 9, igual ao digito das unidades)
Digito das centenas: selecao da fonte de
frequéncia de ligacéo do comando de
comunicacdo (0 a 9, igual ao digito das unidades|
N Depende
F0.13 | Tempo de aceleragdo 1 0.0s a 6500s do tipo
F0.14 | Tempo de desaceleragio 1 | 0.0s a 6500s Depende
do tipo
Unidade de tempo de e 0 1e- .
FO.15 aceleracao/desaceleracéo Ols; L01s; 2001s !
F0.16 Frequéncia de referéncia de | 0: F0.19 (Frequéncia maxima) 0
) tempo aceler./ desaceleracdo | 1: Definir frequéncia; ~ 2:100Hz
Ajuste de frequéncia - NO-
F0.17 | portadora de acordo com a (lJ: $(E)S 0
temperatura .
F0.18 | Frequéncia portadora 0.5kHz a 16.0kHz E?jeop:eir;ge
F0.19 | Frequéncia maxima de saida | 50.00Hz a 320.00Hz 50.00Hz
0: Configuragdo F0.21; 1: Configuragéo All;
A .. | 2: Configuracdo Al2;
F0.20 ’S:L?néﬁigre frequéncia de limite 3: Configuracéo do potencidémetro do painel; 0
p 4: Configuracéo de pulso de alta velocidade;
5: Referéncia de comunicacdes
F0.21 | Frequéncia limite superior F0.23 (Frequéncia limite inferior) a F0.19 50.00Hz
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Grupo

(Frequéncia maxima)
Deslocamento de frequéncia Aneia Ay
F0.22 limite superior 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia méaxima) 0.00Hz *
F0.23 | Frequéncia limite inferior 0.00Hz a F0.21(Frequéncia limite inferior) 0.00Hz *
F0.24 | Direco de operacdo 0: Mesma direcéo; 1: Direcéo oposta 0 *
F0.26 | Precisdo analdgica de Al 0:0.01Hz; 1:0.05Hz; 2:0.1Hz; 3:0.5Hz 1 e
. 1.Tipo G (Tipo de carga de torque constante) R
FO0.27 | Tipo GF 2.Tipo F (Tipo de carga ventiladores/bombas) *
F1 Grupo de pardmetros do terminal de entrada

Nome do parametro Faixa de selecéo Cfgglf,icie
F1.00 | Selecdo funcdo terminal DI1 1 *
F1.01 | Selec&o funcéo terminal DI2 2 *
F1.02 | Seleco funcéo terminal DI3 0-51 8 *
F1.03 | Selecéo funcéo terminal D14 9 *
F1.04 | Selecéo funcéo terminal DI5 12 *
F1.05 | Selecdo funcéo terminal DI6 13 *

As funcdes do terminal de entrada digital multifuncional DI1~DI16 (D15 pode ser usado como terminal
de entrada de pulso de alta velocidade) podem ser definidas pelo parametro F1.00~F1.05. As funcdes
opcionais sao mostradas na tabela a seguir

N O terminal ndo usado pode ser definido como “sem funcio” para evit|
0 Sem fungéio operacdo acidental.
N Terminais externos séo usados para controlar o modo de operacéo
1 Operagao para frente (FWD) | E\wD do inversor.
N Terminais externos séo usados para controlar o modo de operacéo
2 Operagdo reversa (REV) REV do inversor.
5 a | Este terminal é usado para determinar 0 modo de controle de trés fios|
3 gggtrole de operacdo de rés | 40y ersor. Para obter detalhes, consulte as instrucdes do codigo de
funcéo F1.10 (“modo de comando do terminal).
4 JOG para frente (FJOG) FJOG significa Forward JOG em execucdo, RJOG significa Reverse
JOG em execucdo. Para a frequéncia de funcionamento do JOG e o
5 JOG reversp (RIOG) tempo de desaceleracéo/ac. do JOG, consulte a descricdo do cédigo
de funcdo F7.00, F7.01, F7.02.
6 Terminal UP Modifique o comando de incremento/decremento de frequéncia quan
frequéncia for referenciada por terminal externo. Ajuste para cima/pal
7 Terminal DOWN baixo a frequéncia definida quando a configuracéo digital for selecior|
como fonte de frequéncia.
A saida do inversor esta bloqueada, no momento, o processo de
8 Parada livre estacionamento do motor n&o é controlado pelo inversor. Este modo §
iqual ao principio de parada livre descrito em F3.07.
SR Afuncéo utiliza terminal para reset de falhas. Tem a mesma funcéo
9 ?;I'Ens'CE'.?.I)'mCaO de falha com a tecla RESET no teclado. Esta funcéo pode ser usada para
realizar a redefinicéo remota de falhas.
O inversor desacelera e para, mas todos os parametros operacionais
sdo memorizados. Como pardmetros CLP, pardmetros de frequéncia
10 | Operagéo pausando oscilante e parametros PID. Este sinal de terminal desaparece, o
inversor volta ao estado anterior de funcionamento antes de
estacionar.
Quando o sinal é enviado ao inversor, o inversor relata falha
11 | Entrada normalmente aberta | Err.15 e executa a solucéo de problemas de acordo com a acéo de
de falha externa protec)éo contra falhas (para obter detalhes, consulte o cédigo de func|
F8.17).
g E:m 22: mﬂ:{ x:lgg %% A configuracao de velocidade de 16 estagios ou 16 tipos de outros
T4 | Terminal multivelocidade 3 | comandos pode ser alcancada através dos 16 estados dos quatro
—— terminais. Para obter detalhes, consulte a Tabela 1
15 | Terminal multivelocidade 4
16 | Terminal 1 selecdo de tempo
de aceleracdo/desaceleracdo | A selecdo de 4 tempos ac/desaceleracdo pode ser obtida através do
17 | Terminal 2 selecdo de tempo | 4 estados dos dois terminais. Para obter detalhes, consulte a Tabela 2
de aceleracéo/desaceleracao
Usado para alternar entre diferentes fontes de frequéncia.
18 Comutacao de fonte de De acordo com as configuraces do cédigo de funcéo de selecéo de f
frequéncia de frequéncia (F0.07), o terminal é usado para alternar entre duas fon
de frequéncia.
19 | Selecdo UP/DOWN Quando a referéncia de frequéncia é a frequéncia digital, este
(Terminal. IHM) e alor de fre
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terminal UP/DOWN ou pela IHM UP/DOWN, para que a frequénciade
referéncia possa se recuperar para o valor definido em F0.01.
Quando a fonte de comando estiver configurada para controle
terminal (FO.11 = 1), o terminal pode ser usado para alternar entre o
20 Executa o terminal de chave | controle do terminal e controle da IHM. Quando a fonte de comando
de comando 1 estiver configurada para controle de comunicacdo (F0.11 = 2), o
terminal pode ser utilizado para alternar entre controle de
comunicacéo e controle da IHM.
N " Certifique-se de que o inversor esteja livre de efeitos de sinais
21 ,Al’geiﬁzja;;ao/desaceleracao externos (exceto para comando de desligamento), mantenha a
P frequéncia de saida atual.
O PID esta temporariamente desabilitado, o inversor mantém a
22 Pausa PID frequéncia de saida atual, ndo realiza mais o ajuste do PID da fonte
de frequéncia.
23 Redefinicdo do status do Quando o CLP faz uma pausa e volta a funcionar, este terminal é
CLP usado para redefinir o inversor para o estado inicial do CLP simples. | |
24 Pausa fungio wobbulate Saltzg(:g o inversor operar na frequéncia central a fungdo Wobbulate
25 | Entrada do contador Terminal de entrada do pulso de contagem
26 | Reinicializacdo do contador | Limpar status do contador
Entrada de contagem de : :
27 comprimento Terminal de entrada da contagem de comprimento.
28 | Redefinicdo de comprimento| Limpar comprimento
Entrada de pulso de alta
30 | velocidade (valido apenas DI5 é usado como terminal de entrada de pulso.
para DI5)
Se o terminal estiver ativo, o inversor muda diretamente para o status|de
32 | Frenagem CC imediata frenagem CC
33 Entrada normalmente Quando o sinal de entrada normalmente fechado de falha externa é
fechada de falha externa inserido no inversor, o inversor reportara a falha Err.15 e desligara.
I " Se a funcdo estiver definida como vélida, quando a frequéncia mudar,
34 #gb”éféio de alteracdo de O inversor nao responde as mudancas de frequéncia até que o estado
q Do terminal é invalido.
35 Direcéo de acdo do PID Se o terminal for valido, o sentido de acdo do PID é oposto ao sentid
COMO reverso definido por E2.03
: No modo de controle da IHM, o terminal pode ser usado para parar o
36 | Terminal de parada externo 1| i eror. da mesma forma que a tecla STOP na IHM.
Usado para alternar entre controle de terminal e controle de
37 | Terminal 2 do interruptor de | comunicacdo. Se a fonte de comando for selecionada como controle
comando de controle terminal, o sistema ira ser comutado para o modo de controle de
comunicacdo quando o terminal esta ativo e vice-versa.
Quando o terminal esté ativo, a funcéo de ajuste integral do PID é
38 | Pausa integral PID lpausada, mas os ajustes de proporcéo e diferencial do PID ainda sdo

4lidos.

39

IAlternar entre a configuracdo
mestre da fonte de frequéncia e
la frequéncia predefinida

Quando o terminal esta ativo, a fonte de frequéncia A é substituida pela
frequéncia predefinida (F0.01)

40

IAlternar entre configuracéo
lauxiliar da fonte de frequéncia
le frequéncia predefinida

Quando o terminal esta ativo, a fonte de frequéncia B é substituida pela|
frequéncia predefinida (F0.01)

43

[Troca de parametros PID

IQuando o terminal DI (E2.19 = 1) é usado para trocar 0s parametros
PID, se o terminal é invélido, use os pardmetros PID E2.13~E2.15; se
lo terminal é vélido, use os parametros PID E2.16~E2.18

P

45

Falha personalizada 2

Falha personalizada 1

IQuando a falha personalizada 1 e a falha personalizada 2 estdo ativas, 0|
inversor alarma respectivamente a falha Err.27 e a falha Err.28, e as
[trata de acordo com o modo selecionado pela acéo de protecéo de falha

48

[Terminal de parada externo 2

Em qualquer modo de controle (IHM, controle de terminal, controle de
lcomunicacdo), o terminal pode ser usado para desacelerar o inversor até
lparada, no momento em que o tempo de desaceleracéo é fixado para o

empo de desaceleracdo 4.

49

Desaceleracéo Frenagem CC

Se o terminal for valido, primeiro o inversor desacelera para a frequén-
ia inicial de parada da frenagem CC e depois muda diretamente para o
tatus de frenagem CC.

Limpar o tempo de execucéo

Se o terminal for vélido, o tempo de funcionamento atual do inversor

50 ;
Jatual eréa apagado.
. 0: Dois fios tipo 1; 1: Dois fios tipo 2;
F1.10 | Modo de comando do terminal 2: Trés fios tipo 1: 3: Trés fios tipo 2 0 *
Faixa de alterac&o do terminal "

FL11 | Up/DOWN 0.001Hz/s~65.535Hz/s 1.000Hz/s
F1.12 | Entrada minima para AIC1 0.00V~F1.14 0.30V

F1.13 Etlnrlfzigura(;éo correspondente -100.0%~+100.0% 0.0%
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F1.14 | Entrada méxima para AIC1 F1.12~+10.00V 10.00V

F1.15 | Configuragio correspondente | 10,094~+100.0% 100.0%

Digito das unidades: selecao da curva Al1
Digito das dezenas: selecdo da curva Al2

F1.24 | Selegio curva Al Digito das centenas: sele¢éo da curva do H.321 *
potencidmetro do painel
Digito das unidades: Selegéo de
configuragéo para Al1 menor que a entrada
" " . minima
F1.25 Selegdo de configuracéo de 0: Correspondente a configuracdo minima 000 ¥
entrada Al 1:0.0%
Digito das dezenas: selegdo de configuracdo
para A2 menor que a entrada minima, idem
F1.26 | Entrada minima HDI 0.00kHz~F1.28 0.00kHz ¥
F1.27 | F1.26 Corresponde ao definido | -100.0%~+100.0% 0.0% ¥
F1.28 | Entrada maxima HDI F1.26~100.00kHz 50.00kHz |
F1.29 | F1.28 Corresponde ao definido -100.0%~+100.0% 100.0% Y
F1.30 | Tempo de filtro DI 0.000s~1.000s 0.010s ¥
F1.31 | Tempo de filtro Al1 0.00s~10.00s 0.10s ¥
F1.32 | Tempo de filtro Al2 0.00s~10.00s 0.10s *
F1.34 | Tempo de filtro HDI 0.00s~10.00s 0.00s w

Digito das unidades: DI1;

0: Alto nivel ativo; 1: Baixo nivel ativo;
Dig. dezenas: DI2 (igual ao dig. das un.);
Dig. centenas: DI3 (igual ao dig. das un.); 00000 *
Algarismo milhares: D14 (igual ao
algarismo das un.);

Digito dez milhar: DI5 (igual ao dig. das

F1.35 | Selecao modo do terminal DI 1

un.)
Digito das unidades: DI6;
F1.36 | Selecdo modo do terminal DI 2 | 0: Alto nivel ativo; 00000 *
1: Baixo nivel alto ativo
F1.37 | Tempo de atraso DI1 0.0s~3600.0s 0.0s *
F1.38 | Tempo de atraso D12 0.0s~3600.0s 0.0s *
F1.39 | Tempo de atraso DI3 0.0s~3600.0s 0.0s *
Defina a repeticdo do terminal " .
FL1.40 | 4o 'entrada petic: 0: Irrepetivel; 1: Repetivel 0 *

Bits de unidades: modo de entrada Al1

. 0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica
F1.47 | Tipo de entrada Al1, Al2 Dezenas de bits: modo de entrada Al2 10 *

0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica

Grupo F2  Conjunto de pardmetros do terminal de saida

Conf. de

Nome do parametro Faixa de selecéo fabri Mudar
abrica
F2.02 | Selecdo da funcdo de saida do relé 1 (TAL.TB1.TC1) 2 *
F2.04 | Selecio da funcio de saida SPA (terminais de saida de | 0-40 1 N
i circuito aberto do coletor)
As funcdes do relé e do terminal de saida SPA s&o descritas a sequir:
\s/e?:z‘: Funcao ‘ Descricao
0 Sem saida Saida sem acéo
1 Operacdo inversor de O inversor de frequéncia estd em operacéo, ha frequéncia de saida,
frequéncia (pode ser 0) ha sinal de saida
2 Saida de falha Quando o inversor de frequéncia falha e a falha para, a saida é sinal
(interrupcéo de falha) ON
Saida FDT1 de
3 deteccéo de nivel de Consulte o codigo de fungéo F7.23, F7.24
frequéncia
4 Chegada de frequéncia Consulte o codigo de funcéo F7.25
Operacdo em Quando o inversor de frequéncia funciona e a frequéncia de saida é
5 velocidade zero (sem 0, o sinal de saida estd LIGADO. O sinal esta desligado quando o
saida quando desligado) conversor esté desligado.
5 Algrme de previséo de Antes da agdo de protecdo contra sobrecarga do motor, a saida
sobrec:
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excedido. Para configuracdo de parametros de sobrecarga do motor,
consulte os cédigos de funcédo F8.02-F8.04.

Alarme de previsdo de

O sinal de saida é LIGADO 10 segundos antes de ocorrer a

7 szbfrree%ﬂggc?g Inversor protegéo contra sobrecarga.
8 Definir valor de Quando o valor da contagem atinge o valor definido por E0.08, 0
contagem para chegada sinal de saida estd ON.
Quando o valor da contagem atinge o valor definido em E0.09, o
9 (%;alggdd:;ggaa%%rg sinal ON é emitido. Referéncia da fungao de contagem descricdo da
g G funcéo do grupo EO.
10 Comprimento Quando o comprimento real de deteccdo excede o comprimento
alcancado definido em EO0.05, o sinal de saida estd LIGADO.
. - Quando um CLP simples completa um ciclo, ele emite um sinal de
u Ciclo CLP concluido pulso com largura de 250ms.
12 Tempo de execucdo Quando o tempo de operacdo acumulativo do conversor excede o
acumulada alcancado tempo definido em F7.21, o sinal de saida estd LIGADO
Quando a frequéncia definida excede a frequéncia limite superior
13 Limitagao de ou inferior, e a frequéncia de saida do inversor de frequéncia
frequéncia também excede a frequéncia limite superior ou inferior, o sinal de
saida estd LIGADO
No modo de controle de velocidade, quando o torque de saida
T atinge o valor limite do torque, o inversor de frequéncia fica no
1 Limitagao de torque estado de protecéo contra travamento e transmite o sinal ON ao
mesmo tempo.
Quando a fonte de alimentagéo do circuito principal e do circuito de
controle do inversor de frequéncia esté estavel e o inversor de
15 Prontidao operacional frequéncia ndo detecta nenhuma informagéo de falha e o inversor
de frequéncia esta no estado operacional, o sinal de saida esta
LIGADO
Quando o valor da entrada analégica Al for maior que o valor da
16 AlL>AI2 entrada Al2, o sinal ON ser4 emitido.
17 Chegada de frequéncia Quando a frequéncia operacional atinge a frequéncia limite
limite superior superior, o sinal de saida esté4 LIGADO.
Chegada de frequéncia Quando a frequéncia operacional atinge a frequéncia limite inferior,
18 de limite inferior (sem o sinal ON é emitido. O sinal estd DESLIGADO durante o tempo
saida quando inativo) de inatividade.
19 Saida de estado de Quando o inversor de frequéncia esta sob tensao, o sinal de saida
subtenséo esta LIGADO.
Configurages de .
20 comunicacio Consulte o protocolo de comunicagéo.
Operagéo 2 em Quando a frequéncia de saida do inversor é 0, o sinal ON é emitido.
23 velocidade zero (saida O sinal estd LIGADO quando a méaquina esta desligada.
quando inativo)
O tempo de Quando o tempo acumulado de ligacdo do inversor de frequéncia
24 inicializacdo acumulado | (F6.08) excede o tempo definido em F7.20, o sinal ON é
chega transmitido.
Saida FDT2 de
25 deteccéo de nivel de Consulte a descricéo do codigo de fungéo F7.26, F7.27
frequéncia
26 Saida de chegada de Consulte a descricao do codigo de funcdo F7.28, F7.29
frequéncia 1
27 Saida de chegada de Consulte a descricdo do cédigo de funcdo F7.30, F7.31
frequéncia 2
28 Saida corrente chegada Consulte a descricdo do cédigo de funcdo F7.36, F7.37
1
29 gal’da corrente chegada Consulte a descricdo do cédigo de funcdo F7.38, F7.39
Quando a selegdo da fungéo de temporizagao (F7.42) é efetiva, o
30 Saida cronometrada sinal ON é emitido apds o inversor de frequéncia atingir o tempo de
temporizacdo definido.
Quando o valor da entrada analégica Al1 for maior que F7.51
31 Excesso de entrada All (limite superior da protecdo de entrada Al1) ou menor que F7.50
(sob protecéo de entrada Al1), o sinal ON é emitido.
33 Operacéo reversa Inversor em operacdo reversa, sinal de saida ON
34 Estado atual zero Consulte a descricéo do codigo de funcéo F7.32, F7.33
‘ Quando a temperatura do radiador do médulo (F6.06) do inversor
35 ;rérg_?_egltg; do médulo atinge a temperatura configurada do médulo (F7.40), o sinal ON é
Gada emitido
Excesso de corrente de Consulte a descricao do codigo de funcéo F7.34, F7.35
36 software
Chegada de frequéncia Quando a frequéncia operacional atinge a frequéncia limite inferior,
37 de limite inferior o sinal ON é emitido. O sinal estd LIGADO no estado de
(interrupcéo) inatividade.
Quando o inversor de frequéncia falha e 0 modo de processamento
38 Saida de alarme de falha continua funcionando, a saida de alarme do inversor de

frequéncia.
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20 Este tempo de execugdo | Quando o tempo de partida do inversor de frequéncia ultrapassa o
chega tempo configurado em F7.45, o sinal ON é emitido.
F2.07 | Selecéo da fungéo de saida DAL | 0~17 | 2 | *
A saida analdgica DA varia de 0V~10V ou de OmA~20mA. A relacéo de calibragdo com as funcdes
lorrespondentes é mostrada na tabela a seguir:
Valor & -
i Fungéo Descrigéo
0 Frequéncia de operacdo 0~Frequéncia méxima de saida
1 Definir frequéncia 0~Frequéncia méxima de saida
2 Corrente de saida 0~2tempos de corrente nominal do motor
3 Torque de saida 0~2tempos de torque nominal do motor
4 Poténcia de saida 0~2vezes poténcia nominal __ _
5 Voltagem de saida 0~1.2vezes tenséo de frequéncia nominal
Entrada de pulso de alta N
6 velocidade 0.01kHz~100.00kHz
7 Analégico All 0a10V/(0a20mA)
8 AnalégicoAl2 0a10V/(0a20mA)
10 Valor do comprimento 0 a Comprimento maximo definido
11 Valor de contagem 0 a Valor méximo de contagem
Configuractes de
12 comunicacao 0.0% a 190.0% ‘ .
13 Torque do motor 0 a Velocidade correspondente a frequéncia maxima de saida
‘ 0.0-100.0 A (Frequency inverter power < 55 kW);
14 | Corrente de saida 0.0-1000.0 A (Frequency inverter power > 55 kW)
15 Tenséo do barramento CC | 0.0 a 1000.0V
17 Configuracdo da fonte de 0 a Frequéncia maxima
frequéncia
F2.11 | Tempo de atraso de saida do relé J 0.0s a 3600.0s 0.0s *
F2.13 | Tempo de atraso de saida do SPA | 0.0s a 3600.0s 0.0s *
Digitos unitarios: Reserva;
Digito das dezenas: Relé 1 0: Ldgica Positiva:
Selecdo de status ativo do termina| 1: Légica Negativa
F2.15 | Ge saida DO Digito das centenas: Reserva 00000 *
Digito dos milhares: SPA
Dezenas de mil digitos: Reserva
F2.16 g&elficiente de polarizacao zero | 104 994 4 +100.0% 0.0%
F2.17 | Ganho DAL -10.00 a +10.00 1.00 *
. . Bits de unidades: modo de saida DAL
F2.23 | Tipo de saida DAL 0: Engrenagem elétrica 1: corrente elétrica 10 *
Grupo F3  Grupo de parametros de controle de partida/parada

Nome do parametro

Faixa de selecéo

Conf. de
fabrica

Mudar

0: Inicializagdo direta 1: Reserva
F3.00 | Modo de inicializagdo 2: Inicio de pré-excitagdo (motor assincrono 0 *
CA)
Modo de rastreamento de 2 BZ ;::gﬂg:z:: g: ggz:'lggizmenm
F3.01 | velocidade 2: Comece com frequéncia maxima 0 *
3: Gire o rastreamento de velocidade
F3.03 | Frequéncia inicial 0.00Hz a 10.00Hz 0.00Hz *
Tempo de espera para frequéncia 0.0s
F3.04 de inicio 0.0s a 100.0s *
F3.05 | Corrente de campo anterior DC | 0% a 100% 0% *
F3.06 | Tempo de excitagdo DC antecipad| 0.0s a 100.0s 0.0s
F3.07 | Modo de parada ?i:vzesaceleragao estacionamento 1: Parada 0 %
F3.08 | Frequéncia inicial CC 0.00Hz~F0.19 (Frequéncia maxima) 0.00Hz *
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F3.09 | Tempo de espera DC 0.0s a 100.0s 0.0s ¥

F3.10 | Parar a corrente de frenagem CC | 0% a 100% 0% *

F3.11 | Parar o tempo de frenagem CC 0.0s a 100.0s 0.0s *

F3.12 | Taxa de utilizagdo de frenagem 0% a 100% 100% *

0: Aceleracéo e desaceleracdo linear
F3.13 | Modo ac/desaceleracdo 1: Aceleragdo e desaceleragdo da curva A 0 *
2: Aceleragdo e desaceleragdo da curva B

F3.14 | Proporcdo dasecdoinicial da | 000 - (100 096, 2 F3.15) 300% | *
curva S
Proporgao da secéo final da

F3.15 0.0% a (100.0%. a F3.14) 30.0% *
curva S
Corrente de circuito fechado de

F3.16 rastreamento de velocidade KP 021000 500 *
Corrente de malha fechada de

F3.17 rastreamento de velocidade Kl 021000 800 *
Corrente de malha fechada de

Fa.18 rastreamento de velocidade 302200 100 *
Limite inferior da corrente de

F3.19 | malha fechada de rastreamento 10 a 100 30 *
de velocidade
Tempo de aumento de tensdo em

F3.20 | malha fechada de rastreamento 0.5a3.0s 1.1s *
de velocidade

F3.21 | Tempo de desmagnetizacéo 0.00 a 5.00s 1.00s *

Grupo F4  Grupo de

Nome do parametro

parametros de controle V/F

Faixa de selecéo

0: Linha reta V/F; 1: Multiponto V/F;
2:Quadrado V/F; 3:1,2 V/F quadrado;
. N 4:1,4 Quadrado V/F; 6;1,6 Quadrado V/F;
F4.00 | Configuragao da curva V/F 8:1.8 Quadrado V/F; 0 *
10:V/F completamente separados;
11:Semi-separacéo V/F
0.0% (Aumento de torque automatico)
F4.01 | Aumento de torque 0.1230% 0.0% *
F4.02 gf(;‘:’:"c'a de corte do aumento de | 1, 5 F,19 (Frequéncia méxima) 1500Hz | *
F4.03 | Ponto de frequéncia V/F 0.00Hz a F4.05 0.00Hz | *
multiponto 1
F4.04 | Ponto de tensédo V/F multiponto 1 | 0.0% a 100.0% 0.0% *
Ponto de frequéncia V/F
F4.05 multiponto 2 F4.03 a F4.07 0.00Hz *
F4.06 | Ponto de tensdo V/F multiponto 2 | 0.0% a 100.0% 0.0% *
F4.07 | Multipoint V/F frequency point 3 F4.05 a b0.04(frequéncia nominal motor) | 0.00Hz *
F4.08 | Ponto de tensdo V/F multiponto 3 | 0.0% a 100.0% 0.0% *
Coeficiente de compensagéo de o o 0
F4.09 escorregamento 0.0% a 200.0% 0.0% *
F4.10 | Ganho de superexcitacdo 04a200 80 *
F4.11 | Ganho de supressdo de oscilagdo 0a 100 0
F4.12 | Fonte de tenséo de separagdo V/F [ 0a9 0 *
F4.13 Conflgu_racao digital de tensdo de 0V a tensdo nominal do motor ov *
separacdo V/F
F4.14 | Tempo de aumento da tensdo de 0.0s a 1000.0s 0.0s *
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separacdo V/F

Tempo de desaceleracéo de tenséo

F4.15 para separacio VIF 0.0 21000.0 0.0s ¥
0: Frequéncia/tenséo reduzida sozinha
F4.16 Selegéo do modo de desligamento | para 0 0 *
: por separacgéo V/F 1: A frequéncia diminui depois que a
tensdo diminui para 0
F4.17 | Modo de supresséo de vibragéo Oa4 3
Corrente de parada de 50 a 200 *
F4.18 sobrecorrente 150
Ativagéo de bloqueio de 0: Invalido 1: Habilitar *
F4.19 1
sobrecorrente
Ganho de supresséo de parada de 0a100
F4.20 sobrecorrente 2 *
Coeficiente de compensagéo de *
F4.21 | corrente de acéo de bloqueio de 50 a 200 50
sobrecorrente
F4.22 | Tenséo de parada de sobretenséo 200.0 a 2000.0 - *
F4.23 Habilitagdo de bloqueio por 0: Invalido 1: Habilitar 1 *
’ sobrepressao
F4.24 Ganho de_frequenua de supressao | - 400 30 *
de bloqueio de sobretenséo
F4.25 Ganho_de tensdo de su~presséo de 0200 30 *
bloqueio de sobretensao
Limite maximo de frequéncia de
F4.26 aumento de parada por sobretenséo 0as0 5 *
F4.27 Constante d_e tempo de 0.01a10.0 05 %
compensagao de escorregamento
F4.28 Aumento automatico de frequéncia [0al 0 *
habilitado
F4.29 | Corrente minima de torque elétrico | 10 a 100 50 *
F4.30 CorAren_te maxima de momento de 10 a 100 20 *
poténcia
F4.31 ﬁgmento automatico de frequéncia | 0 a 100 50 *
F4.32 Q:Jmemo automatico de frequéncia | 0 a 100 50 *
F4.33 Ganho de compensacéo de torque | 80 a 150 100 *

online

Faixa de selecéo

Conf. de
fabrica

Mudar

F5.00 | Relagdo do circuito de velocidade G1 | 1 a 100 30 *
F5.01 | Loop de velocidade integral T1 0.01s a 10.00s 0.50s *
F5.02 | Frequéncia de comutagéo 1 0.00 a F5.05 5.00Hz *
F5.03 | Relagdo do circuito de velocidade G2 | 0 a 100 20 *
F5.04 | Integral da malha de velocidade T2 0.01s a 10.00s 1.00s *
F5.05 | Frequéncia de comutagéo 2 F5.02 a F0.19 (Frequéncia max.) 10.00Hz *
F5.06 | Integral da malha de velocidade 0: Valido 1: Invalido 0 *
0: Config. do cédigo de funcdo F5.08;
F5.07 Fonte do limite superior do limite de 1: Config. analégica Al1; 0 %

torque

2: Config. analégica Al2;
3: Config. do potencidmetro do painel;
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4: Config. de pulso de alta velocidade;
5:Config. de comunicacéo;
6: Min. (AlL, conjunto Al2)
7: Méx. (Al1, conjunto Al2)
F5.08 Configuragéo digital de limite superior 0.0% a 200.0% 150.0% %
para torque
F5.09 | Ganho diferencial de controle vetorial | 50% a 200% 150% *
F5.10 Constant_e de tempo do filtro de malha 0.000s a 0.100s 0.000s %
de velocidade
Ganho de superexcitagéo de controle
F5.11 vetorial 0a200 64 ¥
F5.12 Gan_ho Propormonal do regulador de 0260000 2000 %
excitagco
Ganho integral do regulador de
F5.13 excitagdo 0a 60000 1300 ¥
F5.14 Ganho proporcional do regulador de 0 260000 2000 %
torque
F5.15 | Ganho integral do regulador de torque | 0 a 60000 1300 *
F5.18 ;:aci;(ej;mente maximo de tenséo de 100 a 110% 105% %
. fu: 2 Momento maximo de campo
F5.19 g:z:f?aensicr?r?\;r?g(?:c?rwu; na area magnético fraco na profundidade de 100 *
q P influéncia principal 50 a 200%
Fonte de limite superior de torque de
Fo.21 controle de velocidade (frenagem) 0as 0 *
Configuragdo digital do limite
F5.22 | superior de torque do controle de 0 a 200.0% 150.0% *
velocidade (frenagem)

Grupo F6  Grupo de

parametros da IHM e displa

Nome do parametro

Faixa de selecéo

Conf. de

fabrica

Mudar

0: A tecla STOP/RES esté habilitada apenas no
F6.00 Teclas de fungéo modo de operacéo do teclado 1 %
’ STOP/RESET 1: A tecla STOP/RES esta habilitada em
qualquer modo de operacéo
F6.01 | Executando parametros de "
exibicio de status 1 0x0000~0xFFFF 001F *
F6.02 E{equ{ando parametros de 0X0000 a OXFFFF 0000 %
exibicdo de status 2
F6.03 | Parametros de exibigéo de 0X0001 a OXEFFE 0033 %
status de parada
Coeficiente de exibicdo da
F6.04 velocidade de carga 0.0001 a 6.5000 3.0000 *
Casas decimais para exibicdo | . . i .
fomiom w4 | .
carregamento . :
Temperatura do radiador do . .
F6.06 | médulo inversor 0.0C a 100.0C B *
F6.07 | Tempo total de execugéo 0Oh a 65535h - .
F6.08 | Tempo total de inicializacdo | Oh a 65535h - .
F6.09 | Consumo total de energia 0 a 65535kWh - .
F6.10 | Numero de série do produto | NUmero de série do inversor de frequéncia - .
F6.11 | Numero da versdo do software| Versao do software da placa de controle - .
Coeficiente de corrego de _
F6.17 poténcia 0.00~10.00 1.00 *
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F6.20

Selecéo de bloqueio do
teclado

0: botédo RUN, STOP vélido

2: Botdo RUN, STOP, UP, DOWN vélido

3: Botdo STOP vélido

Nota: Os potencidmetros do teclado néo estdo

limitados por esta fungéo

F6.21

Selecéo de fungéo de tecla
RAPIDA

0: Sem funcéo;
2: Estado de exibicdo do interruptor de
mudanca;

3: Comutacdo FWD/RVS

4: Configuracdo UP/DOWN de limpeza

5: Parada livre;

6: comando de execugdo dado em sequéncia

1: JOG executando

Grupo

F7 Grupo de parametros funcionais auxiliares

Nome do parametro

Frequéncia de execucdo JOG

Faixa de selecéo

0.00Hz a F0.19 (Frequéncia

Conf. de
fabrica

F7.00 méxima) 6.00Hz
F7.01 | Tempo de aceleracéo do jog 0.0s a 6500.0s 5.0s
F7.02 | Tempo de desaceleragéo do jog 0.0s a 6500.0s 5.0s
F7.03 | Prioridade de jog 0: Invélido;1:Valido 1
Frequéncia de salto 1 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia
F7.04 méxima) 0.00Hz
F7.05 Frequéncia de salto 2 OAlr)O_Hz a F0.19 (Frequéncia 0.00Hz
maxima)
F7.06 Faixa de frequéncia de salto O.QOHZ a F0.19 (Frequéncia 0.00Hz
méxima)
F7.07 Disponibilidade de frequéncia de salto | 0:Invalido; 0
’ durante o processo de ac/desaceleracdo | 1: Valido
" Depende dos
F7.08 | Tempo de aceleracdo 2 0.0s a 6500.0s modelos
F7.09 | Tempo de desaceleracéo 2 0.0s a 6500.0s Depende dos
modelos
" Depende dos
F7.10 | Tempo de aceleracéo 3 0.0s a 6500.0s modelos
F7.11 | Tempo de desaceleragéo 3 0.0s a 6500.0s Depende dos
’ . ’ modelos
- Depende dos
F7.12 | Acceleration time 4 0.0s a 6500.0s modelos
F7.13 | Tempo de desaceleracdo 4 0.0s a 6500.0s Depende dos
modelos
Ponto de frequéncia de comutacdo -
F7.14 | entre tempo de aceleracdo 1 e tempo de O'QO.HZ a FO.19(Frequéncia 0.00Hz
. maxima)
aceleracéo 2
Ponto de frequéncia de comutacdo -
F7.15 | entre tempo de desaceleragéo 1 e O'QO.HZ a FO.19(Frequéncia 0.00Hz
. maxima)
tempo de desaceleragéo 2
Zona morta de rotagao para
F7.16 frente/reversa 0.00s a 3600.0s 0.00s
F7.17 | Controle de rotagéo reversa O-Permitir; 0
’ ¢ 1: Proibir
0:Funcionando na frequéncia
F7.18 Definir frequéncia inferior ao modo de Ill'rgg:earfenor; 0
! frequéncia limite inferior . -
2: Velocidade zero em
execucao
F7.19 | Controle de queda 0.00Hz a 10.00Hz 0.00Hz

19/ 35




Configurando o tempo cumulativo de

F7.20 S LT 0Oh a 36000h Oh
chegada de inicializacdo
Configurando o tempo de chegada
F7.21 cumulativo 0Oh a 36000h Oh
. X 0: DESLIGADO;
F7.22 | Iniciar protecéo 1: LIGADO 0
F7.23 Valor de deteccéo de frequéncia 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia 50.00Hz
maxima
“% | (FDT1) 4xima) :
F7.24 ;ﬁs{'}%gﬁg'iﬁ%ﬁside detecgdo de 0.0% a 100.0% (Nivel FDT1) 5.0%
A frequéncia atinge a largura de 0.00 a 100% (Frequéncia o
F7.25 deteccéo méxima) 0.0%
Valor de detecgéo de frequéncia 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia
maxima
F7.26 (FDT2) 4xima) 50.00Hz
F7.27 xs;%%ﬂiig'ifée%de detecgdo de 0.0% a 100.0% (Nivel FDT2) 5.0%
F7.28 Valor de deteccéo de frequéncia de 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia 50.00Hz
’ chegadas aleatérias 1 méxima) ’
F7.29 Largura de deteccdo de frequéncia de 0.0% a 100.0% (Frequéncia 0.0%
) chegadas aleatérias 1 méxima) e
Valor de detecgéo de frequéncia de 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia
F7.30 chegadas aleatorias 2 méxima) 50.00Hz
F7.31 Largura de deteccéo de frequéncia de 0.0% a 100.0% (Frequéncia 0.0%
: chegadas aleatorias 2 méxima) e
0, 0,
F7.32 | Nivel de detecgéo de corrente zero 0.0 /0 2300.0% (Corrente 5.0%
nominal do motor)
F7.33 | Tempo de alraso de deteccio de 0.015 a 360.00s 0.10s
0.0% (ndo detectado); 0.1% a
F7.34 ;g?g: de ultrapassagem da corrente de 300.0% (Corrente nominal do 200.0%
motor)
F7.35 | Tempo de atraso de detecgao de 0.00s  360.00 0.00s
sobrecarga de corrente de saida
Chegadas aleatdrias atuais 1 0.0% a 300.0% (Corrente o
F7.36 nominal do motor) -100.0%
ori 0, 0,
F7.37 Chegadas aleatérias largura atual 1 0.0 /0 a300.0% (Corrente 0.0%
nominal do motor)
Chegadas aleatorias atuais 2 0.0% a 300.0% (Corrente o
F7.38 nominal do motor) -100.0%
ori 0, 0,
F7.39 Chegadas aleatorias largura atual 2 0.0% a300.0% (Corrente 0.0%
nominal do motor)
F7.40 | Chegada de temperatura do médulo 0°C al100C 75C
0: Ventilador funcionando
somente quando estiver em
F7.41 | Controle do ventilador de resfriamento | funcionamento 0
1: Ventilador sempre
funcionando
N N R 0: Invélido
F7.42 | Selegéo da fungéo de temporizagéo 1+ valido 0
0: configuragéo F7.44; 1:
Analégico Al1; 2: Analégico
Selecéo do tempo de execugéo do AlZ;
F7.43 tempo 3: Potencidmetro do painel 0
P Nota: Faixa de entrada
analdgica 100% corresponde
aa~F7.44
F7.44 | Tempo de execucéo do tempo 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min
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F7.45 | Hora atual de chegada em execucéo 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min *
Frequéncia de dorméncia
- (F7.48)a frequéncia
F7.46 | Desperta frequéncia méxima 0.00Hz *
(F0.19)
F7.47 | Desperta o tempo de atraso 0.0s a 6500.0s 0.0s *
0.00Hz a frequéncia
F7.48 | Frequéncia de dorméncia despertar 0.00Hz *
(F7.46)
F7.49 | Tempo de atraso de dorméncia 0.0s a 6500.0s 0.0s ¥
F7.50 Limite inferior de protecéo de tensdo de 0.00V a F7.51 31V "
entrada All
Limite superior de protecdo de tenséo de
F7.51 entrada AlL F7.50 a 10.00V 6.8V *

Grupo F8 Grupo de parametros de falha e protecio

Conf. de
fabrica

Faixa de selecéo

Ganho de sobrecorrente em

F8.00 parada repentina 02100 20 *
Corrente de sobrecarga em parada o o a

F8.01 repentina 100% a 200% Y

F8.02 | Protecdo sobrecarga Motor 0: Proibido; 1: Permitido 1 *

F8.03 | Ganho protecéo sobrecarga Motor | 0.20 a 10.00 1.00 ¥
Coeficiente de pré-alarme sobrecarga| o o 9

F8.04 | ' “Motor 50% a 100% 80% ¥

F8.05 Ganho de sobretensdo em  parada 02100 0 %

repentina

Tensdo de sobretensdo em para
F8.06 | repentina / consumo de energia 120% a 150% 130% ¥
tens&o de freio

Selecéo da protecéo de perda de fase

F8.08 da saida 0: Desabilitado; 1: Habilitado 1 ¥
F8.09 | Protecdo de curto ao terra 0: Desabilitado; 1: Habilitado 1 ¥
F8.10 Nimero de reset automatico de 0232767 0 %
falha
Selecéo de acdo de falha DO
F8.11 | durante reinicializacdo automética | 0: DESLIGADO ; 1: LIGADO 0 *
de falha
F8.12 gltre];valo do reset automatic de 0.15 2 100.0s 1.0s %

0: Frequéncia de operagéo atual
1: Ajuste da frequencia de operacdo
2: Frequencia de operac&o superior

F8.24 | Frequéncia de falha na operagéo 3: Frequencia de operacio inferior 0 *
4: Frequéncia de reserva anormal em
€execugéo
F8.25 | Frequéncia de reserva anormal 60.0% a 100.0% 100% *
N N . 0: Desligado
F8.26 Selecdo ge acéo de corte de energia 1: Desacelerago; 0 "
momentaneo . "
2: Desaceleracao e parada
Parada instantanea, tensdo de o o .
F8.27 julgamento de pausa 80% a 100% 85% *
Tempo de julgamento da tenséo de
F8.28 | recuperagéo de corte momentaneo 0.00s a 100.00s 0.50s *

de energia
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Fg.29 | Tensdo de julgamento de corte 50.0% a 100.0% (Tensdo padro link) 80% *
momentaneo de energia

F8.30 ?;rlggao de protecdo contra queda de 0: Desabilitado 1: Habilitado 0 Y

F8.31 | Nivel de detecgéo de queda de carga | 0.0% a 100.0% (corrente nominal motor) | 10.0% Y

F8.32 | Tempo de deteccdo queda de carga | 0.0s a 60.0s 1.0s Y
Tipo de sensor de temperatura do 0: Desabilitado :

F8.33 motor 1: PT100 detect 0 *

F8.34 | Valor sobre temperatura no motor 04a200 110 Y

F8.35 Valor alarme sobre temperature no 02200 % %
motor

F8.36 | Protecdo de curto circuito partida 0: Habilitado: 1: Desabilitado 0 Y

F8.37 | Deteccdo efeito Holzer/Hall 0: Hall 2 vias; 1: Hall 3 vias 0 R S
Operagcdo de hall de trés vias

F8.38 | curto-circuito ao limite de 0~100% (Corrente relativa do motor) 40% ¥
aterramento

Fg.39 | Consumo de energia tensdo de 200.0~2000.0V a %

: frenagem : '

Grupo F9 Conjunto de parametros de comunicacéo

Conf. de
fabrica

Nome do parametro Faixa de selecéo

Digito Unidade: Modbus
0~1:Reservado; 2:1200BPS;  3:2400BPS;
4:4800BPS; 5:9600BPS;  6:19200BPS;
F9.00 | Baud rate 7:38400BPS; 8:57600BPS; 9:115200BPS 6005 *
Digito dezenas: Reservado
Digito centenas: Reservado
Digito milhar: Reservado
0: Sem paridade(8-N-2); 1: Paridade par(8-E-1)
F9.01 | Formato dados 2: Parid. impar(8-O-1) 3:Sem paridade(8-N-1) 0 *
F9.02 | Endereco da unidade 1~250,0 for broadcast address 1 *
F9.03 | Atraso resposta Oms a 20ms 2ms *
F9.04 | Tempo limite comunicacdo 0.0(Desabilitado); 0.1a60.0s 0.0 *
Digito unidade: Modbus
0: Protocolo MODBUS néo padrao
F9.05 Selecéo formato de dados 1: Protocolo MODBUS padréo %
. transferencia Digito dezena:Profibus-DP
0: Formato PPO1  1: Formato PPO2
2: Formato PPO3  3: Formaro PPO5
Resolucdo da leitura de i .
F9.06 Corrente da comunicagdo 0:0.01A;1:0.1A 0 *
F9.07 | Tipo cartdo comunicacao 0: Cartdo Comunicacdo Modbus 0 *
F9.08 | Indefinido

Grupo Fb  Grupo de parametros de otimizacdo de controle

Conf. de

Faixa de selecéo fabrica Mudar
Fb.00 | oo répido de limite de o, pegapiliado 1: Habilitado 1 *
Fb.01 | Ajuste nivel sub-tensdo 50.0% a 140.0% 100.0% *
Fb.02 | Ajuste nivel sobre-tensdo 200.0 a 2500.0V - *
Fb.03 Selegéo do ~rnodo de 0: Sem compensagéo; 1:C9mpensagﬁo 1 %
compensacéo de banda morta | modo 1; 2:Compensagao modo 2
Fb.04 | Compensagéo de deteccdo de | 0 a 100 5 *
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corrente
Fb.05 Otimizagéo vetorial sem 0: N&o otimizado; 1:Modo Otimizado 1; 1 *
. selegdo de modo PG 2: Modo Otimizado 2
Frequéncia limite superior
Fb.06 para comutagio DPWM 0.00 a 15.00Hz 12.00Hz ¥
Fb.07 | Metodo modulagdo PWM 0: Assincrono; 1:Sincrono 0 *
0: Desabilitado
Fb.08 | Modo modulagido PWM 1a10: Profundidade aleatdria da frequéncia 0 *
portadora PWM

Grupo EO  Frequéncia do péndulo, comprimento fixo e matriz de pardmetros de contagem

Faixa de selecéo

" N . 0: Relativo a frequencia central
E0.00 | Modo de configuragéo do swing 1: Relativo a frequencia méxima 0 *
E0.01 | Faixa Wobbulate 0.0% a 100.0% 0.0% *
Faixa de frequéncia de salto o o o
E0.02 repentino 0.0% a 50.0% 0.0% ¥
E0.03 | Ciclo Wobbulate 0.1s a 3000.0s 10.0s *
Coeficiente de tempo de subida da
E0.04 onda triangular 0.1% a 100.0% 50.0% *
E0.05 | Comprimento definido 0 a 65535m 1000m Y
E0.06 | Comprimento real 0 a 65535m om *
E0.07 | Pulso por metro 0.1 a6553.5 100.0 Y
E0.08 | Valor de contagem definido 1a 65535 1000 *
E0.09 | Valor de contagem especificado 1a 65535 1000 *
Numero de pulso de frequéncia de . -
E0.10 reducio 0: Desabilitado 1a65535 0 *
EO0.11 | Frequéncia de redugéo 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 5.00Hz *

Grupo E1  Configuracdo do multispeed e pardmetros da CLP simplificada
Conf. de

Nome do parametro Faixa de selecéo fabrica Mudar
E1.00 . . .
2 |0 Configur. velocidade estagio 0X a | ;0 600 2 100 0% 0.0% %
E115 15- Configur. velocidade estagio 15X
0: Parar apos operag&o unica
E1.16 | Modo operagdo CLP 1: Manter o valor final ap6s uma tnica 0 *
operacdo 2: Ciclico
Digito das unidades: selecdo da memoria
0: Desligamento sem meméria
o - 1: Desligamento com meméria
Selecdo simples de memdria para P " N
E1.17 desligamento do CLP D|g|t9 Sjas dezenas: Parar selegéo de 11 *
memoria
0: Parar sem memoria;
1: Parar com memoria
E1.18 | Tempo de execugéo do estagio 0 TO 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E119 Selegéo de tempo de 0: F0.13, F0.14; 1: F7.08, F7.09; 0 "
. aceleracdo/desacelerago estagio 0 2: F7.10, F7.11; 3:F7.12,F7.13
E1.20 | Tempo de execucéo T1 estagio 1 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.21 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 1 O mesmo que E1.19 0 *
E1.22 | Tempo de execucdo T2 estagio 2 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.23 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 2 O mesmo que E1.19 0 *
E1.24 | Tempo de execucdo T3 estagio 3 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
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E1.25 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 3 O mesmo que E1.19 0 *
E1.26 | Tempo de execucdo T4 estagio 4 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.27 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 4 O mesmo que E1.19 0 *
E1.28 | Tempo de execucdo T5 estagio 5 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.29 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 5 O mesmo que E1.19 0 *
E1.30 | Tempo de execucdo T6 estagio 6 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.31 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 6 O mesmo que E1.19 0 *
E1.32 | Tempo de execucdo T7 estagio 7 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.33 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 7 O mesmo que E1.19 0 *
E1.34 | Tempo de execucdo T8 estagio 8 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.35 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 8 O mesmo que E1.19 0 *
E1.36 | Tempo de execucdo T9 estagio 9 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.37 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 9 O mesmo que E1.19 0 *
E1.38 | Tempo de execucdo T10 estagio 10 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.39 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 10 | O mesmo que E1.19 0 *
E1.40 | Tempo de execucéo T11 estagio 11 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.41 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 11 | O mesmo que E1.19 0 *
E1.42 | Tempo de execucdo T12 estagio 12 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) *
E1.43 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 12 | O mesmo que E1.19 0 *
E1.44 | Tempo de execucdo T13 estagio 13 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ¥
E1.45 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 13 | O mesmo que E1.19 0 ¥
E1.46 | Tempo de execucdo T14 estagio 14 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ¥
E1.47 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 14 | O mesmo que E1.19 0 ¥
E1.48 | Tempo de execucdo T15 estagio 15 0.0s(h) a 6500.0s(h) 0.0s(h) ¥
E1.49 | Tempo de aceler/desacelar. Estagio 15 | O mesmo que E1.19 0 ¥
E1.50 | Unidade de tempo de execugédo CLP 0: S (segundos) 1: H (horas) 0 ¥

0: Referéncia do cddigo funcdo E1.00

1: Referéncia analdgica All

2: Referéncia analdgica Al2
cuos | Notserecn s | ZCHBTEORETA P ||

5: Configuragao do controle PID

6: Configuragdo da frequéncia

definida do teclado (F0.01),

UP/DOWN pode ser modificado

Grupo E2  Grupo de parametros funcionais PID

Nome do parametro

Faixa de selecdo

0: Configuragéo E2.01

1: Referéncia anal6gica Al1
2: Referéncia analdgica Al2
3: Configuracdo p/potencidmetro painel 0
4: Configuracdo de pulso de alta
velocidade

5: Referéncia da comunicacéo

6: Referéncia de comando multi estagio

0.0% a 100.0%

E2.00 | Origem fonte de ajuste do PID

E2.01 | Referéncia PID teclado 50.0% *

0. Referéncia analdgica All

E2.02 1. Referéncia anal6gica Al2

Fonte de feedback PID 0 *
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2. Configuracéo p/potenciémetro painel
4: Configuracéo p/pulso alta velocidade
5: Referéncia da comunicacéo
6: Referéncia AI1+AI2
7: Referéncia MAX(JAI1], |AI2])
8: Referéncia MIN (JAl1], |AI2])
E2.03 | Diregdo da agdo PID 0: Positiva 1: Negativa 0 ¥
E2.04 Elalg(a de feedback de configuragdo 0~65535 1000 %
E2.05 | Frequéncia de corte de inversdo PID | 0.00 a F0.19 (Frequéncia maxima) 0.00Hz *
E2.06 | Limite de desvio PID 0.0% a 100.0% 2.0% Yo
E2.07 | Limitac&o diferencial PID 0.00% a 100.00% 0.10% bAd
E2.08 'Fll'legnpo de mudanca de referéncia 0.00s a 650.00s 0.00s "
E2.09 | Tempo de filtro de feedback PID 0.00s a 60.00s 0.00s *
E2.10 | Tempo de filtro de saida PID 0.00s a 60.00s 0.00s ¥
Valor de deteccéo de perda de 0.0%: perda de feedback néo julgada o
E211 feedback PID 0.1% a 100.0% 0.0% *
Tempo de detecgéo de perda de
E2.12 feedback PID 0.0s a 20.0s 0.0s Yo
E2.13 | Ganho proporcional KP1 0.0a200.0 80.0 *
E2.14 | Tempo de integragéo Til 0.01s a 10.00s 0.50s *
E2.15 | Tempo diferencial Td1 0.00s a 10.000s 0.000s ¥
E2.16 | Ganho proporcional KP2 0.0a200.0 20.0 e
E2.17 | Tempo de integragéo Ti2 0.01s a 10.00s 2.00s ¥
E2.18 | Tempo diferencial Td2 0.00 a 10.000 0.000s ¥
Condigdes de troca de parametros 0: Sem comutacéo;
PID 1: Comutagao via borneiras
E2.19 2: Comutagdo automatica de acordo com o 0 *
desvio.
E2.20 | Desvio de troca de parametros PID 1 | 0.0% a E2.21 20.0% *
E2.21 | Desvio de troca de pardmetros PID 2 | E2.20 a 100.0% 80.0% *
Propriedades integrais PID Digito das unidades: Separacdo integral
0: Desabilitado; 1: Habilitado
E2.22 Digito das dezenas: Se parar a integragéo 00 *
quando a saida atingir o limite
0: Continuar; 1: Parar
E2.23 | Valor inicial PID 0.0% a 100.0% 0.0% *
E2.24 ;’Ieglpo de espera do valor inicial 0.00s a 360.00s 0.00s %
E2.25 Desvio maximo de saidas duplas 0.00% a 100.00% 1.00% %
(para frente)
Desvio méaximo de saidas duplas o o o
E2.26 (para trés) 0.00% a 100.00% 1.00% Yo
E2.97 Status de computacéo ap6s parada 0: Stop without computing; 1 «
. do PID 1: Stop with computing
E2.29 Selega9 .de frequéncia de diminuicéo 0: Desabilitado; 1: Habilitado 1 *
automatica do PID
E2.30 | Frequéncia de parada do PID 0.00Hz a frequéncia maxima (F0.19) 25
E2.31 | Tempo de verificacdo do PID 0Os a 3600s 10 *
E2.32 | Tempos de verificacdo do PID 10 a 500 20
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Selegéo do modo de fornecimento 0: Modo maquina padrdo
E2.33 | de &gua com presséo constante 1: Modo fornecimento de presséo 0 ¥
constante de agua
E2.34 | Configuracéo de pressdo OMpa a 655.35Mpa 0.45Mpa ¥
E2.35 | Faixa do mandmetro OMpa a 655.35Mpa 1.60Mpa ¥
£236 Seleg?o do canal de feedback de 0: AlL LAI2 0 "
presséo
E237 Configuragéo de presséo de alarme OMoa a 655.35Mna 0.05Mpa %
: de baixa pressdo P ’ P . P
E2.38 | Atraso de alarme de sub tenséo 0s a 6553.5s 500.0s *
Configuragdo de pressao de alarme
E2.39 de pressio ultra-alta OMpa a 655.35Mpa 0.65Mpa *
Atraso de alarme de pressdo
E2.40 | ltra-alta 0Os a 6553.5s 500.0s ¥
E2.41 | Modo de espera pressdo 0: Desabilitado; 1: Habilitado 0 *
E2.42 | Pressdo de espera OMpa a 655.35Mpa 0.55Mpa |
E2.43 | Atraso de espera 0Os a 6500.0s 600.0s *
E2.44 | Pressdo de despertar OMpa a 655.35Mpa 0.40Mpa | *
E2.45 | Atraso de despertar 0Os a 6500.0s 10.0 *
Selecéo do tipo de motor: 0: Motor assincrono trifasico comum,
1: Rotagéo para frente do motor
monofésico (capacitor removido),
2: Rotacéao reversa do motor monofésico
E8.29 (capacitor removido), 0 *
3: Motor monofasico (sem remover o
capacitor).
Aviso: Disponivel apenas para PIS50A1
G1s.

Grupo b0 Parémetros do motor

a A . = Col e
Céd. Nome do parametro Faixa de selecéo fabrica
P 0: Motor genérico assincrono
b0.00 | Selegdo tipo Motor 1: Motor assincrono para inversor 0 *
_— . Depende dos
b0.01 | Poténcia nominal 0.1kW a 1000.0kW modelos *
" . Depende dos
b0.02 | Tens&o nominal 1V a 2000V modelos *
. 0.01A a 655.35A (Potencia inversor = 55kW) Depende dos
. | o
b0.03 | Corrente nomina 0.1A a 6553.5A (Potencia invesor> 55kW) modelos *
b0.04 | Frequéncia nominal | 0.01Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) Depende dos *
modelos
b0.05 | Rotagdo nominal 1rpm~36000rpm Depende dos *
’ modelos
b0.06 Ss‘iZ'tZ‘f’;g'm‘:or 0.0010~65.535Q (Inverter power <= 55kW) Parametros dof
' - 0.0001Q~6.5535Q (Inverter power> 55kW) motor
assfncrono
0.07 Resisténcia do rotor | 0.001Q~65.535Q (Inverter power <= 55kW) Parametros do| *
’ do motor assincrono | 0.0001Q~6.5535Q (Inverter power> 55kW) motor
10.08 Induténcia de fuga 0.01mH~655.35mH (Inverter power <= 55kW) Parametros doj *
. do motor assincrono | 0.001mH~65.535mH (Inverter power> 55kW) motor
10.09 Indutancia mdtua do | 0.1mH~6553.5mH (Inverter power <= 55kW) Parametros do| *
. motor assincrono 0.01mH~655.35mH (Inverter power> 55kW) motor
10.10 Corrente sem carga | 0.01A~b0.03 (Inverter power <= 55kW) Parametros do| *
’ do motor assincrono | 0.1A~b0.03 (Inverter power> 55kW) motor
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Auto aprendizado 0: Sem operacéo
b0.27 dos parametros do 1: Auto sintonia dos parametros do motor assincrono 0 *
. motor 2: Auto sintonia dos parametros do motor assincrono
abrangente
Grupo y0 Gerenciamento de cddigo de funcéo
Nome do q o Conf. de
parametro R CREEED fabrica
0: Nenhuma operacéo 1: Restaurar valores de parametros
padréo, ndo incluindo parametros do motor 2: Limpar
0.00 Inicializagéo dos | histérico 3: Restaurar valores de parametros padréo, 0 *
o parametros incluindo parametros do motor 4: Fazer backup dos
parametros atuais do usuario
5: Restaurar a partir dos parametros de backup do usuario
y0.01 | Senha usuario 0 a 65535 0 R S
Digito das unidades: seleco de exibigéo do grupo d
Selecgéo de 0: Néo exibe 1: Exibe
exibicéo do Digito dezenas: selegéo de exibigdo grupo E (idem acima)
y0.02 | grupo de Digito centenas: selegéo exibigéo grupo b (idem acima) 11111 *
parametros de Digito milhares: selecéo de exibicéo grupo y (idem acima)
funcéo Digito dezenas milhares: sele¢do da exibi¢do do grupo L (ider|
acima)
Selegéo de Digito das unidades: Selecéo de exibicdo do parametro de
exibicdo do personalizacéo do usuario 0: Né&o exibir 1: Exibir
y0.03 | grupo de Digito das dezenas: Selecéo de exibicéo do parametro de 00 R S
parametros de alteracéo do usuario 0: Néo exibir 1: Exibir
personalizagéo
Propriedades de
modificagdo do | 0: Modificavel
Y004 | c5digo de 1: Néo modificavel 0 *
funcéo
y0.05 | Indefinido

Grupoyl Grupo de pardmetros de consulta de falha

Nome do parametro Faixa de selecéo anf: de
fabrica
y1.00 | Tipo da primeira falha 0: Sem falha - .
y1.01 | Tipo da segunda falha 1: Protecgo da unidade do - .
inversor

2: Sobrecorrente de aceleragio
3: Sobrecorrente de
desaceleracéo

4: Sobrecorrente de velocidade
constante

5: Sobretensdo de aceleragéo

6: Sobretensdo de desaceleragédo
7: Sobretenséo de velocidade
constante

8: Falha de energia de controle
9: Subtenséo

10: Sobrecarga do inversor
y1.02 | Tipo da terceira falha (e ultima) falha 11: Sobrecarga do motor - .
13: Perda de fase de saida

14: Superaquecimento do
médulo

15: Falha externa

16: Comunicagao anormal

17: Contator anormal

18: Detecgéo de corrente
anormal

19: Autoaprendizagem do motor
anormal

21: Leitura e gravagéo de
parametros anormais
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22: Hardware do inversor
anormal

23: Motor em curto com o terra
26: Chegada do tempo de
execucéo

27: Falha personalizada 1

28: Falha personalizada 2

29; Chegada do tempo de
inicializacdo

31: Perda de feedback do PID
durante a execugéo

40: Tempo limite de limitagéo de
corrente rapida

51: Erro de posigdo inicial
COF: falha de comunicagéo

y1.03 | Frequéncia da terceira (Ultima) falha - - .
y1.04 | Corrente da terceira (Gltima) falha - - .
y1.05 Tensdo do barramento da terceira (Gltima) R R .

falha

1.06 Status do terminal de entrada da terceira R R .
YL 1 (Gitima) falha

Status do terminal de saida da terceira (Gltima)

VL7 Kaina - - .
y1.09 ;elhmapo de inicializagdo da terceira (Ultima) | _ R o
y1.10 ;elhmapo de execugdo da terceira (Ultima) R R o
y1.13 | Frequéncia da segunda falha - - .
y1.14 | Corrente da segunda falha - - .
y1.15 | Tensdo do barramento da segunda falha - - .
Status do terminal de entrada da segunda
Y116 | faiha - - .
y1.17 | Status do terminal de saida da segunda falha | - - .
y1.19 | Tempo de inicializag&o da segunda falha - - .
y1.20 | Tempo de execucéo da segunda falha - - .
y1.23 | Frequéncia da primeira falha - - .
y1.24 | Corrente da primeira falha - - .
y1.25 | Tensdo do barramento da primeira falha - - .
y1.26 ?;Iaggs do terminal de entrada da primeira R R o

y1.27 | Status do terminal de saida da primeira falha

y1.29 | Tempo de inicializacéo da primeira falha

y1.30 | Tempo de execucdo da primeira falha

8. Alarme de falha e causas e solugtes

O PI1550A1 pode fornecer protecéo eficaz quando o desempenho do equipamento é reproduzido totalmente. Em caso de falha anormal, a
funcéo de protecéo sera acionada, o inversor interrompera a saida e o contato do relé defeituoso do inversor acionara, o cédigo de falha sera
exibido na IHM do inversor. Antes de consultar o departamento de servigo, o usuario pode executar a autoverificaco, analisar a causa da falha e
descobrir a solucéo de acordo com as instrucdes deste capitulo. Se a falha for causada pelos motivos descritos no quadro pontilhado, consulte a
assistencia técnica ou entre em contato diretamente com nossa empresa.

Tipo de falha Possiveis causas Solucdes

1. Ocorrencia de um curto-circuito na | 1. Elimine falhas periféricas

Protegio da saida _dojnversor . ) 2. Inst_ale adiciopalmente 0 reator
1 | Ero1 | unidade 2. A_flagao do motor e do inversor é ouo f!lt_ro de saida )
inversora muito longa . i 3. Verifique se 0 duto de ar es_ta
3. Superaquecimento do médulo blogueado ou ndo e se o ventilador
4. A fiacdo interna do inversor esta esté funcionando normalmente ou
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solta

5. O painel de controle principal esta
anormal

6. O painel de acionamento esta
anormal.

7. O médulo do inversor est4 anormal

néo, e elimine os problemas

4. Conecte corretamente todos os
cabos

5. Procure suporte técnico

1. O tempo de aceleracéo é muito
baixo

2. O aumento de torque manual ou a
curva V/F ndo sdo adequados

3. Atenséo de entrada baixa

4. Ocorreu curto-circuito ou
aterramento da safda do inversor

1. Aumente o tempo de aceleragéo
2. Ajuste 0 aumento de torque
manual ou a curva V/F

3. Defina a tensdo para a faixa
normal

4. Elimine falhas periféricas

Err.02 Sobrecorrer}te 5. O modo de controle é vetorial e sem 5 R:eallze a identificagdo dos
de aceleragéo identificagio de parametros parametros do motor
6. O motor que esta girando € iniciado 6. Selecione o inicio d_o
inesperadamente. ra_str_ez_amenyo de velocidade ou
7. Aumento repentino da carga no reinicie a:pos parar 0 motqr.
processo de aceleragéo. 7. Cancele a carga repentina .
8. Aselecéo do tipo de inversor foi 3éEZigrl1hc?aum inversor com maor
subdimensionado P
1. Ocorreu um curto-circuito ou 1. Elimine falhas periféricas
aterramento da saida do inversor : . . e
2. 0 modo de controle é vetorial sem Zég?é'tizsa(;genqggﬁagao dos
identificagéo de parametros g Aumente o temno de
Sobrecorrente | 3. O tempo de desaceleragéo é muito dA leraca s
Err.03 | de baixo esaceleragdo .
. N ~ B 4. Defina a tenséo para a faixa
desaceleragédo | 4. Tensdo da rede baixa normal
5. Aumento repentino da carga no | .
processo de desaceleracéo. 5 Cancle €acarga repeptlna
6. Né&o instale a unidade de frenagem e g-rler;?;etloer Z:?r'gﬁ)de de frenagem e
o resistor de frenagem
1. Ocorrencia de curto-circuito ou . e
aterramento na saida do inversor ; EIEI;T;Q: afa}ldrl!a:ti;;?glafeérécgzs
2. 0 modo de controle é vetorial sem érémetros do motor ¢
Sobrecorrente | identificacdo de parametros g Reqularize a tensio de entrada
Err.04 | de velocidade | 3. Tenséo de entrada baixa ;ara 3 faixa normal
constante 4. Aumenta repentino da carga durante p .
2 operacio 4. Cancele a carga repentina
5 F?oter?cia do inversor 5. Escolha um inversor de maior
subdimensionada potencia
1. Néo foi instalado a unidade de 1.Instale a unidade de frenagem e o
frenagem e resistor de frenagem resistor de frenagem
Sobretensio de 2. Atensdo de entrada é elevada. 2.Ajuste a tensdo de entrda para a
Err.05 aceleracio 3. Ha uma forga externa arrastando o | faixa normal
G movimento do motor ao acelerar. 3.Cancele a forga externa ou instale
4. O tempo de aceleragdo é muito o resistor de frenagem.
baixo 4.Aumente o tempo de aceleracdo
L Te’nsao de entrada elevada 1. Ajuste a tensdo de entrada para a
2. Ha uma forga externa arrastando o Taixa normal
movimento motor durante a 2. Cancele a forga externa ou instale
Err.06 iggce;tle:rsaaoége gesgctzlriragz% desaceleragio 6 muito | © resistor de frenagem.
¢ béixo P & 3. Aumente o tempo de desaceleracéq
4. Né&o foi instalada a unidade de 4 In§tale aunidade de frenagem e
frenagem e o resistor de frenagem o resistor de frenagem
Sobretensao de ;;‘g;gﬂi Eg?_i;fmﬁ:;{:s;ando 0 11 cancelea forca externa ou
Err.07 pelocidade operacio instale o resistor de frenagem.
constante Z?Terfsio de entrada muito alta 2. Ajuste a tenséo para a faixa norma
Falha de - N N . . "
Er.08 | energia de A faixa de tensal_o_de entrada ndo esta Aj_uste a tensgo_ de acordo coma
. controle dentro da especificacdo faixa de requisitos da especificacédo
1. Corte momenténeo de energia
2. Atensao de entrada do inversor ndo | 1.Reinicializar falha
Err.09 Falha de esta dentro da especificacdo 2.Ajustar a tensdo para a faixa
’ subtenséo 3. Atenséo do barramento néo esta normal

normal
4. A ponte retificadora e a resisténcia

3.Procurar suporte técnico
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do capacitores estdo anormais

5. O painel de acionamento esta
anormal.

6. O painel de controle estd anormal

1. A selecéo da poténcia do inversor

1. Selecione um inversor de maior

Sobrecarga do | esta subdimensionada poténcia
10 | Err.10 | ; PR .
inversor 2. Se a carga é muito alta ou ocorre 2. Reduza a carga e verifique o
parada do motor motor e suas condicdes mecanicas
1. Verifique a tenséo da rede
elétrica
2. Defina corretamente este
1. Tensdo da rede elétrica muito baixa | parametro.
2. A configuracao dos pardmetros de 3. Reduza a carga e verifique 0
Motor protecéo do motor (F8.03) é motor e suas condi¢des mecénicas
11 | Err.11 . % e 5
sobrecarregado | apropriada ou ndo 1. Verifique a tenséo da rede
3. Se a carga for muito elevada ou se | elétrica
ocorre a parada do motor 2. Defina corretamente este
parametro.
3. Reduza a carga e verifique o
motor e suas condicbes mecanicas
1. O painel de acionamento esta 1. Substitua o drive, a placa de
anormal. energia ou o contator
2. Aplaca de protecdo contra raios 2. Procure suporte técnico
13 | Er13 Perda de fase | estd anc_)rmal o 3. _Verifique e _elimine 0s problemas
: de entrada 3. O painel de controle principal estd | existentes na linha periférica
anormal
4. Aenergia de entrada trifasica ndo
esta normal
1. Os fios condutores do inversor para
0 motor n&o estédo normais . e
2. A saida trifasica do inversor esta L.Elimine falhas periféricas
5 2.Verifique se o enrolamento
Perda de fase | deshalanceada quando o motor esta s :
14 | Err.14 de sai - trifasico do motor esta normal ou
e saida funcionando = L
3. O painel de acionamento esta néo e elimine falhag .
anormal. 3.Procure suporte técnico
4. O médulo esté anormal
1. O duto de ar esta bloqueado
2. O ventilador esta danificado 1.Limpe o duto de ar
Superaqueci- 3. Atemperatura ambiente estd muito | 2.Substitua o ventilador
15 | Err.15 | mento do alta 3.Diminua a temperatura ambiente
moédulo 4. O termistor do mddulo esta 4.Substitua o termistor
danificado 5.Substitua 0 médulo inversor
5. O médulo inversor esté danificado
Falha de .
. Entrada de sinal de falha externa o =
16 | Brr16 | equipamento através do terminal multifuncional DI Reiniciar operagdo
externo
1. O cabo de comunicagéo néo esta
normal 1. Verifique o cabo de comunicagéo
2. As configuracdes para a placa de . N .
expansdo de comunicacdo F9.07 estio 2. Defina corretamente o tipo de~
Falha de incorretas placa c_ie expansdo de comunicacdes
17| Brel7 comunicacao 3. As configuracdes para os ségﬁ:'er:fogoééeégmmﬁ:;éo
paramgm_)s de comunicagéo do grupo 4. Verifique a fiagdo do computador
F9 estéo incorretas host
4. O computador host ndo esta
funcionando corretamente
1. Verifique e elimine os problemas
1. Perda de fase de entrada . ; el
18 | Err.18 Falha do 2. Aplaca de acionamento e o contato e><|stente;s na Ilnha periférica
contator n40 estio normais 2._Substltua o drive, a placa de
alimentagéo ou o contator
Falha de 1. Verifique o dispositivo Hall 1. Substitua o painel de
19 | Err.19 | deteccéo de 2. O painel de acionamento esta acionamento
corrente anormal. 2. Substitua o dispositivo Hall
E - 1. Os parametros do motor ndo foram | 1. ajuste corretamente os
alha de ajuste defini i
automatico dos | %€ |n_|d_os d~e acordo com a plaqueta de | parametros do motpr de_a_cordno
21 [ Emr21 identificagdo do motor com a plaqueta de identificagéo

pardmetros do
motor

2. O processo de identificagédo do
parametro esta com tempo limite

2. verifique o fio condutor do
inversor ao motor
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esgotado
1. O codificador esta danificado % gﬂgzmﬂg g gggg;csdeor
Falha no 2. O cartdo PG esta anormal T
g e " 3. Defina corretamente o modelo
22 | Err.22 | cédigo do 3. O modelo do codificador ndo do codificador d d
disco corresponde 0 coditicador de acordo com as
4. A conexdo do codificador tem erro cond!gqes reais .
) 4. Elimine a falha de linha
Falha de
leitura e . . Substitua o painel de controle
23 | Err.23 gravacio da A E2PROM esta danificada principal
EEPROM
Falha de 1.Sobretenséo 1.Eliminar falha de sobretenséo
26 | Err.26 | hardware do -
. 2.Sobrecorrente 2.Eliminar falha de sobrecorrente
inversor
Curto-circuito | Motor curto para terra Substitua o cabo ou 0 motor
27 | Err.27 | com falha a
terra
Falha de Falha de chegada de tempo de Limpar informagdes do histérico
chegada de execucdo cumulativa usando parametros de funcdo de
28 | Err.28 | tempo de inicializagéo
€eXecucéo
cumulativa
Falha Entrada de sinal de falha Redefinir execugéo
29 | Err.29 | personalizada | personalizada 1 através do terminal
1 multifuncional DI
Falha Entrada de sinal de falha Redefinir execugéo
31 | Err.31 | personalizada | personalizada 2 através do terminal
2 multifuncional DI
Falha total de | O tempo total de inicializacdo atinge o | Limpar informagdes do histérico
20 | E chegada do valor definido usando parametros de funcdo de
rr.40 o T
tempo de inicializagao
ligacéo
A corrente de execucdo do inversor ¢ | Confirme se a carga foi removida
menor que F8.31 ou néo ou se as configuragdes do
41 | Err41 ZSIQ;SZ Queda parametro (F8.31, F8.32) estéo de
acordo com as condicoes
operacionais reais
Perda de O feedback do PID é menor que o Verifique o sinal de feedback PID
22 | Era2 feedback do valor definido de E2.11 ou defina E2.11 para um valor
. PID ao apropriado
executar falha
Falha de 1. Se a carga ¢ muito grande ou ocorre | 1.Reduza a carga e verifique o
51 | Errs1 Ilrm_ltagao parada do motor motor e suas condi¢des mecénicas
répida de
corrente
Troque o 2. A selegdo do tipo de inversor é 2.Escolha o inversor com grande
motor quando | pequena nivel de poténcia
- | COF | estiver
funcionando
com falha

9.Apéndice:

Desenho dimensional da abertura de instalagéo do teclado PI550A1 (unidade de medida: mm):

1. O compartimento da IHM ¢é instalado no painel do inversor com furo quadrado necessario
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“Tamanho da abertura do painel
o101 8mn para a moldura

I .
Montagem de moldura 242
="
N=———=C

Abertura do painel 126.5¥82

1265102
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10. Termo de garantia

A Provolt, estabelecida na Rua Dr. Pedro Zimmermann, 344 na cidade de Blumenau - SC, oferece
garantia limitada para defeitos de fabricacdo ou de materiais, para os inversores da série P130 e P9100,
conforme a seguir:

E condigo essencial para a validade desta garantia que o comprador examine minuciosamente o
produto adquirido imediatamente ap6s o recebimento, observando atentamente se suas caracteristicas estéo
de acordo com o pedido de compra e seguir as instru¢des de instalacéo, ajuste, operagdo e manutencao do
mesmo. O inversor ser4 considerado aceito e automaticamente aprovado pela compradora, quando néo
ocorrer a manifestagdo por escrito da compradora sobre problemas técnicos ou arrependimento quando
cabivel, no prazo maximo de sete dias Gteis ap6s a data de entrega.

O prazo total desta garantia é de doze meses contados da data de fornecimento da Provolt ou
distribuidor autorizado, comprovado através da nota fiscal de compra do equipamento.

A garantia total acima é composta de: (a) tratando-se de relagéo de consumo, os primeiros 90
(noventa) dias serdo considerados, para fins de garantia, a que se refere o inciso Il do art. 26 da Lei 8.078/90,
e o restante do periodo sera considerado como garantia contratual, nos termos do art. 50 da referida Lei; e (b)
nos demais casos, os primeiros 30 (trinta) dias serdo considerados para fins de garantia a que se refere o
capitulo do artigo 445 do Cadigo Civil Brasileiro.

Em caso de ndo funcionamento ou funcionamento inadequado do produto em garantia, 0s servicos
em garantia poderdo ser realizados a critério da Provolt, na sua matriz em Blumenau - SC, ou em uma
Assisténcia Técnica Autorizada da Provolt, por esta indicada.

O inversor, na ocorréncia de uma anomalia, devera estar disponivel para a Provolt, pelo periodo
necessario, para a identificagdo da causa da anomalia e seus devidos reparos.

A Provolt ou uma Assisténcia Técnica Autorizadada Provolt, examinara o inversor enviado, e, caso
comprove a existéncia de defeito coberto pela garantia, reparara, modificara ou substituira o produto
defeituoso, a seu critério, sem custos para a compradora, exceto nos casos em for observado mal uso ou
desobservancia dos critérios de instalagdo relatados neste manual.

A responsabilidade da presente garantia se limita exclusivamente ao reparo, modificacdo ou
substituicéo do produto fornecido, ndo responsabilizando a Provolt por danos a pessoas, a terceiros, a outros
equipamentos ou instalages, lucros cessantes ou quaisquer outros danos emergentes ou consequentes.

Outras despesas como fretes, embalagem, custos de desmontagem e montagem, servigos de
parametrizacéo, correrdo por conta exclusiva da compradora, inclusive todos os honorérios e despesas de
locomoc&o/estadia do pessoal de assisténcia técnica, quando for necessario e/ou solicitado um atendimento
nas instalacdes do usuério.

A presente garantia ndo abrange o desgaste normal do produto, nem os danos decorrentes de operagéo
ou instalacdo indevida ou negligente em desacordo com o manual do produto, parametrizacéo incorreta,
manutengdo ou armazenagem inadequada, instalagdes de mé qualidade ou influéncias de natureza quimica,
eletroquimica, elétrica, mecénica ou atmosférica.

Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos, as partes ou pecas consideradas de consumo, tais
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como partes de borracha ou pléastico, bulbos incandescentes, fusiveis, protetores contra surtos, etc.

A garantia extinguir-se-4, independentemente de qualquer aviso, se a compradora sem prévia
autorizagdo por escrito da Provolt, fizer ou mandar fazer por terceiros, quaisquer modificagdes ou reparos
no produto ou equipamento que vier apresentar defeito.

O direito a garantia ficara suspenso em caso de mora ou inadimpléncia de obriga¢6es da compradora
para com a Provolt, nos termos do disposto no artigo 476 do Cédigo Civil Brasileiro, sendo que o lapso
temporal da suspensdo sera considerado garantia decorrida, caso a compradora, posteriormente, cumpra
suas obrigaces para com a Provolt.

Quaisquer reparos, modificagbes, substituicdes decorrentes de defeitos de fabricagdo, nédo
interrompem nem prorrogam o prazo desta garantia.

Toda e qualquer solicitagdo, reclamacéo, comunicacdo, etc., no que se refere a produtos em garantia,
assisténcia técnica, startup, deverdo ser dirigidos por escrito, ao seguinte endereco: Provolt - Departamento
de Assisténcia Técnica, Rua Dr. Pedro Zimmermann, 344, CEP 89065-900, Blumenau - SC Brasil, e-mail:
provolt@provolt.com.br.

A garantia oferecida pela Provolt esta condicionada a observancia destas condigdes gerais, sendo este
0 Unico termo de garantia valido.
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Informacdes e sugestbes do produto

Caro usuério:
Obrigado pela atengdo e aquisi¢do dos produtos da Provolt Tecnologia Eletronica Ltda! Para melhor
atendé-lo, esperamos obter informagdes pessoais e relacionadas aos produtos Provolt adquiridos,
entender suas necessidades adicionais de produtos Provolt agora e no futuro e obter seus valiosos
comentarios. Para obter nosso servigco o mais rapido possivel quando precisar, entre em contato pelo
nosso WhatsApp (47) 3036-9666 ou e-mail portal@provolt.com.br.
1) Solicite os manuais atualizados do produto que vocé precisa
2) Compartilhe casos de aplicagdo.
4) Assessoria técnica e feedback online
5) Feedback sobre o produto e informagdes de demanda por e-mail

6) Consulte os produtos e estenda servigos adicionais
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